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RESUMEN.

“SISTEMA DE SEGURIDAD PARA ENTRADA PRINCIPAL Y

CORREDORES”.

En el capitulo1 se establece donde se desarrolla el sistema de video
seguridad, en sectores empresariales y llegando a ser aplicados en los
domicilios e incluso a través de Internet con camaras IP se puede

realizar la video vigilancia.

Con camaras ubicadas en lugares estratégicos se puede realizar la
vigilancia en las cuales ya no son necesarias tantas personas. Las
imagenes son guardadas e incluso su numero de placa cuando se trata
de la vigilancia de vehiculos, en los bancos es obligacién instalarlos. En

otros paises los transportes publicos tienen camaras de video.

En Guayaquil y Quito tienen instalados el sistema de video seguridad.
Guayaquil empez6é con 20 camaras y en la actualidad tiene 205
camaras denominados “ojos de Aguila”. En Quito existen 136 camaras,
las cuales son monitoreadas por 16 pantallas a través de cuatro
personas. Autoridad Portuaria y Correos del Ecuador estan
implementando éste sistema aplicandolos tanto al personal como a las

cargas y encomiendas.
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Para implementar un sistema de video seguridad se debe realizar un
estudio del area donde se van a colocar las camaras, tipo de cables o
adaptadores a utilizarse, donde ubicar el control master y como guardar

los datos en una base de datos.

En el capitulo 2, se tiene tipo de aplicaciones y dispositivos a utilizarse,
como son los programas Labview, MySQL, Mikrobasic, Proteus. Estos
software tienen diversos tipos de herramientas que son utiles para
realizar cualquier proceso, entre los cuales se debe notar la forma de

establecer la comunicacién entre los programas mencionados.

Los dispositivos mas importantes son Tarjeta RFID, tarjeta Ethernet,

PIC 18F4520, dos motores de paso, infrarrojo transmisor y receptor.

El capitulo 3, se disefa el sistema: el mismo que consta de un sensor
en cada entrada y un sensor en cada salida. El sensor ubicado en el
corredor tiene también una tarjeta de identificacion para ingresar a un
area privada, el prototipo del proyecto esta conectado a la red normal

de una computadora.

Para la programacion en Mikrobasic se considera cuatro sensores, los

comandos de programacion del RFID, los bits de control para los
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motores de paso y de la tarjeta Ethernet, asi como también el
microcontrolador donde se va ha guardar la programacién de todo el

proceso.

Finalmente en el capitulo 4, se tiene el detalle del proceso, simulando
en Proteus la programacion hecha en mikrobasic, se verifica si esta
realizando el proceso programado, el PIC18F4520 toma los datos
generados por los sensores, del RFID y los muestra en la pantalla de
Labview, que se encarga de encender, captar la imagen y guardarlo en

la base de datos de MySQL.

Se debe tener en cuanta que puede realizar una consulta de la base de
datos, alli se tiene guardado fecha, hora e imagen de las personas que

han ingresado en la “entrada” principal o en un “corredor”.
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XI
INTRODUCCION.
El “SISTEMA DE SEGURIDAD PARA ENTRADA PRINCIPAL Y
CORREDORES”, es un sistema basado en la capturas de imagenes
tanto en la “Entrada” principal como en los “Corredores”, dichas
imagenes tienen como datos fecha, hora y numero de identificacion de
las personas que ingresan a una empresa, éstos datos van a ser
guardados en una Base de Datos MySQL, la cual va ha tener creadas

dos tablas llamadas “ENTRADA” y “CORREDOR”.

Para hacer la captura de una imagen, tanto la “entrada” principal como
en los “corredores” existen dos sensores infrarrojos que detectan el
paso de la persona que esta ingresando, luego detecta con el segundo

sensor su paso al interior de la empresa.

Cuando el sensor de la entrada es activada, automaticamente abre la
puerta y al terminar de salir de la puerta, se cierra automaticamente. Si
el sensor de un corredor es activado, la puerta no se abre, solo pueden
ingresar las personas que tienen tarjeta de identificacion, presentando
dicha tarjeta la puerta se abre automaticamente. El proceso para la
salida de dicha empresa es directa, es decir si los sensores son
activados, las puertas correspondientes se van ha abrir y cerrar

automaticamente.
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Para realizar todo el proceso se requieren de varios programas como
Labview que se encarga de mostrar en la pantalla los datos e
imagenes, hacer las capturas y guardarlas en la Base de Datos de
MySQL. Otro programa importante es Mikrobasic, es el encargado de
realizar la programacion del PIC18F4520. El PIC es el que recibe las
sefales de los sensores y cddigo del RFID asi como la de realizar el

movimiento de los motores que abren y cierran las puertas.

Para el mecanismo de las puertas se requieren dos motores de paso,
los mismos que no pueden conectarse directamente al PIC debido a
que maneja corriente baja y los motores necesitan alta corriente, para
ello se usa un chip convertidor driver ULN2003 adecuado para este

proposito.

El proyecto tiene acceso a las tablas para realizar consultas, se
pueden ver las imagenes, las fechas y horas de las personas que han

ingresado.

Concluyendo que con éste prototipo de proyecto se puede ver cuanto

alcance tiene para luego realizar proyectos grandes.
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CAPITULO 1: INTRODUCCION A LA VIDEO VIGILANCIA Y

APLICACIONES.

Video vigilancia, una técnica de control y proteccion tanto en
aplicaciones de seguridad publica, asi como de sectores
empresariales, desarrollando un extenso campo hasta llegar su
presencia a entornos domeésticos como son las comunidades de
vecinos y llegando a aplicarlos dentro de los domicilios particulares,
éstos han avanzado y con la tecnologia de ahora ya se los puede

realizar por medio de la red como es a través de Internet.

No es raro que el entorno empresarial como domiciliario se los
encuentra con sistemas de captura de imagenes, al parecer cada

camara tiene una aplicacion diferente pero en realidad el objetivo de
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todos ellos es la vigilancia y control, con el fin de garantizar la

seguridad de las personas y la proteccion de los bienes.

1.1 Campo de desarrollo.

Esta tecnologia se puede aplicar para la vigilancia a menores, ofrece
mayor confianza a los clientes, ellos pueden ver en tiempo real el
cuidado de sus hijos y asi tomar una mejor decision a la hora de elegir
una guarderia, el sistema consiste en el control de acceso mediante
una contrasefia con la posibilidad de que cada uno de ellos pueda
elegir la sala que quiere visualizar, para realizar esto se necesita de
un gran ancho de banda, por ejemplo si hay 10 usuarios conectados
simultaneamente el ancho de banda es de 400kb, en éste caso la
guarderia es el servidor, debido a que las imagenes estan dentro de

éste.

Las camaras son muy utiles si estan ubicadas en los parqueos de
autos tanto publicos como privados, en los privados dichas camaras
deben estar ubicados tanto a la entrada como en el interior, con estas
se pueden tomar datos importantes cuando se graban imagenes
como el numero de placa y las personas dentro del auto. En las
entidades bancarias, es una obligacién su instalacion. En otros paises

las camaras de vigilancias estan instaladas dentro de los transportes



publicos, en las instalaciones del metro, en los autobuses y en los
taxis, y como es obvio en la via publica para garantizar la seguridad

ciudadana.

En Guayaquil , el sistema de video seguridad comenzé a operar con
el denominado “Plan Piloto”, que tuvo 20 camaras ubicadas en
sectores estratégicos en el 2002, en el 2005 se incrementaron 85
camaras, en la actualidad existen 205 camaras las cuales se las
denomina “Ojos de Aguila”. El sistema de video seguridad en Quito
tenia instalada 128 camaras, en la actualidad existen 136, las cuales
son monitoreadas por 16 pantallas y por cuatro personas. Estas
funcionan a través de un circuito cerrado de television (CCTV),
conectado por linea telefénica o por fibra dptica, tienen zoom, se las
puede dejar programada para que enfoque una determinada zona.
Autoridad Portuaria y Correos del Ecuador estan implementando el
sistema de video vigilancia al personal como a las cargas y
encomiendas para asi dar mayor seguridad con las capturas de

imagenes.

1.2 Comunicaciones IP e Inalambricas
Los avances tecnolégicos han permitido terminar con las barreras que

existian. Con estos avances se puede realizar el tratamiento digital de
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las imagenes, realizar las comunicaciones a través de IP y las
comunicaciones inalambricas. Estos avances han permitido que se
desarrollen nuevas aplicaciones para los sistemas de video vigilancia,
éstos a su vez disminuyen el numero de personas necesarias para la
utilizacion de éstos sistemas, incrementando la eficacia y eficiencia.
La comunicacion por IP es la que se conoce como video vigilancia por
Internet, éste sistema no requiere servidores o instalar programas,
esta basado con el acceso a Internet, a través de esto podemos
controlar muchas areas sin importar la distancia, se lo realiza desde
cualquier punto, lo importante es que el area donde se encuentra el

operador tenga Internet.

1.3 Breve estudio para implementar video seguridad.

En el campo de la aplicacion se debe realizar estudio del area donde
se va ha implementar la video vigilancia, para ubicar adecuadamente
las camaras Web, tipo de cable a utilizarse o adaptadores, viendo
donde se pueda ubicarla para que no sea visible al ojo humano y
evitar inconvenientes (es mejor que esté empotrado sobre la pared),
lo mas importante es el sitio donde sera ubicado el control Master. Es
el encargado de llevar todos los registros ya sea de sectores de libre
acceso como de areas restringidas. Se guarda en la base datos

imagenes, fecha, hora de ingreso y numero de identificacion. En



areas de accesos privados, las personas deben tener tarjeta de

identificacion.

Las camaras Web, para nuestro proyecto didactico estaran ubicadas
una a la entrada de la puerta principal y la otra en un corredor en una

Empresa.



CAPITULO 2: SOFTWARE Y DISPOSITIVOS PARA
DESARROLLAR EL PROYECTO.
Software de aplicaciones y dispositivos
Para desarrollar el proyecto son necesarios los programas como
Labview, MySQL, Mikrobasic, Proteus. Dispositivos usados:

Tarjeta RFID.

Tarjeta Ethernet Controller, cable de RED.

PIC18F4520.

Opams LM324.

Dos motores de paso.

ULN2003.

Led indicadores.

Transistores C945.

Led Infrarrojo transmisor y receptor.



Resistencias.

2.1 Aplicacién Labview.

Labview es un software que permite al operador realizar varios tipos
de analisis de diferentes areas, es por eso que este software es capaz
de resolver grandes problemas en la industria ya sea en el area de la
automatizacibn para monitorear procesos de diversos tipos,
incluyendo el monitoreo de las comunicaciones, el programa trabaja
sobre procesos reales. En Labview se establece como van a trabajar
las camaras Web que son las encargadas de capturar las imagenes,
las mismas que van a tener un codigo de identificacion, dia y hora,
cuando entran y cuando van a un corredor las personas que se
controlan. Aqui hay una medida especial cuando entra la persona a

un area controlado, debe utilizar su tarjeta de identificacion.

Descripcion de las funciones usadas:

Comunicacion Ethernet

UnDP Open

net address
port d_"-'DP conneckion ID
Service name ji= L poart

kimeaut ms (25000) —I_E—L“F“"“ﬂerrnr out

Errar in {no error)




UDP Read

conneckion ID auk

data out
P e gror ouk

I— pork

address

connection ID
max size (543
kimeout ms (250000
errar in {no error)

UDP YWrite

port or service name
address

connection ID

data in

kimeout ms (250000
errar in (no error)

connection ID ouk

errar out

UDP Close
connection ID T OF connection ID out
8
Error in {no error) = error out

Fig.1 Herramientas para la comunicacion Ethernet.

Herramientas para usar camara USB:

IMAQ USB Enumerate Cameras.vi

% JSE Camera Mames

BrTOr in (no error) se——{UseC errar ouk

Creates a list of all available USE cameras.

IMAQ) Create
Border Size
Image Mame IMAQ Mew Image
errar in (no error) B o= rror ouk

Image Type



IMAL USE Init.vi

USE Camera Name -I:I IMAG USE Session Ok
Yideo Maode _'_useE.lI

errar in (no errar) == &rror out

Abre una sesién para una camara USB especificada por el usuario.

IMAQ USE Grab Setup.vi

IMAD USE Session In —] &.’ IMAD USE Session Cut
vzl

errar in (no error) = errar ouk

Configura y empieza la adquisicion continua de imagenes.

IMALQ USE Grab Acquire.vi

IMALQ USE Session In — > 1
Image in - use 2
errar in (no error) == 3

Obtiene una imagen desde una adquisicién continua de imagenes.

IMAQ USB Close. i

IMAL) USBE Session In *

Errar in (o error) sl YSEEH error out
Cierra la sesion abierta anteriormente de la camara USB.

IMALQ Write String

Color Palette
Image *101 Image Cut {duplicate)
' o L. Filectri
Image Quality ileString
errar in {no error) T e grror out

Cambia la imagen obtenida a binaria.

Fig.2 Herramientas para utilizar camaras USB.
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Escritura de informacion en la base de datos

ADO Connection Create.vi

A00 — ADODE, _Connection Cuk

Create
Conn

== grrar ouk

Error in (no error) ==

Crea un identificador para la conexion que va a ser usada con la base

de datos.

ADO Connection Open.vi

ADODE. _Connection In; A00 - 1
Connectionstring Hpen .,
errar in {no error) ==

Outputs
1 [E] ADODE. _Connection Ok
2 errar out

Abre la conexion para un DSN especificado.

SOL Erecute.vi

ADODB._Connection In ADD i
Command Texrt ~ .| 3%

i |Execute

Return Data (Ty - ;
errar in (no errar)

ra

T

Outputs

1 [E] aDoODE, _Conneckion Cuk
2 [x3] Data

3 3] Rows Fetched

4 errar ouk

Aqui se escriben comandos especificos para enlazarse con la base

de datos, caso contrario no podemos guardar los datos.

ADO Connection Close.vi

ADODE. _Conneckion In —&00 |- ADCDE, Conneckion Cul

Cloze
Conn

error in (no error) = k= errar ouk

Cierra la conexién abierta anteriormente.
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ADD Connection Destroy.vi

AD0

Dlezkroy)
Conn

ADODE, _Connection In

Error in (no error) error ouk

Destruye la conexion creada anteriormente.

AD0 A0O0 A0 a00 1 AD0
%mate Opzn =D Close Dlestroy errar auk
ann Conn Execuke| Conn || Gonn [ ¥ E

Feturn Data (T

do not return data
Eince khis is jusk an IMSERT stakement

i_onneckionString | [Cammand Text
[abch [abch

Esquema de conexién para guardar en la Base de Datos.
Fig. 3 Herramientas para guardar los datos en la Base de datos.
Otras herramientas de Labview usadas:

String Subset

string
offset {0)
length (rest)

substring

Fig. 4 String Subset

Mumber To Hexadecimal String

nurnber # _ .
widkh (<) H% hesx inkeger skring
Fig. 5 Number to Hexadecimal String
String To Byte Array
string unsigned byte array

Fig.6 String to Byte array
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Decimal String To Number

sktring

nurmber

Fig.7 Decimal String to Number

Index Array

n-dimension array

index 0 —--: :
iI'IIjEX n-1 P e LA S

element or subarray

Fig.8 Index Array
2.2 Aplicacacion My SQL.
En MySql se realiza el proceso de creaciéon de la base de datos,
tenemos dos tablas entrada y corredor, que tendra los siguientes
campos: ID de identificacion, imagen de ingreso, numero de tarjeta,

dia de ingreso, hora de ingreso.

2.3 Aplicacién Mikrobasic.

Con Mikrobasic se realiza la programacion y varios procesos entre
las cuales esta encargada de recibir sefiales de los sensores y
detectar cuando una tarjeta de acceso es presentada. Cada vez que
una de estas senales es captada, el PIC envia a su puerto una senal
indicando que recibio dicho envio, también se encarga de realizar el

movimiento de los motores para abrir y cerrar las puertas.
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2.4 Aplicacién Proteus
En Proteus se realiza la simulacion, en este construimos el circuito y
lo simulamos, para ver que tenemos en la salida. Este programa esta
enlazado con mikrobasic, usa el archivo compilado con extension .hex
para trabajar correctamente la simulacion. También se usa para

disefar el circuito impreso es muy adecuado y de facil manejo.

2.5 Descripcién de los Médulos usados

2.5.1 Descripcion de las tarjetas construidas.

El proceso para adquirir una fotografia esta basado en un sensor
infrarrojo la cual es activada cuando la persona esta en la puerta de
ingreso, activando automaticamente la camara Web, registra la
imagen para archivar en la base de datos. En los corredores las
personas que tengan tarjetas de ingreso activas pueden pasar, su
tarjeta abre la puerta y deja libre su paso, sin tarjeta valida no se abre

la puerta.

Por otro lado, la sefal infrarroja, es una sefal muy baja, motivo por el
cual hay que amplificarla para su posterior proceso de conversién en
una sefal digital de 5v, para que sea enviada al PIC18F4520. El
circuito infrarrojo esta formado por un transmisor y un receptor de

infrarrojo. El transmisor consta de los siguientes elementos:
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Resistencia de 68 ohmios 2W.

Diodo transmisor infrarrojo.
El diodo infrarrojo es el encargado de enviar la luz al circuito receptor
que esta formado por los siguientes elementos:

Diodo receptor infrarrojo.

Tres resistencias 10k, 5.6k, 220 ohmios.

Un capacitor de 0.047 pico faradios.

Un transistor C945.
El transistor amplifica la sefial captada por el infrarrojo, la fuente de

alimentacion del circuito es de 5.0 V.

Para poder establecer una comunicacion adecuada con el
PIC18F4520 se debe usar un circuito comparador a través del
Integrado LM324, éste origina un voltaje aproximado Ov y 3.8v con
éste dato el PIC ya puede trabajar correctamente. Siendo Ov si no
existe alguna persona en el sensor y 3.8v cuando hay presencia en el

sensor, segun sea el caso el sensor hace que abra o cierre la puerta.
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2.5.2 RFID Reader Module (#28140)

+— 245" (622mm) ——»

|<7 2.15" (54.5mm) 4>|

T

\\\\\\\\\_ﬁ%f// S
S B T B o -
TJ: %!%'iéé )

=

0147 (3.6mm)

—D‘ }4— 0.1" (2.5mm)

Fig.9
RFID (Radio Frequency ldentification), es un mddulo lector de bajo
costo, es una buena solucion a las tarjetas de lecturas pasivas, es
decir se alimentan con el campo magnético generado por el mdédulo
lector. Tiene un alcance maximo de 7.62cm, dependiendo de los tag
(de las tarjetas pasivas). Estos tipos de dispositivos pueden ser

usados tanto en aplicaciones personales como en las comerciales,
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incluyendo control de acceso, identificacion automatica, navegacion

robadtica, inventario de huellas, sistemas de pago e inmovilizacion de

carros.

2.5.2.1Caracteristicas importantes:
Bajo costo, usando el método de lectura pasiva. Trabaja a una
velocidad de 2400 baud, realizando la comunicacion serial a
través de una interface TTL con el PC, Basic Stamp y otros
Requiere +5 VDC.

Tiene dos colores de leds para indicar la actividad que realiza.

El RFID trabaja exclusivamente con tarjetas de Microelectronics, cada
tarjeta (transponder tag) tiene su unica y correspondiente codigo de
identificacion, que es leido por el moédulo lector RFID y transmitido por

una interface serial.

2.5.2.2 Descripcion de los pines del RFID:

Pin nombre tipo funcion
1 Vcce P Voltaje de entrada +5Vdc
2 /Enable I Maodulo habilitador en BAJO
3 SOuUT @] Salida serial, 2400bps, 8 data bits, no

parity,1 Stop bit.
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4 GND Terminal de conexion a tierra

Nota: I= entrada, O=salida, P=voltaje positivo, G= tierra.

2.5.2.3 Protocolo de Comunicacion.
El led sera verde cuando el Médulo RFID esta encendido, y rojo
cuando esta transmitiendo. Para que pueda realizar una buena
comunicacion entre el modulo receptor (module RFID Reader) y el
transmisor (transponder tag (tarjeta)) deben estar en paralelo el
modulo y la tarjeta. El uso de multiples tarjetas causara colision y
confusion del lector, por esto se recomienda mucho cuidado. El
alcance también depende del tipo del transponder tag y de las
condiciones para diferentes aplicaciones. Cuando una tarjeta es
valida, la unica identificacion que podra transmitir al médulo lector es
su ID de identificacién, éste consta de 12 byte ASCII string y su

formato de salida es el siguiente:

MSB LSB
Star Byte Unique ID Unique ID ... Unique ID Stop Byte
(0x0A) Digit 1 Digit 2 Digit 10 0x0D

El Start byte y Stop byte son usados para indicar que el dato con
formato string ha sido recibido. Toda la comunicacion, tiene 8 Bits de

datos, no parity, 1 stop bit, no invertido, y el bit mas significativo es el
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primero, nos indica su velocidad que para éste caso es 2400bps. La
RFID inicializa todas las comunicaciones, puede conectarse

directamente a algun TTL Usart compatible o compatible RS232.

2.5.2.4 Caracteristicas Eléctricas y valores maximos.
Trabajos arriba de los valores maximos puede causar dafo

permanente al dispositivo.

Condicién rango
Temperatura de Operacion -40°C a +85°C
Voltaje (Vcc) +4.5v a 5.5v
Voltaje a tierra (Vss) Ov

2.5.2.5 RFID tags (tarjetas) disponibles.

Dispone de dos tipos pasivos de RFID TAGS

- 54 mm x 85 mm Rectangle Tag (#28141)
- 50 mm Round Tag (#28142)

- 212" (54mm) —»

1.97° (50mm)

@17 (4.3mm)

3.37(85.6mm) ——¥

: b4
. ®

b
» Q
%V
a“c\\d“ﬁu fA“r’Qo
waustria\’

0.8 (2. 1mm) thick

0.03" (0.8mm) thick

Fig.10 Tarjetas RFID disponibles
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2.5.3 Ethernet ET-mini ENC28j60
Este modulo esta disefiado para establecer comunicacion entre el
microcontrolador y la tarjeta Ethernet, soporta protocolo TCP/IP, tiene
una velocidad maxima 10Mb/s,
Especificaciones:
General:
Compatible Ethernet Controller trabaja con Mac y 10base-T
PHY transmite/recibe paquetes de 8Kbyte a través del Port
Buffer Sram, programacién automatica de retransmision en
colision, SPI interface con velocidad sobre 10Mb/s, soporta
Full Half-duplex modes.
Buffer:

Configuracion de buffer size en transmision y recepcion

Fig.11 Médulo ENC28J60
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Funciones usadas de la libreria mikrobasic.
sub function Spi_Ethernet UserTCP(

dim byref remoteHost as byte[4],

dim remotePort, localPort,

reqLength as word)
sub function Spi_Ethernet_UserUDP(

dim byref remoteHost as byte[4],

dim remotePort,

destPort,

reqLength as word)
spi_init()
spi_ethernet_init(portc,0,portc,1,mymacaddr,myipaddr,1)
spi_ethernet_sendUDP(IpAddr, puerto_local, puerto_destino, @txt,
Strlen(txt)

spi_ethernet_dopacket()

lectura del RFID
if Usart_Data_Ready=1 then
dato_leido[i-1]=Usart_read ‘guardo el dato del RFID
i=i-1

end if
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CAPITULO 3: DISENO DEL SISTEMA.

Web caml F

l ‘i@ Webcam2

sensorl
Entrada er" i sensor?
Principal
I Corredor
=
;@— Control
Pic183F4520
E—
25—

Fig.12 Diagrama de bloque de sistema
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3.1 Descripcién y diseio del programa en Mikrobasic.
Pasos para elaborar los procesos requeridos:
3.1.1 Realizar el estudio de lo que se va ha usar en la programacion.
En éste caso se usa dos sensor1 de “Entrada” (Principal) y sensor1
de salida, sensor2 de entrada “Corredor” y sensor2 de salida,
después los sensores de salidas se convierten en entrada cuando una
persona desea salir del lugar y las entradas se convierten en

sensores de salidas, Tarjeta RFID y tarjeta Ethernet.

3.1.2 Seleccionar el tipo de PIC controlador que se usa, en éste caso
el PIC 18F4520, tuvo las caracteristicas adecuadas para realizar todo
el proceso final que se necesita que es enviar los datos a través de la

RED al servidor.

3.1.3 Ahora se puede realizar la programaciéon, considerando que
cada sefal hace su proceso y retorna otra vez a su estado inicial
para ver que sefial ingresa. Para el proceso de programacion se
considera que el sensor1 (abre la puerta) de la entrada Principal es el
primero en ingresar, pero también hay otro sensor que detecta si la
persona ha salido completamente de la puerta (para cerrarla). El
sensor2 tiene un procedimiento especial que necesita tener una

tarjeta de identificacion sin aquello no se tiene acceso al corredor.
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Cuando la tarjeta es valida envia una sefal, habilita y abre la puerta,
luego detecta si la persona ha salido completamente de la puerta para

poder cerrarla

3.1.4 El momento en que se debe de enviar los datos por la tarjeta
Ethernet, ésta funcién lo realiza el PIC18F4520 después que el
sensor1 detecta el paso de alguna persona, se lo puede ver en la
Labview en el sector de datos recibidos como 1 si es activado el
sensor de la entrada principal y 0 si es activado el sensor en el
corredor. La persona que desee ingresar debe presentar su tarjeta de
identificacion para que la puerta se abra automaticamente, Antes se

debe una imagen tanto en la entrada como en el corredor.

3.2 Comandos de programacion y desarrollo del sistema.

program pic4520ymotores
include "eth_enc28j60"

include "eth_enc28j60_api"

dim mymacaddr as byte [6]
dim myipaddr as byte [4]

dim getRequest as byte[20] ' variables de uso general
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dim dyna as byte[30]
dim txt as string[100]
dimi  as byte ' No evaluamos paquetes TCP por lo que la
funcion es 0
dim IpAddr  as byte[4] 'remote IP address
dim dato_leido as byte[12]
dim txt1 as string[100]
sub function Spi_Ethernet_UserTCP(dim byref remoteHost as
byte[4], dim remotePort, localPort, reqLength as word) as word
result=0
end sub ' Implementamos la recepcion de paquetes UDP
reseteando siempre el resultado a 0
sub function Spi_Ethernet_UserUDP(dim byref remoteHost as
byte[4], dim remotePort, destPort, reqLength as word) as word
result = 0 ' reseteo de la funcion
if destport = 200 then ' El puerto donde vamos a escuchar los
paquetes es 200 cualquier peticion a otro no es evaluada.
fori=0to 3 ' captamos los bytes entrantes del buffer Ethernet
getRequest[i]=spi_ethernet_getbyte() 'captamos 3 ésta ocasién
debido al cddigo de VB

next i



"RUTINA PARA ENCENDER BITS EN EL PORTD
' RDOX me indica que voy a prender el bit X del puerto D
if getrequest[0]="R" then
if getRequest[1]="D" then
if getRequest[2]="0" then
select case getRequest[3]
case "0"
PORTD.0=1
txt = "RDO ENCENDIDO"
case "1"
PORTD.1=1
txt = "RD1 ENCENDIDO"
case "2"
PORTD.2=1
txt = "RD2 ENCENDIDO"
case "3"
PORTD.3=1
txt = "RD3 ENCENDIDO"
case "4"
PORTD.4=1
txt = "RD4 ENCENDIDO"

case "5"



PORTD.5=1
txt = "RD5 ENCENDIDO"
case "6"
PORTD.6=1
txt = "RD6 ENCENDIDO"
case "7"
PORTD.7=1
txt = "RD7 ENCENDIDO"
end select
end if
end if

end if

"RUTINA PARA APAGAR BITS EN EL PORTD

' RDFX me indica que voy a APAGAR el bit X del puerto D
if getrequest[0]="R" then

if getRequest[1]="D" then

if getRequest[2]="F" then
select case getRequest[3]
case "0"
PORTD.0=0

txt = "RDO APAGADO"



case "1"

PORTD.1=0

txt = "RD1 APAGADO"

case "2"

PORTD.2=0

txt = "RD2 APAGADO"

case "3"

PORTD.3=0

txt = "RD3 APAGADO"

case "4"

PORTD.4=0

txt = "RD4 APAGADO"

case "5"

PORTD.5=0

txt = "RD5 APAGADO"

case "6"

PORTD.6=0

txt = "RD6 APAGADO"

case "7"

PORTD.7=0

txt = "RD7 APAGADO"

end select

27
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end if
end if
end if
result = 13 + reqLength " el resultado es la longitud del texto a
enviar mas lo que nos llega del buffer
spi_ethernet_putbytes(@txt,13) ' Ponemos el mensaje en el buffer
de transmision 'Aqui enviamos los

paquetes (sacado de la libreria original)

while(reqLength <> 0)
spi_ethernet_putbyte(spi_ethernet_getByte())
reqLength = regLength - 1

wend

end if

end sub

main:
adcon0=0
adcon1=15
trisa=1
porta=0

trisb=$80



portb=0
trisd=0

portd=0

' Direccion Fisica de nuestroPIC la MAC
mymacaddr[0]=0x00
mymacaddr[1]=0x14
mymacaddr[2]=0xAS5
mymacaddr[3]=0x76
mymacaddr[4]=0x19
mymacaddr[5]=0x3F
' Direccion IP del PIC
myipaddr[0]=200
myipaddr[1]=126
myipaddr[2]=14

myipaddr[3]=168

Usart_Init(2400)

spi_init()

spi_ethernet_init(portc,0,portc,1,mymacaddr,myipaddr,1)

IpAddr{0] = 200

29
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IpAddr[1] = 126
IpAddr[2] = 14

IpAddr3] = 150

WHILE TRUE
T

if(Button(PORTA, 0, 1, 1)) then ' detect logical one on RAO

while(Button(PORTA, 0, 1, 1)) wend ' anti rebotes

PORTB.0 = 1

txt1="1"

spi_ethernet_sendUDP(IpAddr, 10001, 4000, @txt1, Strlen(txt1))

DELAY_MS(600)

PORTB.0=0

"abro la puerta

PORTB=%00000000

DELAY_MS(50)

PORTB=%00001000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00010000

DELAY_MS(50)



PORTB=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTB=%01000000

DELAY_MS(50)

fori=1to 32
PORTB=%00001000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTB=%01000000
DELAY_MS(50)

next i

while(Button(PORTA, 2, 0, 0)) wend 'espera que salga por

completo

while(Button(PORTA, 2, 1, 1)) wend

“cierro la puerta “



PORTB=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00001000

DELAY_MS(50)

fori=1to 32
PORTB=%01000000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00001000
DELAY_MS(50)

next i

PORTB=%00000000

DELAY_MS(50)

PORTB.0 =1 ' puerta cerrada

32
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DELAY_MS(400)
PORTB.0 =0
else
if(Button(PORTA, 1, 1, 1)) then 'detect logical one on RA1
while(Button(PORTA, 1, 1, 1)) wend ' anti rebotes
PORTB.1 =1
txt1="0"
spi_ethernet_sendUDP(IpAddr,10001,4000,@txt1,Strlen(txt1))
delay _ms(600)
PORTB.1=0
i=13
while true
if Usart Data_Ready=1 then
dato_leido[i-1]=Usart_read
i=i-1
end if
spi_ethernet_dopacket()
if i=0 then
break
end if
wend

spi_ethernet_sendUDP(IpAddr,10001,4000,@dato_leido,12)



PORTB.2=1
DELAY_MS(600)
PORTB.2=0

“abro la puerta ”
PORTD=%00000000

DELAY_MS(50)

PORTD=%00001000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTD=%01000000

DELAY_MS(50)

fori=1to 24

PORTD=%00001000
DELAY_MS(50)

PORTD=%00010000
DELAY_MS(50)

PORTD=%00100000

34
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DELAY_MS(50)
PORTD=%01000000
DELAY_MS(50)
next i
while(Button(PORTA, 3, 0, 0)) wend 'espera que salga
por completo
while(Button(PORTA, 3, 1, 1)) wend
“cierro la puerta”
PORTD=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00001000

DELAY_MS(50)

fori=1to 24
PORTD=%01000000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00010000

DELAY_MS(50)
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PORTD=%00001000
DELAY_MS(50)

next i

PORTD=%00000000

DELAY_MS(50)

PORTB.1 =1 'puerta cerrada
DELAY_MS(400)
PORTB.1=0
end if
end if

spi_ethernet_dopacket()

@ amrrrinn | A GA|DA FrErERERE
IF (Button(PORTA, 2, 1, 1)) then ' detect logical one on RA2
while(Button(PORTA, 2, 1, 1)) wend ' anti rebotes
PORTB.0 =1 "abro la puerta
DELAY_MS(400)
PORTB.0 =0
PORTB=%00000000

DELAY_MS(50)



PORTB=%00001000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTB=%01000000

DELAY_MS(50)

fori=1to 24
PORTB=%00001000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTB=%01000000
DELAY_MS(50)

next i
while(Button(PORTA, 0, 0, 0)) wend 'espera

while(Button(PORTA, 0, 1, 1)) wend



PORTB=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00001000

DELAY_MS(50)

fori=1to 24
PORTB=%01000000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTB=%00001000
DELAY_MS(50)

next i

PORTB=%00000000

DELAY_MS(50)

PORTB.0 = 1

' puerta cerrada
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DELAY_MS(400)
PORTB.0 =0
ELSE
IF (Button(PORTA, 3, 1, 1)) then ' detect logical one on RA3
while(Button(PORTA, 3, 1, 1)) wend ' anti rebotes
PORTB.1 =1 'abrola puerta
DELAY_MS(400)

PORTB.1=0

PORTD=%00000000

DELAY_MS(50)

PORTD=%00001000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTD=%01000000

DELAY_MS(50)

fori=1 to 32

39



PORTD=%00001000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTD=%01000000
DELAY_MS(50)

next i

while(Button(PORTA, 1, 0, 0)) wend 'espera

while(Button(PORTA, 1, 1, 1)) wend

PORTD=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00001000
DELAY_MS(50)
fori=1to 32
PORTD=%01000000

DELAY_MS(50)



PORTD=%00100000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00010000
DELAY_MS(50)
PORTD=%00001000
DELAY_MS(50)

next i

PORTD=%00000000

DELAY_MS(50)

PORTB.1 =1 ' puerta cerrada
DELAY_MS(400)
PORTB.1=0
END IF
END IF
WEND

END.

41
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3.3 Detalle de las seiales de control en Mikrobasic:
Sensor1 entrada= PortA.0O, sensor1 salida PortA.2
Sensor2 entrada= PortA.1, sensor2 salida portA.3
Después estas seiales realizan el proceso inverso para realizar
la salida del local, esto quiere decir si alguna persona sale, la
puerta se abre y se cierra cuando termina de salir.

Sefal RFID = Usart_Data_Ready, hace la lectura de la tarjeta.



43

iseno.

icacion al d

3.4 Diagrama del PIC18F4520 y su apl

=l
[
o

@ap42100d

ddHTIIRETY
MDY

Y IE T

ST

OldvedSdseay 095183/ L84
JldvadSd a0 9718398
Ald/5d 5 50 WY
HSdPOY HN B
£5d/504 WA O0 /BN
5d/0Y TINISNYTAY
1d5d/L04 LNI/DINS B
5004 WNILTAZ NGRS
10747224 I104125 0400
ALY OISR
0054524 INOZHNIOATHISS P57
WIS IN0FIAIOLY
155524 + BN N

Wid/dDIDY AU AIUAMNIT )TN TN Y
A% 25012 DN Y

HIEIL0S0IL00Y HIJAONE Y

T TR :
e n .

ito principal

Ircul

Esquema del ¢

Fig. 13



44

Fig.14 Circuito para la conexién con los motores

3.4.1 Pines usados en el proyecto (PIC18F4520):
Pin 1 : MCLR
11,32 : VDD = +5v
12,31 :  Vss =0v (GND)
13.14 : Osc1, Osc2. (crystal 20Mhz)
2,3,4,5: Puerto A de entrada de datos de los sensores.
33, 34, 35: Puerto B de salida de leds indicadores.
36, 37, 38, 39 : Puerto B de salida para control de motor entrada.

22,27, 28, 29 : Puerto D de salida para control de motor corredor.



3.4.2 Pines de conexion de la tarjeta Ethernet al PIC.
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Fig.15 Tarjeta Ethernet
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3.5 Descripcion y diseno del programa Master en Labview 8.5

B! final encender2 listo.vi

Fle Edt View Project Operate Tooks Window Help

Fig.16 Esquema Vista frontal del proyecto terminado.
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O 74 (Binary/Inage) SE 0L/06/2009  22:38:17
O 75 (Binary/Inage) SE 01/06/2009  22:43:0%
O 76 (Binary/Iuage) SE 01/06/2009  22:43:52
O 77 (Binary/Inage) SE 0170672009  22:45:10
O 78 (Binary/Tuage) SE DL/06/2009  22:47:02
O 79 (Binary/Iuage) 5E 01/06/2009  22:55:40
O 80 {Binary/Tuage) SEOL/06/2009  22:56:10
O 8l (Binary/Inage) SE DL/06/2009  Z2:57:51
O 82 (Binary/Inage) SE 01/06/2009  22:58:32
O 83 (Binary/Inage) SE OL/06/200%  23:01:58
O 84 (Binary/Inage) SE 0L/06/2009  23:03:14
O 83 (Binary/Inage) #E 0170672009  23:11:55
= [HLL) (NTLL) 0F | (NULL) [HULL)
v
http: . webyog, com Exxec: 00:00:00:000 Tokal; 00:00:00;000 Ln 1, Col L Conngctions: 1 Get Support during evaluation!

Fig.20 Registros en la base de datos de MySQL “Entrada “principal.
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S0Lyog Community Edition- MySQL GUI - [New Connection - root@localhost]
% File Edt Favortes DB Table Objects Tools Windaw Help BEES

KPOBR HEEBm VB 4J0B-DRETEHS

(0 roct@locahost

# & information_schema & queny|
E doimage 1 imageentradap
=8
< | >
1resut @) 2 Messages 3 Table Data ‘ﬂ% 4 Objects (8 5 History
[ &% # Oshonal ol [0 |E | Reresn )
id | inagen [£ecna |nora rfid ~

13/07/2008  11:04:16
1340742008  11:05:28
1340742008 11:09:57
13/07/2009  11:13:38
13/07/2009  11:14:38
13/07/2009  11:18:55
13/07/2009  11:26:55
13/07/2009  11:28:03
13/07/2009  11:45:42
13/07/2009  11:50:12
13/07/2009  11:52:35

180 (Binary/Inage|
181 (Binary/Inage
182 (Binary/Inage|

1]
1]
1]
183 (Binary/Inage) 5
184 {Binary/Inage) 5
185 {Binary/Inage) 5
186 {Binary/Inage) 5
187 (Binary/Inage) L]
[
[
[
8
5
8

el
el

188 (Binary/Inage)
189 (Binary/Inage|
190 (Binary/Inage|

il EEEENEERE R EEREEEREEER

191 (Binary/Inage) 16/07/2008  L: 1EAS3030F0
192 (Binary/Inage| 16/07/2009 1EAB3030FD
193 (Binary/Inage 16/07/2009 1EAB3030FD
194 (Binary/Inage| 25 26,/08/2009 :16:

195 (Binary/Inage| 20 26/08/2009 |18:20:35  EFSFEESL4D
196 (Binary/Inage 21 26/08/2009 | 18:23:55 EFSFEESL4D
197 (Binary/Image) 18 26/08/2009 18:25:29  BFSFBESL40
198 (HULL) 0 (NULL) (NULL) (NULL)

189 (Binary/Image) 16 26/08,/2009 18:27:12 BFSFBES140
200 {Binary/Image) 25 26/08/2009 18:30:30 BFSFBESL40
201 (Binary/Inage) 15 26/08/2009 |19:17:13  BFOFBESLA0
202 (Binary/Inage) 26 26/08/2009  20:21:10 BFOFBESLA0
203 (Binary/Inage) 26 26/08/2009  20:34:20 BFOFBESLA0
204 (Binary/Inage) 26 26/08/2009  21:14:30 BFOFBESLA0
205 (Binary/Inage) 25 26/08/2009  21:19:35 BFOFBESLA0
206 (Binary/Inage 15 26/08/2009  22:14:29

§§§§§_§§§§?§§§§§§§§§§§§§§§§§§§

(WULL) (NULL) o (NULL) (WULL) (NULL)

hittp: i/ webiyod.com oms 143 rowts) Connections : 1 Want more Power? Get Enterprise!

Fig.21 Registros en la base de datos de MySQL “Corredores”.
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3.6 Activacion de sensores y adquisicion de imagen.
El proceso para adquirir una imagen a través de Labview es realizado
cuando se activan las sefiales de entrada Sensor1 (entrada principal)
y Sensor2 (Corredores), éstos son los comandos que hacen activar la
Camara Web1 o Camara WebO, Labview lo reconoce como senal de
activacion 1 o0 0.
Si es 1 el sensor1 se ha activado entonces se realiza el proceso de
encendido de Camaral (para eso debemos pulsar el botdn)
ENCENDER CAMARA, l|la imagen se captura y se guarda
automaticamente en la base de datos de MySQL como imagen binaria

en la tabla de datos “Entrada”.

Si es 0, el Sensor2 se ha activado, en este momento se debe pasar
por la banda magnética la tarjeta de identificacion RFID para que se
habilite dicha entrada, se enciende la camara0O pulsando el boton
ENCENDER CAMARA, la imagen y el cédigo de identificacion se

guardan automaticamente en la tabla de datos de MySQL “Corredor”.
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3.7 Diseino de la base de Datos desarrollados en MySQL.
Creacion de la base de datos.
En la pantalla principal de MySQL pulsamos DB, luego se selecciona
“create table” y se llena los campos correspondientes requeridos,

como se muestra a continuacion:

,.SQL_yog Community ;,dlggn MySQL GUI - [New Connection - root@localhost*]

ﬁbbﬁ@ “E@_% 40 B-BRETTERBEA

Aller Table ‘entradap’ in ‘image’

X
Field Name [Datatype [Len [petauls [collation [rR2 [Wot tu11?[Unsigned> [Auto Incrz[zerorillz|Comment |
[a Jint ~l10 - O v O [ O
| [imagen longblob | = O | [ ] o
| |tecna warchar -l128 latinl_sweaish e1 | [] O [ O O
| |pora warchar -l128 latinl_sweaish ei | [] O [l O O
[ Z = O O 0 O O £
Al | if dPiopetties.. | [ Insen | [ Delete | [ Cancel
T
Ready 0ms 0 ronts) n1,Col 1 Connections : 1 Want more Power? Get Enterprise!
+4 Inicio cerDOmT®T

Fig.22 Diseno de la Base de Datos para la “Entrada” principal.
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root@localhost

i File Edt Favortes DB Table Objects Tools ‘Window Help

HPOLS R WEE e "B 48B-BRHTED
=
Alter Table ‘corredor age’
Field Nane [Datatype [Len [pefauls [collation B3 [Wot Mull>|[tUnsigned> [Auto Incrz[zerofills|comment |
+ [ia Jint |10 = O [ v O
| [imagen mediunblob | = O O O ]
| |tecna varchar ~|125 lavinl_sweatsn_ci -] [] O O O O
| |pora warchar ~128 latinl_sweaish ei | [] O O O O
| eria varchar -f128 latinl_sweatsn e o] [] | O | O =
] = = O O O O O
[ aher ] [AdvancedPropetties.. | [ nsen | [ Delete | [ Cancel
1 =
Ready oms 113 row(s) n1,Col 1 Connections : 1 Want more Power? Get Enterprise!

' Inicio

Fig.23 Diseno de la base de Datos para los “corredores”.



3.7.1 Programacién MySQL

Creacion de la BASE DE DATOS
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Creamos la database IMAGE, luego creamos la tabla “entrada” y

“corredor”, por comandos el proceso es el siguiente:

CREATE DATABASE ‘image’

Creacion de la tabla “corredor”
CREATE TABLE “corredor’ (
id" int(10) NOT NULL auto_increment,
‘imagen’ mediumblob,
‘fecha’ varchar(50) default NULL,
“hora’ varchar(50) default NULL,
“rfid” varchar(50) default NULL,
UNIQUE KEY "id" ('id")
)  ENGINE=InnoDB AUTO_INCREMENT=177

CHARSET=latin1

Creacion de la tabla “entrada”
CREATE TABLE “entrada’ (
id” int(10) NOT NULL auto_increment,

‘imagen’ mediumblob,

DEFAULT
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‘fecha’ varchar(50) default NULL,
“hora” varchar(50) default NULL,
UNIQUE KEY 'id" ('id")
) ENGINE=InnoDB DEFAULT CHARSET=latin1
Estas tablas estan formadas por un ID, imagen, numero de RFID,
fecha y hora en éstos campos son importantes los nombres de las

tablas para poder realizar la comunicacion con Labview.

3.7.2 Proceso de configuracién del ODBC

Para realizar la conexidon con Labview, es necesario entrar en
herramientas administrativas del panel de control del PC, luego en
origenes de datos (ODBC), siguiente paso agregar y crear origenes
de datos, en este caso MySQL ODBC 3.51 driver, luego se pulsa
Finalizar, en la siguiente tabla se llena los siguientes campos:

DSN (data source name): “conexién”, nombre con el cual se establece
la comunicacion con Labview.

Server: localhost

User: root

Password: root

DataBase: “image”, nombre de la base de datos, dentro del cual estan
las tablas “entrada” y “corredor”:

“‘entrada”: es la tabla que registra imagen, fecha y hora de los que



ingresan por la entrada principal.
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“corredor”: es la tabla que registra imagen, fecha, hora y numero

de RFID de las personas que ingresan en los corredores. Mas

detalles se muestran en las siguientes figuras:

®. imagenes terminado. vi

fle Edit View Froject Operate Inols Window Help

™ Herramiantas adm

archivo  Edidén  Yer Favoritos  Herramientas  Ayuda

oAtrés - e - ﬁ pausquada [ Carpetas

Direccidn | 439 Hervamientas administrativas

J Inicio

Tareas de archivo y carpeta (%)
®} Cambiar nombre a este
archiva
[y Mover este archiva
[ Copiar este archivo
Publicar este archivo en treb

() Enwiar este archiva por corren
electrénico

¥ Eliminar este archivo

Otros sitios

@ Panel de contral
) Mis documentos
Documentas compartidos

g MipC

& s sitios d red

Detalles £

Origenes de datos (ODBC)
Acceso directo

Fecha de madiicadidn: Jusves, 21
de Mayo de 2009, 21:29

Tamafio; 1,55 KB

Acceso directo

Accesa directo

Contioladores | Tiazas | Agupacién de conesiones | Acercade

T i
Administracién de equipos % (AP < *A dministrador de erigenes de datos ODHC

Origenes de datos (GDBC)

Acceso directo

Servicios
Accesn directn
2KE

Wisor de sucesos
Acceso directo

Rendimiento

Acceso dirsctn

2¢B

Servicios de componentes
Acceso directn

2K

DSMdeususio | DSH de sitems DSN de archivo

| Agegar
Quitar
Corfigurar,

rigenes de datos de usuari:

Nombre [ Controlador

dBASE Files Microsolt dBase Diver [*dbi]
DNS MySGL ODEC 351 Driver
Excel Files Microsaft Excel Driver ["ds)
MS Acoess Detabsse Microsoft Access Diiver [ mdb)
mydsn MySOL ODEC 351 Driver
mytabla MySOL ODBC 351 Driver

‘wﬁ Un Origen de datos de ususrio 0DBC almacena informacidn de conexidn
ol proveedor de datos indicado, Un Drigen de datos de usuario sdla es
visble y utlizable 2n =l equipo actual per el usuario indicade.

Acepler | Cancelar Aplicar

Fig.24a Configuracion de ODBC
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- imagenes terminado.vi

Ele Edt ¥ew Project Qperate Tools Window Help

T Herramientas administrativas

archivo  Edcion Ve Favoritos  Herramientas  Avuda

emra’s . @ - @ pﬁ&squada [ carpstas

Direccion |4y Herramientas administrativas

o i 0
Administracion de equipos [N ' &.cministrador de origenes de datos ODBC (2%
Tareas de archive y carpeta @ Acceso directo Acceso directo

2KEB 2KB

Controladeres | Trazas | Agrupacidn de conssiones | Acercade |
S} Cambier nombre a este DS de usuario | DSMdesistema | DSH de archiva
archivo Grigenes de datas (ODBC) Rendmienta
(@ Mover este archivo Acceso directa Accesa directo Origenes de datos de usuario:
2KEB 2KB

[P copiar este archiva Nombre [ Controlador | Agegar

) Publicar este archive en Web <o dBASE Files Microsoft dBase Driver (bl

1 vicios Servicios de componentes
DHS MySOL ODEC 351 Diiver Quitar
Acceso directa Acceso diracto
=] I ST T D 2KB 2K Excel Files Microsoft Excel Driver (*xls)

MS Access Database  Microsoft dccess Diiver (% mdb)] Corffigurar.
W Eliminar este archivo mydsn MySOL ODBC 351 Driver

Crear nuevo origen de datos X

visor de sucesos
Accesa directo
2kB

Otros sitios

@ Panel de contrel Selecrione un controlador para el que desee establecer un
e e s origen de datos.
) Mis documentas

Hombre
B D Mictosaft Paradon Diver [.db | I SRR
g mipc Microsoft Paradow-Treiber (b | e datos dde Lz sdloes
& Misstios e red Microseft Test Diiver [ *csv] B

Microsoft Text-Treiber [* it ".csv)
Microsoft Visual ForFio Driver

Microsoft Visual FoxPro-Treiber
Detalles (=) i Aglicar Apuda

SOL Server
Origenes de datos (ODBC) -
Accesa directa < w

Fecha de modificacion: Jueves, 21
de Mayo de 2009, 21:29
Tamario; 1,55 KB

< Alrds I Finalizar I Cancelar

& Inicio . B LabvIEw

Fig.24b Configuracién de ODBC
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Connector/ODBC 3.51.27 - Add Data Source Name
Connector/0DBC

Login | Connect Options | Advanced

Data Source Name |mytabls

Database

Description

Server [localhast

[root

Passwiord

Datahase

The database to be current upon cannect.

Optional Ves
Default [nore]

\dministrador de origenes de datos ODBC

Contioladores | Trazas |

Agiupacion de conssiones |
DSN de usuaiio |

fcecade |
DS de sistema

DSN de archive
rigenes de datos de usuario:

[Hombie
HBASE Fies
NS

| Contioladar
Micrasoh dB ase Dver [*.dbfl
MySQL ODBC 351 Diiver

| Agega

Fcel Files

5 Acces: Database
ydsn

wiabla

Microsoft Excel Driver (*ds]
Micosoft Access Diiver [mabl
MySQL DDBC 351 Difver
MySQL ODEC 351 Diiver

Guitar
Configurar.

Un Drigen de datos de usuario ODBC almacena informacicn de conevidn
al proveedor de datos indicado. Un Origen de datos de usuario sdlo es
wisible p utiizable en el equipo actual por el usuatio indicado.

[pomems 3]

) T |

J Inicio

Aceptar Cancelar

Aplcar A |

Fig.24c Configuracion de ODBC

Esquemas para configurar datos ODBC.
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CAPITULO 4: SIMULACION, IMPLEMENTACION Y PRUEBAS.

4.1 Detalle del Proceso.

La primera parte de la simulacion se la realiza con el simulador
Proteus Isis con este se desarrolla el esquematico y simulacion. Otra
parte de proteus es el Ares Profesional, que permite realizar el
esquematico del circuito impreso y dejar el disefo ya listo para su

funcionamiento.

Mikrobasic es un recurso importante, permite la programacién de los
pasos que se dan. El PIC18F4520 es el encargado de tomar los datos
de entradas que son captados por los sensores, generando un valor
de voltaje 3.8v que sera aceptado como un valor légico de 1 o de

0.38v como valor légico 0. De esta forma se puede comprobar en
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simulacién conjunta Mikrobasic — Proteus para ver si el PIC esta

realizando el proceso deseado.

Proceso de trabajo del Transistor C945, cuando el transistor esta
operando de forma normal tiene 0.38v en el colector del transistor, el
mismo que tiene un significado, que el receptor esta recibiendo la
sefal del transmisor, mientras cuando hay 3.8v en colector el receptor
no esta recibiendo la luz infrarroja por lo tanto el transistor entra en
saturacion, y su alcance depende del valor de resistencia en el
circuito transmisor, alto valor de resistencia hay poca luz, baja

resistencia tenemos mas luz y mejor alcance.

Este modelo de disefio (transmisor-receptor) usa también un
amplificador operacional LM324, utilizado como comparador para
darle mas estabilidad para el voltaje que ingresa al PIC. Un sensor
detecta el paso en la entrada principal y el otro detecta el paso en la
entrada en los corredores. Con la ayuda del voltimetro se puede ver
como estan los voltajes en cada circuito verificando lo que sucede
cuando una persona esta entrando a la Empresa o algun centro
Comercial y cuando otra entra al corredor, en los dos casos los

voltajes son iguales en los dos circuitos implementados.
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N YT Y Y Y YT Y e

Fig.25b Tarjeta de sensores y conexion con los motores

Esquematico de pistas (PCB Layout)
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iE - =]}
Ele Edt Yew Project Qperate ook Window Help
.'_=|E|Qy 13pt Application Fort |~ ]:F‘m 1

-~

e C:\WINDOWS\system32\cmd.exe

Microsoft Windous &P [Uersisn 5.1.26801
(C> Copyright 1985-2081 Microsoft Corp.

C:\Docunents and Settingsssantos>ping 280.126.14.168

Haciendo ping a 28@.126.14.168 con 32 hytes de datos:

Respuesta desde 200.126.14.168: hytes=32 tiem TIL=128
[Respuesta desde 2AB.126.14.168: bytes=32 tien; TTL=128
ta desde 200.126.14.168: hytes=32 tiem TIL=128
ta desde 2A@.126.14.168: bytes=32 tiem TTL=128

Estadisticas de ping para 200.126.14.168:
iades = 4. recibidos - 4, perdidos = @

Lde ida y vuelta en milisegundos:
Hiximo = 4mg, Media = 2ms

C:\Docunents and Settings\santos>

|8, Portapapeles 4 de 24
< Elemento recopilado,

CETEDTEO? & [ 2 Eplorad... - | @0 2 Marosoit.., - ! o | MAdbeRead.: o o [EzivEw.,. - & RJﬁﬂ 1038

Fig.26 Ventana de verificacion del estado de conexion entre el

CPU y Ethernet.

Con esta ventana se puede verificar si exite comunicacién entre el
CPU vy el proyecto, se lo realiza de la siguiente forma, vamos al PC
Inicio, Ejecutar, cmd, Enter.

Escribir el siguiente comando: ping 200.126.14.168 y pulsar tecla

Enter.
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P/ final encenderZ.vi Front Panel

Fie Edit View ject Operate Tools Window Help

13pt dpplication Fant "!M@l&i

I — B

640480 L% 32-bit RG mage 104,125,90 (6,39)

]

Fig.27 Sistema de seguridad terminado



65
4.2 Funcionamiento del Sistema
Con el sistema de control ya terminado, se puede realizar el proceso
de captura de imagen tanto en la entrada como en los corredores. El
panel de control consta de lo siguiente: botén Encender SISTEMA, si
no esta encendido se apaga. Cuando se corre Labview éste espera
que se active algun sensor, si alguno esta activado este se muestra

en la pantalla como dato recibido que puede serun 1 0 0.

Si es 1 alguna persona esta en la entrada principal, en este momento
se debe pulsar el boton Encender CAMARA, se enciende
automaticamente la camara de la entrada principal, captura la imagen

y la guarda en la base de datos “Entrada”

Si es 0 alguna persona esta en la entrada de un corredor, tiene una
diferencia especial para ingresar a ésta area debe de tener su tarjeta
de identificacion, sin ella la puerta no se abre. Si presenta su tarjeta,
en la pantalla de Labview se muestra su cddigo, luego se debe al
pulsar botén Encender CAMARA, se captura y guarda la imagen en

la base de datos “corredor”.
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B listoZ.vi

Fle Edt Wew Project Operste Tooks Window Help

Bl&|[@[n]

8.
\ &S
\‘E

-~

6402480 13 32-bit RGE image 105,106,126 (30,

-

E40x480 1% 32-bik RGE image 96,109,85 (156,

inicio

Fig.28 Proyecto funcionando Prueba.
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4.3 Proceso de Consultas de datos por fecha y horas.
Para éste proceso se corre el archivo “consultar’ de Labview, en la
misma se tiene lo siguiente:
Consultas de imagenes y consultas de registros. Para consultar
registros pulsar el boton “consultar tablas” debe estar apagado,
luego se debe pulsar el boton “Iniciar consulta’, después se debe
seleccionar la tabla que se desea consultar Corredores o Entrada,
paso siguiente se debe pulsar el botdn “mostrar tabla®, para ver los
datos de la tabla seleccionada, desde aqui ya se puede hacer
consultas de imagenes (en el panel principal se debe encender la
opcion “ver imagenes”), luego pulsar Iniciar consulta, en el cuadro
de consultas de imagenes parte inferior se debe digitar los siguientes
datos: la tabla que se desea consultar, llenar los campos de dia y
hora, para finalizar pulsar “Mostrar Imagen Consultada”, ahora se
tiene la imagen en la pantalla. Para mas detalle se muestran las

siguientes figuras:
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File Edit View Project

Operate Tools Window  Help
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Inicio

Fig.29 Panel de consultas y registros.

imagen
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fle Edt Yiew Project Operate Took Window Help
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»&|[@[n]

imagen

fecha

rfid

777TTALIAR
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10f7/2009
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PITTADAR

10f7/2009
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7ITTADIAR
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Fig.30 Consultas de registros e imagenes.
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Fle Edt View P Operate Tools Window Help

Sn[g]

3 [ 130t Appiication Font

>

SELECCIONE:
¥ Cangultar Tablas{spagar) { Ver Imagenes (ncender

]

TlTrue ~bf

5

f[True_~Pf

T[Faz <3

:

W[Fakse ~F]

Fig.31 Descripcion de diagramas de bloques para extraer la imagen de la

base de datos y mostrala en la pantalla.
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] consultas terminado final2.vi Block Diagram *

Fle Edt View P Operate Tools Window Help
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Fig.32 Descripcion de diagramas de bloques para la consulta de

la base de datos.



Fig.33 Tarjetas construidas.
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Fig.34 Esquema del proyecto terminado y funcionando
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Con las tarjetas terminadas, observamos la ubicacion exacta de los
elementos entre los que tenemos la conexidon a +12v, +5v, tierra, la
conexion con la tarjeta RFID, los motores, la tarjeta Ethernet, pulsador
para resetear al PIC, ubicacion de los leds transmisor y receptor de
infrarrojos, cuenta con 3 leds indicadores, que describen lo siguiente,
led azul (on) nos dice que el sensor1 se ha activado, el led verde que
el sensor2 se ha activado y se encuentra en estado de espera por la
tarjeta RFID, si el led rojo se enciende indica que ya ha leido la

tarjeta.
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CONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES.
CONCLUSIONES.
1) Con este proyecto he podido comprobar la capacidad de construir
sistemas de seguridad para entradas principales y corredores en
forma de prototipo, para uso didactico y apreciar la interaccion de
camaras, monitor y sensores. En el uso de este proyecto estamos

hablando de sensores de barrera, lector RFID y dos camaras web.

2) Cabe recalcar la utilidad de este proyecto como control en un
sistema de seguridad cuya aplicacion puede proyectarse mediante el
uso de Internet a través de una tarjeta ETHERNET especialmente

disefiada para interactuar con los microcontroladores.

3) Este comportamiento de sistema puede almacenarse en una Base
de Datos MySQL con cuya utilizacién en el presente proyecto puedo

concluir que amplia las perspectivas de aplicacion del mismo.

4) Los principios utilizados en la elaboracion del presente trabajo
pueden ser ampliados y utilizados en diversas combinaciones para

adaptarse a variadas posibilidades del mundo real.
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5) Otra conclusion importante es el haber aprendido a utilizar variadas
herramientas para la produccion del prototipo deseado. Permitiendo
conocer la existencia de muchas posibilidades para lograr un mismo

objetivo.

RECOMENDACIONES.
1) El proyecto tiene varias limitaciones, las dos camaras no pueden
estar encendidas al mismo tiempo debido a que Labview no puede

manejar dos camaras USB al mismo tiempo sino en forma secuencial.

2) Cuidado con la tarjeta RFID al ubicarla en la barra lectora si no esta
en posiciodn correcta, el lector no la reconoce. Se la debe ubicar a 5cm
de distancia por un par de segundos para que la lectura sea correcta.

Las barreras infrarrojas deben protegerse para no recibir luz directa

que pueda alterar su funcionamiento.

3) Entender las funciones y las herramientas de los programas
utilizados, como y cuando utilizarlas para las diversas aplicaciones, ya

sea a nivel industrial o en desarrollos de prototipos avanzados.
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ANEXOS.
Tenemos las siguientes direcciones:
[1] Datasheet del microcontrolador PIC18F4520.

http://ww1.microchip.com/downloads/en/DeviceDoc/39631E.pdf

[2] Datasheet del circuito integrado ENC28J60.

http://www.blog.lausdahl.com/file.axd?file=User's+manual+ET-ENC28J60.pdf

[3] Datasheet del médulo RFID reader

http://www.parallax.com/dl/docs/prod/audiovis/RFID-Reader-v1.2.pdf

[4] Datasheet del circuito integrado ULN 2003

http://www.datasheetcatalog.org/datasheet2/f/0c6x6a46ig46qlxf3j2gsaii8o3y.

pdf
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