


















































































































































































































































































































































































































































































Apero I cES



Apéndi ce A

Manual de us ua ri o:

1. Posi cione el vehícuio en el punto de origen de1 sistema de coorde

nadas.

2. Conecte la alimentación DC y AC (fuente de poder y tran s formadores ) ,

3. En la pantalla aparece el mensaje u80 85u.

4, Pulse 1as siguientes teclas:

GO

9

7

c

0

EX EC

5. En la pantalla aparece el mensaje 'lC0 1", ingrese e1 comando l, es-

to es:

X 0 : arranque manual , sin pausa.
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X1

x2

X3

x4

x5

x6

x7

arranque automát , sin pausa

arranque manual , con pausa de x segs y reinicio manual ,

arranque automát'i co, con pausa X segs, reinicio manual .

iguai efecto que X0.

igual efecto que X1

arranque manual , con pausa X segs, reinicio automático.

arranque automático, con pausa X segs, reinicio automático.

6. En caso de escogerse la opción de arranque manual, es preciso

pulsar la tecla VECTOR INTERRUPT para iniciar el movimiento.

7. En caso de escogerse 1a opcí6n de reinicio automátjco, debe pulsar

se la tecla VECTCR INTERRUPT para reiniciar el movjmjento.

8. Una vez ingresado el comando 1, pulse la tecla NEXT.

9. Aparecerá en 1a pantal la el mensaje "C0 2".

10. Ingrese el comando 2, consistente en 2 dígi tos:

primer dlgito: número de rutas antes de la pausa.

segundo dÍgito:número de rutas totales.

Ei programa no acepta que el primer dígito sea mayor que el segundo

ni que ambos sean iguales, ni que ninguno de los dos sea mayor a 9.

11. Una vez ingresado el comando 2 pulse Ia tecla NEXT.
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12. A continuación, el sjstema requerirá el ingreso de las coordenadas

(abscisa, ordenada y ángu1o) para cada posi ción de la ruta, median

te 1os si guientes mensajes:

P0 X Ab : abscisa de1 punto X.

P0 X 0r : ordenada del punto X.

P0 X Al : ángulo de orjentación en el punto X.

X varía de i a 9.

13. Una vez ingresado e1 ángulo de inclinacjón correspondiente al úl-

timo punto de referencia de la ruta, el sistema procede automática-

mente a calcular los parámetros de la ruta, y aparece el mensaje -
*Eu de que comíenza Ia ejecución de los movjmientos.

14. Cada vez que el prototipo alcanza una posición, aparece un mensaje

indicando Ia posición correspondiente, el cual no cambia hasta no

al canzar 1a posici6n siguiente.

15. Una vez completa la ruta, aparecerá en pantalla el mensaje corres-

pondiente a Ia ú1tima posici6n sjendo preciso pulsar RESET, e -

ingresar una nueva ruta, si se desea.

{\ ,ti:t#v-



Ap é nd ice B

3

3

I

10

?

4

,

I

6

L i s ta de componen tes :

Ci rcu i tos integrados (TTL):

cuatro pueFtas Nand de 2 entradas

sei s i nversores

cuatro puertas And de 2 entradas

seis inversores con Schmitt Trigger.

cuatro puertas 0r de 2 entradas.

comparador de magnitud de 4 bits.

mul ti vi brador monoestab'l e.

decodificador/demultiplexor de 4 a 16.

contador sincrónico de 4 bits, de doble sentido con doble re

Ioj , bi nari o.

multiplexor de 8 líneas a 1 con entrada de seieccjdn.

doble multivibrador monoestable de disparo continuo con en

trada de enceram i ento.

memoria de lK x 4 bits, tipo RAl,l.

memoria de 2K x 8 bits, tipo EPROM.

7400:

7 404:

7408:

7 414:

7485F:

7 48tF :

7 4l2l:.

74154:

74193:

2 74151:

2 74L23:

4 2114:

2 2716:

Semi conductores:

8 1N4001:diodo de silicjo, de 1/0 amps., 600V
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8 ECi123: transistor NPN, de silicio.

4 triac, 4 amps., 400 V.

I ECG3086:doble optoaislador/fototransistor NPN

2 ECG3100:módulo optoacoplador interruptor con transistor NPN.

Capa ci to res :

61uf, 50 voltios electrolítico.

Transformadores:

4 transformadores de aud'io.

3 transformadores 110/12 voltios 1.0 amps.

Resistencias:

2 27 ohns l/4 w.

4 3.3 ohms l/2 w.

6 I ohm l/2 w,

6 27 ohns t/2 w.

2 10 ohms 1/2 w.

I 560 ohms 1/2 w,

4 220 ohms 1/2 w.

2 100 ohms 1,¡2 w.

2 150 ohms l/2 w.

2 150 ohms 1,¿2 w,
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Sockets (wi re-wrappi ng ) :

3 24 pines

4 18 pi nes

14 16 pi nes

21 14 pines

Reg I etas :

120 puntos, torn'i Iio

110 puntos, torni'l lo

5 3 puntos, tornillo

5 2 puntos, torn i l 'lo

2 12 puntos, torni l lo - torni l lo



REGLETA PIN DESDE HAG IA

cN1

TABLA I

CONEXIONESENTRE REGLETAS
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SEÑAL

Realimenta
ción deT
motor i z-
quierdo
rea I imenta
ci ón deT
motor iz-
quierdo.
reset contador 2
reset contador I
STOP

ffi
_l

2

3

4
E

6
7

9
10
11
1?
13
14
15
16
T1
1B
19
20

cN2,1
cN2,2
cN2,3
cN2,4
CN2,5
CN2,6
cN?,7
CN2,8

Real imenta f:: -:"ción del
motor iz-
quierdo.
Rea I imenta
c i ón def
motor de-
recho.
Reset contador 2
Reset contador I
STOP
SenI(mot,izq.)
Sen2 (mot. der. )
disparo 2
disparo 1

ZINC

CN2,9

cN2,16

cN2,
cN2,
CN2,
CN2,
CN2,
CN2,

CN1,1
CN1,2
CN1,3
CN1,4
CN1,5
cN1,6
cN1,7
CNI,8

10
11
72
13
14
15

Sen l (

Sen2(
Dispa
D i s pa
Zi nc

9
10
ll
12
13
14
15

cN2 1

2
2

4
E

6
7

8
9

10
ll

t

1?
13
14
15
16
17
18
19
)ñ

cN1,
CN1,
CNI,
CNI,
cNl,
CN1,
CN1,

mot i zq ) ,
mot der ) .ro 2

ro I
CN1,16



v ienen,...Tabla I....

cN3

CN4

CN5

cN6

cN7

CN8

CN9

cN10

CNlI

CN12

CNi3

CN14 anodo Al
Cá todo K2
GN12,1
General
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sensor der. sens0r

transfornador
de s'i ncroni sno

G]
K1
b¿
K?
L,J
K3
G4
K4

disparo
I
disparo
2

djsparo
3
disparo
4

triac
triac
tr j ac

triac

cNl l ,6
cNll,5

CNI1,2
CNl I ,4

sensor i zq.

A2
KI

Motor'l
Motorl

A4
K3

Hotor2
Motor2

habil. rel é 1

habil. relé 2

5 volt'i os
t ierra .

sensor
sensor

A I i m e n ta c i ó n
del motor i zq.

Alimentación
del motor der.

5 voltios
5 voltios
tierra
t i erra
transformador
de sincronis.

vo I t i os
voitios
voltios

ti erra
tierra
Al imenta c i 6n
puente
l2 vol tios
5 vol tios

RLl-
RL2-

cN14,5
CN14,5
cN14,6
cN14,6
CN14,7
cN14,8

V,Sensor
cN7,1
V.Sensor
cN7,2
cN5,2
cN5,l

I

CN14,4
cN14,5
cN14,5

I, RL2
SDK-85
Sensor 2

cNl4,6
cN14,6

V sensor 2
V SDK-85

RL

v

t?
5
q

AI
AI
12 f uente
5 f uente



5

6
7

B

9

Ti erra f uente
S1
S2
A2
A?

general
CN5,2
xN5,1
Anodo A3
Cá tod . K4

245

t i erra
sincronis
mp.
al iment.
puente.
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