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El esquema cinematico de la figura representa un mecanismo de yugo escocés que es empleado en la linea

de produccién de una cadena de montaje. Para el instante indicado, donde el angulo 8, = 60° y la velocidad

angular del eslabon 2 es constante y vale de w, = 1rad/s en sentido hcgario. Utilizando el mjfodo de
(wFin
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En el tren de engranajes conicos combinado de la figura, tomando como engranaje de entrada al 2,
averiguar el sentido y velocidad del engranaje A, cuando el engranaje (4) y (5) giren a 40 rpm, y 10 rpm,

respectivamente. IB >4+
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Figura 2. Sistema de transmlslon de engranes planetarios.
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