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conocimiento sSe compone de un  5in numerc de
sxperienclas,
Siferentes vias., Algunas de estas exXperiencias nos han sido

las cuales han Illegade hasta nosotros por

Pasadas por nuestros mayores, otras han sideo frute de 1la
ple cbservacidn. Peroc ninguna otra experiencia esta tan
Eraigada en nuestre conocimientc como el de las propias
periencias vividas.

efecto, no hay mejor manera de entender un problema
mplejo, gue el enfrentarse cara a cara con &1, ¥ socrtear
205 obstaculos gue aparecen a nuestro paso; =sacandes al fimal
la lucha conclusiones, fruto de nuestras propias
lexperiencias.

E=ta es justamente la filosofiz con la que esta desarrollado
#ste proyecto de comunicaciones entre PC's, llamado BP-LAN,
E=te trabajo netamente didacticc nos lleva de la mano,
‘Eostrandoncs lIos problemas que estan invelucrados en las
comunicaciones dentro del entorno de una Red de Area Local
(LAN), a la vez que nos muestra las solucicnes y las razones
gue condujeron a tomarlas. De esta manera, muchos conceptos
sprendidos en clase tienen entonces una base mas firme
guedandc las ideas sdlidas y completas.

En este caso en particular, se trata de una red =erial, es
decir gue para su implementacion no hace falta ninguna
tarjeta de red especial. Basta con gque los computadores
involucrados en la misma tengan una ¢ mas puertocs seriales,
los cuales ya scn considerados edquipo esténdar en  los
computadores. El caso un tantec excepcional es el servidor, el
cual es e]l dnico gue regulere un puerto serial para cada
Termimal, de tal manera gue al desear conectar mas de dos
Cerminales, hard falfta el uso de una tarjeta multipuerto.



muy sugestive, (Planificacién de una Red) nos
gl proyecto hHa sido desarrollado para entender
& una LAN y cuales son 1lo= factores a considerar

Bi&n detalles como el cableadp de la red y hace un
ge las diferentes posibilidades existentes al
Tépicos discutidos incluyen técnicas de
fién, BIOS DE BP-LAN, Drivers de comunicacibn, ¥
N de Tecubrsos.
motivacicn para el desarrollo de este trabajo es
22 nos introduce en conceptos ¥ técnicas basicas de
residentes de memoria, dispeositivos instalables vy
rto punto conceptos de sistemas operativos. Ademas
wsto, influencid notablemente la facilidad en la
Etacion de esta red.

g5 uno de lo= objetivos primordiales de este
= == la de introducir al estudiante a la programacion
Ieesnutadora personal bajo este novedoso concepto de
: » gue significa una Red de Computadoras.




B0OSQUEJO Y PROGRAMACION

2FP-LAN va ha consistir de cuatros diferentes

f@Erogramas

s gue manejan dispositivos TSFRs
=awos de-sistemas de aperaclén de red Aplicaciones
programas de BP-LAN interactian a través de
al Sistema Basice de Entrada / Sallda de BP-LAN
 BF-1AN )
rién vy valor de BP-LAN pueden ser mejor entendidos

o sus ochietivos de disefio
BP-LAN transmite v recibe informacidn en
da hasta 115.200 baudios.

B: Tanto el codigo fuente como archivos ejecutables
SF-12AN deben ser altamente modulares;, simplificando

@ &decuaciones y modificaciones del cddigo

CIOM: La versién actual de BP-LAN fue completamente

. Toda la informacion de configuracion ha sido

wizada de mode gue ninguna reensamblacidn es necesaria

figuraciones estandar . La infermacidén de la

16n estd ahora pasada a los diversps programas de

¥= se2 en la linea de comando o a través de tablas en
BP-LAN .

AL PROGRAMADOR: El codigo fuente de BP-LAN es
modular. Cada funcién tiene una 4dnterface bien
con el resto del cddigo, permitiendo al programador
cualguier caracteristica de BP-LAN sin requerir un

fento intimo del programa completo .




L BS0 DE MEMORIA: El uso de memoria de BP-LAN para programas
fesidente en memoria ha sido minimizade permitiendo al
inistrador del sistema cargar solamente las

acteristicas consideradas necesarias

MTARTICION DE ARCHIVOS: Cualguier dispositivo de blogue |
ura / escritura ) en el Servidor puede ser accedido de
quier nodo en la red .

DMPARTICION DE IMPRESORA: Cualguier imprespra en el Servidor
de ser accedida como si fuera una impresora local del
ente , ademas 5= le provee de un mecanismo para evitar
@cceso simultdnec por otros clientes .

ION DE COMANDO REMOTOS: 3i un cliente inicia la ejecu-
=on de un comande de DOS en el ‘Servidor , éste no responde a
' esguier solicitudes de clientes mientras esté ejecutando
comando.

B: La versidén actual de BP-LAN no permite el BLOQUED
FICHERO . 51 dos NO-APLICACIONES ‘de BP-LAN ( cualguier
ograma no especificamente diseflado para correr en una red
=—_FN | 1intenta acceso de escritura simultaneamente a un
=nivo ,es probable que se corrompa . Las APLICACIONES de

LAN pueden utilizar opcianalmente semadforos para evitar
2Ccces0 a escritura simultanes a un archivo. Un Semafaoro
una variable en el servidor gque ceorresponde al estado de

dispositivo, archivo, o grupo de archives compartidos .

_ LoGiA: Es de topologia Estrella , e&n -donde wuna
momputadora central es tanto el conector | HUB ) de red como
#1 administrador de recurso Unico . En una configuracion mas
eomnleja , mas de un administrador de recursocs puede existir.
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Terminal #1 Terminal H2

Servidor

Terminal B3 Terminal 44

Fig. #1

CARACTERISTICAS DISTINTIVAS DE BP-LAN
12 COMUNICACION .

BF-LAN utiliza el RS-232C puerto de comunicacién serie

Un pagquete de comunicaciones contiene muy pocos gastos
sad ).

Soporta hasta 256 conectores | ‘dispositives de red,
do nodos de red, impresoras series, plotters; vy

El cliente puede accesar & un Servidor a través de un
{ 2400 baudios o 9600 baudios )

L2 red puede ser ‘anidada, asi un Servider en una red
ser cliente en otra red .



EN LA COMPARTICION DE RECURSOS .

; Spporta accesc de hasta 24 drives para comparticidn |
desde la C hasta la Z ) .

- Fed sensible , hasta aplicaciones ; como uktilitarios
Norton, funcionan adecuadamente

= Provee a cada c¢cliente acceso transparente a las
imprescras ¥ modem en el Servidor

L. Tiene 256 semafores disponibles para ser usados por
programas de aplicaciones en dispositives ‘© archivos

Bloqueadores. .

5. Un cliente puede iniciar la ejecucldn de un mando de DOS

&n el Serwvidor .

MISCELANEOS .

e . El Servidor puede correr ya sea en modo dedicado
{procesando comandos de red en primer planc | o en mode no

Sedicado, es decir gue puede ejecutar los mismos procesos de
cualgquier terminal.

2, Es provisto de un programa de instalacionm basado =n

ventanas.

=R Es proviste de un mend gue maneja facilmente

correspondencia electrénica

4. El codigo fuente , estd disefiado especialmente para
Simplificar la tarea de disefiar o modificar el cédigo



1.3. DESVENTAJAS DE BP-LAN EN LA COMUNICACION :

1. A 115.200 baudios, la cominicacién as casi 100 weces mas
ienta gue los 10 Mhz , tasa de comunicacidn de las ultimas

grandes redes .

EN LA COMPARTICION DE RECURSOS :
g . El blogueo de ficheros no es scoportado .
2 - La seguridad de los archives no es soportado

MISCELANEOS :

1. BP-LAN , como todas las Redes de Area Local, regquieren
&l menos una persona con conocimientos de computacién ,para
instalar el hardware y confiqurar el software en una Red BF-
LAN.

1.4. REQUERIMIENTOS

Al ser este proyecto educativg , los requerimientos
son pocos y de baio costo, entre los gue podemos nombrar los
ziguientes
. La tarjeta adaptadora de red ( NIC | es la tarjeta del
puerto serial RS5-232C.
. El servidor, gue es sin duda el centro de la ESTRELLA
deberd tener tantes puertos seriales R5-232C como estaciones
deseara tener , de manera gue al guerer instalar mas de dos
terminales, hara falta ‘el uso de una tarjeta multipuertos.
. En cuanteo al cableado ;, se necesita un cable en cuvecs
extremos existan conectores DBE-9 & 2 DB-25 segin sean las
computadoras gue vayan a escoger como Sservider Yo Como
estacion. Estos conectores serdn del tipo " hembra " .
. La conexion de los puertos R5-Z32C serd del tipo MODEM
NULO.

L0



Al ser una Red de baja performance por su caracteristica
‘ESucacional exclusivamente, estd soportada por un software no

By complejo, gue TfTacilmente =se podrd matejar conn las
sfercsas plataformas de hardware instaladas en las PC's en
48 actualidad, por lo que el hardware no es una limitante
=05 regquerimientos basicos de &ste software son

256K en RAM

256K espacio disponible en disco

Un Driver y Disco Duroc .

SERVIDORES DEDICADOS VERSUS NO DEDICADOS

JE PRINT LAN, puede trabajar en las deos formas, con
vidor DEDRICADD; v con servidor NQ DEDICRD.

servidor DEDICADO significa gue la computadora gue esta
i’erciendn de servidor, sdlo corre aplicaciones de red, es
eir se concentra en atender a los usuvarios de la Ted
mcliusivamente, procesando todos los reguerimientos
icitados por elles, y no puede atender un trabajo, como
EEacion de la red; es decir nc se puede accesar por mediec
teclade a el, el servidor NO DEDICADD si lo permite,
Peslizando solicitudes de red a la wvez en el BACKGROUND ,
Eentras actla como estacion sn el FOREGROUND;esperando sSer
feesado por teclado.

1.5.1. CARACTERISTICAS DEL SERVIDOR EN MODO DEDICADO
rocesa de una manera mas rapida y confiable gue unc
Beado, ya gue no hay ninguna otra aplicacién a1
petencia.

Fealiza en forma segura comandos de ejecucidn remota y de

Ireso de archiveo remoto.

11




Es mas costoso porgue reguieres de la compra de un

tador extra, para tenerlo sélc como servidor.

1.5.2. CARACTERISTICAS DEL SERVER EN MODO MO DEDICADO
Es muy atractivo porgque no regquiere una computadora extra
a usar como servidor, por lo tante es econémico,
Tiene una calidad pobre y bajo rendimiento debido a gue
rte tareas de estacitn de trabajo y de servidor.
S6lc realiza en forma segura impresiones remotas,
iones de bajo nivel y semaforos, mientras gue no Son
rtados o los realiza en forma insegura los comandos da

ecucidén remota e ingreso a archivo remoto.

12



BOSQUEJO DEL BIOS DE BP-LAN.

s las computadoras modernas vienen egquipadas con un BIOS
stema bDasico de ‘entrada\salida) éste contiene una

Ehlinteca de funciones de entrada\salida que pueden ser
msdas desde programas de aplicacién . E1 BIOS esta

scenado generalmente, al mencs en parte, en memoria ROM,

EXTENSIONES al BIOS gue pueden ser cargadas desde disco

funciones de la biblioteca del BIOS son iniciadas a
s de llamadas a interrupciones (instruccidn INT) , por
g INT 5 llama a una direccién gue esta ubicada en la
a 5 en ésta tabla estan almacenadas los vectores de
rrupcién (el valor de las direccicnes de las diferentes
L debidoc a esto podemos cambiar el cédigo gque
s=mpefia tina funclidén simplemente cambiande la direccidmn en
wector de interrupcidn .
gra el ocbijetive es gue BP-LAN provea una extensiton al BIOS
gna IBM PC, mediante un programa residente en un blogue
rvados de memoria RAM (TSR} ; que puede sSer cargado
icamente, es decir gque puede ser cardgade en cualguier
Entoc en una sesifén de DOS . El propdsito de un programa
&5 cargar funciones de remplazo o extensidn al sistema
. operacién existente , de esta manera exteriorizamos las
siones de manipulacién de recursas compartidos , logrando

integracién de estas capacidades , al 'sistema de
Eracion , entonces todas las aplicaciones pueden
. @iiciarse. de e3fos FeCUrESS

ejemplo si reemplazamos INT 17H, la funcién del BIOS para
pumicar la impresora local conectada a la PC, con cédigo
re dirige la salida deseada para el puerto paralele local
=iz un dispositive en el Servidor, entonces podemos

13



Stilizar esos dispositives . 5in embargo, no es posible
Soportar dispositivos de, blogue, come  drives duros
compartidos, simplemente reemplazando 1lamadas al BIOS. En
lugar de esto , es necesaric wutilizar dispesitive driver
instalable , gue es un programa que reside en un blogue

reservado de RAM , diferenciandose con un TSR , en que debe
ser cargado en tiempm de arrangue del sistema ( Boot |
Siendoc asi , éste dispositive drivers tiene que ser
especificado en ‘el archive CONFIG.SYS en el directorio
Principal del driver de arrangue , cuye formato &5 Como
'\ Sigue

DEVICE = [PATH] FILENAME [/ PARBMETER{S)]
Ejemple 1: DEVICE = C: N\ DOS % ANSI.SYS
Ejemplo 2Z: DEVICE = C: “\BP-LAN %\ BPFMOUNT.SYS / C / O

Las extensiones provistas por BP-LAN al BIOS de IBM PC , son
wargadas ‘con el programa BPBIOS.COM , ¥y las funciones pueden
r accedidas a través de INT B0 H hasta INT 82 H . La
rsidén del BIOS del BP-LAN soporta solamente las dos capas
5 bajas del modele de referencia ISONOST , LA CAPA FPfsica
proporciona transmisién y recepcién de bytes vy LA CAPA
ENLACE DE DATOCS gue es responsable de proporcionar
teccitn Yy correccidn de error . Tedas las capas mas altas
implementadas directamente en las programas de
Licaciones de BP-1LANW .,

interrupciones de capa fisica da funcionamienta a teodo
@actor de entrada /salida . Un conector es cualguier
=spositive de hardware gque puede desempefiar las siguientes
ciones de E/S de la red

Prueba si un byte ha sido 2. Lectura de un byte
ibido

14



2. Prueba =i un byte puede ser 4. Transmision de un byte

Transmitide

La siguiente tabla documenta todas las funciones gue son

soportadas por el BIOS de' BP-LAN

2.1.1. LA CARTA DE INTERRUPCIOWES DEL BIOS DE BP-LAM

g I Qg Mivel de Interrupcidn, Interrupcicones de
Control (INT BO H)

INT 80H Funcidn 00H- Obtiene nimero de rcohnectores definidos

Llamar con : AH = DOH
Betorna : AL = Nimerso de conectores definideos

INT BOH TFuncidn 04H- 1Instale conector en la siguoiente
posicidn disponible

LLamar con : AH = 04H

Retorna : Nada
INT 80H Funcién 05 - El punto del siguiente conector
disponible

LLamar con : AH = 0O5H

RBetorna : Mada

2.1.1.2. Nivel de Interrupcién , Interrupciones Fisicas
{ INT 81 H )

INT Bl1H Funcidn O00H - Prueba s1 un byte ha sido recibido
LLamar con AH = OUH
BL = Nimerc de conector
Retorna N2 Dato recibido
Z Dato no recibido
IHT BlH FPuncién 01H = EKecibe un bvte
LLamar con 3 AH = O1H
EL = Numero de conector

15



Retorna : AL = Byte recibide
INT B1H Funcién 0ZH - Prueba si pusde transmitir desde
conector
Llamar con i AH = QZH
BL = Numero del conector

Retorna : N2 35i buffer de transmision eskta vacante
%' 8i buffer de transmisién esta lleno
INT 81H Funcién 03H - Transmite un byte
LlLamar comn : AH = 03H
EL = Numero del conector
AL = Byte a ser transmitide

Eetorna : MNada

2L NHivel de Interrupcidn, Interrupciones de
Enlace de Datos ( INT 82 H )

INT B82H Funcién O00H = Limpia el vwerificador de
integridad de datos

LLamar con : AH = 0O0OH

Retorna : Nada
INT 82H Funcién O0l1H - Calcula el werificader de
integridad de datas
Llamar con : AH = 0O1lH

Al. = Byte a afiadir al verificador de

integridad de datos
Eetorna : HNada
INT #2H Funcién ©02H - Obtiene el wverificador de
integridad de datos
LLamar con : AH = 0ZH
Betorna : AX = Retorna el verificador de integridad
ge datos
INT B2H Funcién D3R - Transmite un paguete
LLamar con : AH = 03H

16



BL = Nimeroc del conector
Ds ¢ DX = Direccidin de transmisidn del

CX = Longitud del paguete & transmitirc
Betorna : Nada
INT 82H Funcion 04H - Paquete Recibido

LLamat con - AH = D4HE
BL = MNimero del canector
DS ¢ DX = Direccidn del pagquete recibido

Eetorna : C X = Longitud del paguete recibido.

2.1.2. COMUNMICACION SERIAL
la red BP=LAN los nodos usaran e] adaptador de

smunicaciones asincronicas R3 23z-C para compartir

mformacién: . La tabla siguiente ilustra 1la interfaz
alizada RS 232-C disefiada por IBM,

= = Nombre Serfdal Comentarios

Tierra-chasis Unidades conectadas a
tierra

Datos transmitidos(TD} Salida de datos de la
interfac

Datos recibidos [(RD) Entrada de datos a 1la
interfaz

Peticion para enviar |Define condicidn de

{RT2) dato,listo para envio

] Limpia para enviar (CTS5) |Sefial de entrada que

permite la transmisién

Datos colocados listos|Entrada que notifica

DSE ) estado de disponibilidad

17




Sefial de Ltlerra Sefial coman de tierras
anica

Detector portador de | Indica Cresenclia de

datos (CD) datos

Terminal de datos lista|Sefial de salida que

{DTR) indica disponible para
transmitir

Indicador de alerta Se lleva a caboc , debido
a timbre de teléfono

@8 IBM-PC ,el puerto RS 232-C es controlade con el INS8250
Eeenductor HNacional Transmisor Receptor Asincronico
rsal (UART) . Este chip convierte los datos paralelos
b Llegan del sistema del microprocesador a datos en serie
‘sace=rz similar convierte los datos en serie gue llegan
2l RS 232-C a datos en paralelc gue salen hacia el
Be== microprocesador.
ER=8250 contiene 11 registros de 8 bits, de los cuales se
Be= accesar a 10 de ellos por medic de mapeo de memoria,
B0E de cada computadera contiene una tabla, en la cual se
determinar la direccidn base da cada puerto. Esto se lo
leyendo el contenido que se encuentra en 0040:0000.
2= primera palabra contiene la direccién base del puerto
ila segunda la del puerto COMZ v asi sucesivamente,
miendo da la cantidad de puertes instalados.
welocidad de transmisian y recepcion de datos | en bits
Segundoc | e la determina dividiendo la frecuencia del
de entrada al UART (1.8432 Mhz) para un wvalor de 1é
leidos de las posiciones MSB y L3B del reglstro
=or Latch" ¥ luege dividiendo para. 16.
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programar el UART a una velocidad determinada, se
Ga lo contrarioc a lo explicado anteriormente; es decir,
almacena un valer determinade en ese registro.

son los pasos gue efectia el BIOS del computader cuando
lo invoca a inicializar al UART { por lo general esto
re al encender el computador ) a través de la rutina de
icic del BIOS para comunicaciones -asincronicas, INT 14H,

contiene cuatro funcicnes

Inicializa el puerte de comandos (AH=0}

Envia un caracter (en AL) fuera del puerte (AH=1)

Envia un caracter [(establecide en AL) desde el puerto
2}

Retorna el estado del puerto en AL (AH=3)
el INSEZS0 la informacidn del formato de dates se le
ane de los nltimos 6 bits del registro "Line Control”,
designaciones del formato de paridad se hallan en los
3 51 5, el nomeroc de bits de parada se hallan en el bit
y un cédigo correspondiente al numero de bits de datos se
swentra ehn los bits 0 y 1. E1 bit mas significative de este
gsistrs =e lo conoce como "Divisor Latch Access Bit"
AR} . Fste es usade come un registro adicional para
mpartir dos puertos. 51 el DLAB es 0, entonces los pusrtos
" 1= direcciftn base+l corresponden a los registros de
se=cifn / transmisidon vy al interrupt eneable . 5i DLAB es
‘entonces los pusrtos estan conectados logicamente a los
¥ LSB del divisor latch.

INSE8250 UART solamente soporta velocidades de hasta
200 baudios , mientras que las tarjetas adaptadoras de
soportan. tasa de comunicacidén de 10 Mbps(10.000.000

pas) .
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gue una baja wvelccidad, es la carga afiadida al
ador central CPU. Las tarjetas adaptadoras de LANs
ten y recepktan paguetes completos de informacién
sandientemente del CPU ;, mientras el INS3250 UART puede
ente manipular un simple byte a la vez
informacién tiene gue ser formateada en paguetes de
icacion antes de gue sea pasado entre dos computadoras.
paguetes cCconsisten generalmente de un encabezado
eriptivo, un campo de infermacidén , y un campo de chegueo
E =
de transmitir un pagquete en BPF-LAN , la computadora
=pra tiene gue tener la. entera atencion de la
fzdora receptora. La computadora transmisora esta
dtiends repetidamente el byte 0lH ,  conocido como
de inicioc ; o S50H , Los caracteres wvan a la
edora receptora hasta gue la computadora hasta gque la
tadora receptora reconoce el encabezado de Inicio con un
BEH, conocido como un reconccimiento. de caracter o ACK .
utadora transmisora escucha el eco del byte de
imiento , y transmite el paguete de comunicacién,

=xion entre los puertos de comgnicacién asincrdnicec RS-
S e las distintas computadcras de la realiza mediante el

un cable de "modem nulo" {(null modem) que se lo debe

gir de la siguiente manera:
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LE RN EE RN R RN

Fig. #2

se puede apreciar en el grafico, se interconectan los
ge transmisidn deun lado con los de recepcién del oCro
¥ vicewversa. Ademas de estos, se deberid conectar btambién

ello=s. los pines gue corresponden & la tierra de la

[ &L}
L

2.1.3. TRANSFERENCIA DE DATOS

la transmisidén de datos se la realiza a través de un

10 determinado de datos llamados paguetes. Estos paguetes
Totalmente transparentes al usuario, ya gue los arma cada
Cador antes de transmitirlos, ¥y los Iinterpreta cada

tador luego de haberlos recibide. Los paguetes no son

gue una cadena de datos;, la cual l1leva un formato
tablecido v bien 'definido, para facilitar de esta manera

procesos de recepclidn y transmision. Es asi como, con
interpretar la cabecera del paquete (identificador} se

ldentificar el proceso dque sSe desea realizar, y 8e

gue tipo de datos es el gue le sigue.
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TIPOS DE PAQUETES (COMANDOS):

Comandos de menor estada

emvian de la
sl ser- 1 Comandos de multiples estadas

i Solicitudes

Fig. #3

-1. COMAMNDOS DE MENOR ESTADO. -

=l usuaric de la estacién inicializa este tipo de

« lo hace en el server, no espera retorno de ninguna
de reconocimiento, #s decir que hace uso de 1 salo
==, todo el proceso es realizado por el server, mientras
== estacién puede encargarse de otras labores, un ejemplo
E=Te tipo de comando, son los comandos de elecucidn
- &jm: llamada a impresora, llamada a las sefiales de
Slssada a comandos del DOS en el server,

1.1.1. COMANDOS DE MULTIPLE ESTADO.-
==plo de este comando son los semaforos, ya gque cuando
=#Cctuan, concentran la actividad de la red ern el usuaric
=& solicitd primero, mientras gque los demas esperan en la
; como  ejemplo si estamos realizando un  RECORD
«para extraer un dato de un archivo, ¥ en ese mismo
ta otro usuario estl cambiandg las datos,
~Zandolas, vamos a tener una lectura errénea, asi gue

veniente que se bloguee a nosotros hasta gque se
&te la modificacidn.
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1.2. BOLICITUD.-

erencia de 1los anteriores, retorma un estatus de
@cion u otro dato luego de realizar su tarea, algunos
requieren el cambio de 2 pagquetes por comando, por lo
son menos eficientes gque los comandos de maltiple ¥
tado que redquieren un sdlo paguete.

inuacidén presentamos les paguetes de  comandos
jadns =n BP-LAN gue utilizan solicitudes:

-=. SOLICITUDES AL FILE SERVER:

ID Drive # Sector #
1 Byte 2 Bytes
d MO0

sector determinads en el drive especificado.

ID Drive # Sector # Sector de datos
1 Byte 2 Bytes sobre 1024 Bytes
==y MOD)

: un secktor de dates para el drive especificado ¥
en =1 server.

=Y . MOD)
gue =1 comandg escribir en el sector termind.

D Drive #
1 Bvte

sy . MOD)
2 =1 media en drive especificado del server tuvo gue

SOLICITUD COMANDC DE EJECUCION REMOTA:

Camandes de DOS terminado con retorno
Sobre los 212 Bytes

. M0D |
comando especificado en el DOS en el server.
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Devica # Caracter
1 Byte 1 Byte

RINSERV.MOD)
int 17H; imprescora de linea llama al BIOS en el

Funciéan Davica # Caracter
1 Byte 1 Byte 0 a 1 Bytes

RINSERV ,MOD)
uta int 14H, I/0 serial llama al BIOS en el servar.

B.r. 2.2, SOLICITUD DE FUNCIONES DE BAJO HIVEL:

£ ID Direccién Offset Direccién segmente Longitud
2 Bytes £ Bytes 2 Bytes
INLEVEL . MOD]

EL CONTENIDO DE MEMORIA DE UN RARNGC DE DIRECCIONES
PEECIFICADAS EN EL SERVER.

=at ID offset Segment Length Data
2 Bytes 2 Bytes < Bytes > 2 Bytes
LEVEL.MOD)

jF'IEE DATOS PARA UN RANGGO DE DIRECCION ESPECIFICADA EN EL

I/0 Direccionas

2 Bytes
WEL . MOD)
[ENTRADA) BYTE LDESDE DIRECCIONES ESPECIFICADAS DE I[/0 EN
SENVER .,
ket ID 1/0 Direcciones Datos
2 Bytes 1 Byte

LEVEL . MOD)
THE

EIDA) BYTE LA DIRECCION I/0 ESPECIFICADA EN EL SERVER.

et ID Codigo de maquina a ser ejecutado
Sobre los 512 Bytes
EEVEL . MOD
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ECUTA INSTRUCCIONES DE CODIGD PASADAS EN EL FAQUETE PREVIC
El. SERVER.

Bckat ID offsat Segmeantoe Longitud Llenar Caracter

= Z Bytes Z Bytes 2 Bytes 1 Byte

EWLEVEL . MOD)

NA UN RANGD DE DIRECCIONES ESPECIFICADAS EN EL SERVER CON
BYTE ESPECIFICADC

t ID Offsetl Seg. 1 Offset2 Beg. 2 Longitud
2 Bytes 2 Bytes 2 Bytes 2 Bytes 2 Bytes
ENLEVEL.MCD)
¥E UM EREANGD DE DIRECCIOMNES ESPECIFICADAS EN MEMORIA EN EL

..1.2.3. SOLICITUD DE ACCESC AL SEMAFORO:

st ID Humero del Semaforo
E Bfte

HOR . MODY)

. EL SEMAFORD ESPECIFICADD EN EL SERVER, SOLAMENTE SI
ES CORRIENTEMENTE NO AFROPIADC.

et ID Humero del Semaforo
= '} Byte

BOHOR  MOD)

EL SEMAFOR{ ESPECIFICADO EN SERVER, SOLAMENTE 51 ESTE ES
= ITADD) PABN EL CLIENTE.

skat ID Humars del Semaforo
& Eyte

R PHOR . MOD)

IA EL SEMAFORO ESPECIFICADDO EN EL SERVER SIN HACER CASO

=0 ESTADOD CORRIEMTE.

@muchos de los programes gue componen el software de BP-
835 comin el uso de las letras de los paguetes de
ificacién,he aqui su gran importancia en conocerlos.
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- COMPARTICION DE DISCOS EN RED
P di=cos de red compartidos pueden sSer accesados en dos

SECTOR
ARCHIVO

sector la computadora del usuario realiza todo el
de funciones de disco gue implican el drive ingresado.
archivo la computadora: del server es: responsable de
= de las funciones de disco.

software de BP-LAN se utiliza el modo sector para
Br a discos de red compartidos.

-1. MODO EECTOR
PEstos estan almacenados en sectores, en los dispositivos
cces0 aleatorico tales como, floppy drives; hard drives vy
j RAM.
or es &2l blogue de datos direccicnable mas peguefic en
£ drive. A fin de -accesar datocs en modo sector, el
operative debe conocer, la organizacién fisica del
de almacenaje (por ejempleo, § cuantas cabezas 72,
gros ¥ sectores v ; cuantos bytes por sector 7).
to es escrito y leido un sector a la vez. 51 un programa
icaclion requlere un 83¢lc byte desde un archivao,. el
operativo, debe determinar, ; cual sector contiene

byte vy luego leer el sector entero.

ir un disco de red en modo sector requiere una
muy pegquefia de codige para implementar. El modo
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£=2 accesa a menudo de una manera mds eficiente gque el
Yarchivo, en terminos del nimeéro de paquetes gue deben
pitidos para igual cantidad de dates.

archivo , los datos sen a menudo transmitidos, en
paguetes, a menude conteniendo un s&le caracter,
de eso requieren algunos bytes para el header del
e informacidon ‘del cthegqueo del error.

sactor, el dato es transmitido en paguetes mas
. asi genera menos transmisidén de gasto u OVERHEAD.
wos en modo sector son compatibles con casi tedo Etipo
pftware, incluyende utilitarics, defragmentacitén del
® cSuro, ordenamiento de directorios, ordenamiento de
Borios, DOS, programa CHKDSK (chequeo de disco) ¥
Btarics NORTON.

1.2. PROGRAMAS "TERMINATE AND STAY RESIDENT" (TSR)

wogramas capaces de extender el sistema operativo, es
sus funciones ya existentes; come su nombre lo indica
wez que se corren guedan residentes en un bloque
do de memoria de la RaM del computador.
programas fueron creados con la finalidad de suplir
sSenciaz tales como las gque se presentan al usar un
B0n DE TEREMIMAL ,el gque suministra un usuario con accesc
ETo & los recursos de un computador remobo, pero una vez
izada la aplicacidn,todo el acceso a estos recurses
¥ no pueden beneficiarse las demas aplicaciones de
Be recuUrsos.
TSR reemplazan o complementan las llamadas al DOS o BIOS
muestras propias llamadas a funcidn acostumbradas,

27



te5 s5e& esta afiadiendo soporte de recursos compartidos
&z necesario.

2 ejemplo si reemplazamos int 17H (funcién de imprimir
er del BIOS, con un cédige que redireccicne la salida
ftinada para los puertos locales paralelos a un dispositive
garver, entonces podemos utilizar aguel dispositivo.
Bebe tener mucho cuidade de aftadir algin programa TSR
a BP-LAN debidoc a gque esta fue creada para un
mrminado nimero de programas TSR, tales como -agquellos con
gue BP-LAN se conecta por si sola a algunos wvectores
pocidn tales como int 14H (RSZ23ZC I/ 00, int 17H [(=alida
Beresora de linea) int 21H (funclones del DOS) = int 28H
gesocupade), algin nuevo TSR podria reemplazar una o
es5tas interrupciones.

DEVICE .- Es un dispositivo gque corres .a una letra
en el server o en el computador hub, puede ser
pe=do desde algiin nedo en la red, un dispeositive puede ser
1= como un volumen de lectura/escritura o lectura
— - = R

.2.1. LOS DEVICE DRIVERS

 "iastallable device drivers" son programas gue tienen la
de reemplazar a los TSR's, va gue ellos ademds de
Ser rapide. la funcionalidad del DOS soportan los bloeck
¢ CO2a gue no lo realizan los TSR's.

puede compartir un hard drive simplemente con una
B2 al BIOS como lo harian les TSR's:

&n un blogue reservado de memoria de la RA2M, al igual
28= TSR's. Es cargadc en el momento del booteo, mientras

ie= TSR'z lo hacen en una sesidon de DOS.
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driver debe ser especificade en el drive de booteo,

entrada especifica en el CONFIG.SYS, el =igulente &5

= [ path | filename [ /parametier (s) ]

DEVICE = ¢ : \ DOS \ ANSI.S¥S

ot
s

DEVICE = C : % BP-LAN \ BFMOUNT.SYS

[

2. BPMOUNT.SBYS
j lable MSDOS device driver gue permite accesar &
tor desde una estacidn a un drive compartido
e en el server. Este block device driver CE
an la cabeza del DOS device driver enlazando listas
entrada en el archivo CONFIG.SYS file, colocando asli

device como el proximo drive disponible.
@o fuente para BPMOUNT.SYS reside en 4 archivas:

ASM [(es el principal archivo fuente).

.MOD (es un archivo encabezador contenlendo varlas

iones red relacionada).

ez un module conteniendo wvarics macros en lenguaje

ador y subrutinas de proposito generall).

MOD {contiene rutinas, las cuales manejan la salida

talla y entradas por tecladc en el cliente).
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IT.5Y5 =e ejecuta de la siguiente forma:
BPMOUNT ;

BPMOUNT;

N BPMOUNT BFMOQUNT.EYS

.5YS se encarga de configurar el primer pasc de una
si&= de BP-LAN como es el «de afadir todos los drives
rridn=. Este debe ser cargado usando la palabra clave

- La sintaxis para lograr esto es

= BPMOUNT.SYS / shared drive / socket_number /
f protect flag / max sector _length

jdrive es la letra gque el server wusa para hacer
mecia a el drive, por ejemplo si la estacién anade drive
el server, entonces en el formato va €.

. mumbar como U nombre lo indica en este espacioc va el
del socket que puede ser un numerc de 0 a 255 y que
ssloca de acuerde al orden en gue fue definido, por
socket 0 el primero, socket 1, el segundo, etc.

f protect flag, en este espacioc wa ©0 para  indicar
alfescritura y 1 para lectura solamente.

or length se refigre al nimerc maximo de bytes por

para este drive, usualmente 512, otras versiones de
wersicn 3.30 en particular usan longitudes de 1024 a
Bytes, este valor no debe ser excedido en los local hard
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. COMPARTIENMDO DISPOSITIVOS DE RED PARALELO Y SERIE

tiene incorporado en su sistema, las opclones de
ir los dispositivos ya sean paraleles o seriales. La
compartir uno de estos dispositivos, es la de que
=clo une conectado ‘en la red, cualgquier usugario
Esaiguier estacidn lo pueda utilizar. Generalmenie se
2 dispositivos paraleles las impresoras, Yy @
vos seriales los modems o las impresoras seriales.

fiere a compartir dispositives seriales, estos pueden
eonfigurados como COM1, COM2, COM3 o COM4, y la
i6n se la realiza mediante el uso del BPCOMDEF, dque
ama residente de memoria que intercepta todas las

-

iones 14H de DOS, que scon las gue corresponden a los

Tivos seriales.

o a dispositives paralelos, nes referimes a
. Basicamente el proceso gue realiza esta parte &8
al de los dispositivos seriales, con la diferencia
lo gue se intercepta son la interrupcicnes 17H de

son lasz gque estan relacionadas ecen la impresion.

gue en todos los procesos de BP-LAN, agul también se

de los pagquetss, ¥y para el caso de por ejemplo una
i&~ remota, s5e enviara un paguete con el siguiente

i 5] Devica # Caracter
1 Byte 1 Byte

usar este paguete para imprimir un caracter, pero se

£an ciertos problemas, como cuando el dispositivo esta
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do o esta fuera de papel, entonces entrda a un estadc que
ama bit bucket gue significa irremediablemente perdido.
solucionar esto, vamops & tener un paguete llamado RETUEN
, cada vez gue la estacidon desea imprimir un caracter
&1 Sserver, este construye Yy transmite el paguete
ificado anteriormente, y luego espera por un paguete
£, el cual indica el éxito o falla de la tarea de
i6n.

sobreviens otro problema, gue sucede =si dos usuarios
an imprimir simultaneamente,lcs caracteres se imprimen
servidor en €l orden en que llegan =i son enviados
BtSneamente, la salida serda un revoltijo de los dos.
BmEnera para prevenir este revoltijo es permitir el acceso
ive de impresién para el primerc de los usuarios, y gue
Zibere la I1impresocra para que el segundo usuario
¢ ©B3tc se logra sensando el marcador de fin de
A0, pero por lo general la informacidn gue se imprime es
cion captada al wuelo, por lo tanto carente de
r de fin de archive, ¥ entonces o na se imprime por
o o nunca se libera la imprescora, algin mecanismc debe
r la impresora cuando el usuario est4d obviamente

lucidn es contrelar el tiempo de trabajo de 1la
a, =1 se la detecta 1inactiva, el server puede
fa =in preoblema, 51 se realizan impresiones demasiado
» 8]l server puede interrumpir la impresiétn con cierto
« para que no monopolice la red v luego wvolwverla a
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4. SOLUCION DE BP-LAN PARA PROBELEMAS DE IMPRESION
BPLPTDEF.COM en el usuario ,recibe las int 17H, el IBM
llama & imprimir un caracter para una Iimpresora
la, construye el paguete de impresion, ¥y espera por un
& estatus enviado por el server ; este paquele es
por un modulo de BPSERVER.ASM llamade PRINSERV.MCD. S5i
resora a5 apropiada para otreo usuaria, el usuarig
te espera 2 seg y luego reinicla, para asignar a otro
o, el server detecta Iimpresaora inactiva por 30 seq, V¥
@signa a otro usuario,
de impresiones remctas seriales, gue usan los puertos
icacién serial predefinidos (COM 1, COM 2, COM 3, O
%),5= sjecutara el programa BPCOMDEF.COM gque se encarga
& zborar el paguete necesarie conteniendo toda la
cién de int 14H.
wersién de BP-LAN no soporta dispositivo de cierre
| para dispeositivos seriales accesadeos, 21 uso de
ros para prevenir acceso simulténeo para usuaricos
les =5 recomendado.
lado del server PRINSERV.MOD ,s5e encarga de recibir las
tudes de impresidn remata Y procesarlas para
lonar la mas indicada ¥y lusgo mandar el paguete de
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UTILITARIOS DE BP-LAN

1.1. Comandos de ajecucién remota:

minadas funciones son altamente ineficientes al ser
Beutadas en una red, lo cual se puede ilustrar en al
lente ejemplo:

ients trabajando en un terminal desea copiar un archiwvo
@5 de un lado del disco de red a otro lade en el mismo
==. Esto implica gue el archivo debe pasar inicialmente
pEervidor al terminal, para luego regresar del terminal al
j BOor Yy almacenarlo. Coma s5e aprecia claramente, este
s involucra un gran trafico inmecesarioc en la red.

B eliminar problemas dé este tips, se han implementado los
mdos de ejecucidn remota. Este process es mucho mas

2lo, va que el cliente envia sclo la informacién del

del archivo y el lugar donde deberd ser copiado. Luego
Lo, la estacidn ya no se invelucra en el proceso; ya gque
2] SERVIDOR hara todo el proceso de copia directamente,
do de esta manera el trafico imnnecesario.

tipo de ejecuclones se la realiza con &1 Pprograma

gue lleva los siguientes parametros:
/numerc socket/comando DOS

semplc: BFREMOTE /D /COPY C:NWPSINLISTADO.TXT C:i\

ejemple 52 indicara el servidor gue deberd copiar el
o LISTADO.TAT que se ashcuentra en &1 subdirectario WPS1
Emctoric ralz,

ametro numerc socket se refiere al numero de szacket que

3 al terminal con el servidor.



i.1.2. Comandos de Impresiéon remota:
los capitulos anteriores se explico el porque de la
idad de poder compartir impresoras remotas seriales o

slags.

compartir una impresora remota se usara el siguiente

/numerc socket /dispositivo cliente /dispositivo_

gue el DISPOSITIVO para LPTn=hn = 1
1 manera gque s5i deseamos imprimir los dateos gue deberian
en el puerto LPT1 en el terminal, en el puerto LPTZ del

r, ¥ la comunicacién se realiza a través del

_socket = 3, deberiamos ejecutar el comando:

F3 /0101

impresoras seriales =se deberd ejecutar el comando
¥ con parametros identices al casg anterior.

gue =1 DISPOSITIVO para COMn = n — 1

el mismo ejemple anterior, pero en lugar de puertos

los usaremas puertos seriales, la notacién sera:

P /3 /0./1

a5



1.3, Mostrande v modificando definiciones de discos:
Siscos de BP-LAN son especificados en el CONFIG.SYS a la
de arrancar el computador. Pero estos dispositivos
ser modificados para una sesidn en particular mediante
de BPDRIVES. Este comando permite cambiar el acceso a
Siscos, el acceso a escritura ¥y el numerc de socket con

1

estan conectados cliente y servidor.

= fdisco ecliente fdisco server fderechos_acceso

Fo._socket

Fcliente se reflere a la letra del disco virtual en el
| server se refiere a la letra del disco del server con
L se hace referencia a diche disco

% acceso ilndica 51 ‘en el disco del servidor solc se

Leer o hacer el proceso completo de lectura-escritura.

1.4. Hora deal servidoer:
2 del servidor se puede leer a cualgquier momento desde

ier terminal. Esto se lo usa para sincronizar todos los

2 la misma hora del serwidor.
/numerc socket

electronico:

rreo electrdnlico es un mecanismo para intercamblar datos
ma de texto entre dos usuarios de una red.

gatos son convertidos a meénsajes de correo, mediante la
sicién de la informacién tanto del gue envia, cuanto la
aae recibe,
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5.1.85, Ejecucidn del correc electrénico:
LAN utiliza las siguientes variables de ambiente de DOS:
iR, BPEDITCR, BPFMAILDIR, PBUSER ¥ COMSFEC. BFDIR es el

torio donde =e encuentran leos archives ejecutables del

€0 electrbdnico. BPEDITOR &3 la ruta de accesa completa
editor de texto definido por el usuario. BPMAILDIR es el
toric en el server; en el cual se almacenaran los
ftintos mensajes. BPUSER es el nombre del usuario, tanto
el gue envia, comc para el gue recibe mensajes. COMSPEC
22 ruta completa de acceso al COMAND.COM. En casc de haber
ge estas variables no definidas, el programa pedira al
i gue las defina.

1o:

BEFMAIL=D:"EFMAIL (Especifica como directorio el BFMAIL
disco D}

BPEDITOR=C: \DOS\EDLIN.COM (Especifica come editor al
gue esta en el disco € ¥ en el directorio DOS)

orrec electrénico se ejecuta mediante el comando BEMATL
&1 DOS, En caso de no tener correo el usuario, se

ra un mensaje indicando ese hecho; Casc contrarioc se

ran todos los correos que el usuario haya recibido.

de haber leldo algin mensaje, se mostrara un mend de
opclones: § = envliar un mensaje; V - leer un mensaje;
Iir ¥ grabar mensaje; X - salir sin grabar mensaje.

2.5.1. § - Enviar maensaje:
imir la "3" el programa permitird crear un archivo de
3= ¥ enviarlo a algin usuario. Inicialmente se pedird el

del usuaric ¥ una breve descripeidn del mensaje.
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do se pedird especificar el origen del ingreso del
je, esto puede ser: K - para escriblr el mensaje; E -
ejecutar el editor de linea especificado ¥y F - para un

v ya existente.

£ 1.5.2. V - Ver un mensaje:

opcitn permitira leer el contenide de un mensaje. Los
Se= son mostrados por partes de 16 lineas a la vez.
iendo la barra espaciadora =e mostraran las siguientes

Sineas. Con la tecla "T" se podrd regresar al inicia del

fiecha hacia abaje seleccicnaremos el s=iguiente
42 y con la flecha hacia arriba seleccicnaremes el
& anterior.

12 opciftn de almacenar algin mensaje especifico como
wo de tipo texto. Esto se logra oprimiendo la tecla "F"

habra gue ingresar el nombre gque deseamos dar al

== desease obtener una copia impresa del mensaje,
s oprimir la "P", y se imprimird en el puerto LPTL.
én de borrado de mensajes se la realiza con la tecla
Peroc esto sclamente le pone una marca al mensaje, y este
borrades al salir del programa. En casc de algdn

rimiento, se podrad desmarcar =1 mensaje mediante la

,5.3. 0 - Balir v grabar mensaje:
gpcion sirve para terminar la ejecucidn del programa y

todos los mensajes leidos.
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-1.5.4. X - Salir sin grabar mensaje:
lendo "X" terminaremos con la ejecucion del programa sin
enar ¢ actualizar los cambics realizados. Tampoco Seran
ados los archivos marcados para tal efecto.
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UTILITARIO AUTOMATICO DE INSTALACION BP-LAN

una Faecil instalacidn de la LAN  SERIAL, es necesarilo
er el programa automdtico de instalacidn BPINST.EXE, el
nos provese una interface muy amigable con el usuario,

en este caso es el adninistrador de la Red.

programa, cuyo codigo fuente esta escrito en TurboPascal
de una manera interactiva y a traves de preguntas
iila= medifica el CONFIG.S5YS v AUTCEXEC.BAT de 1la
Tadora apropladamente.

1.1. REQUERIMIENTOS GENERALES:

Un IBM PC o compatible

Como minimo 256K en RAM

256K disponible de espacic en disco

Dos Drives o un - drive v un Disco Duro.

El disco de instalacién contenienda los archivos:
BPINST,EXE

BPRBIOS . COM

BPSERIAL.COM

BPMOUNT . SY5

BPMAIL.EXE

Impresora Opcional.

.2. REQUERIMIENTOS DEL CLIENTE:

~Tener disponible un puerto serial R5-232C para cada
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-Por lo menos 1 drive
-Disco duroe cpcional
=226k en RAM

£.1.3. BEQUERIMIEMTOES EN EL SERVIDOR:

-Tener disponible un puerto serial RE-Z232Z2C para cada
e .

-Por lo menos 1 drive

=Disco duro opcional, pero recomendado.

=Z256K en RAM

=Impresora opcional pero recomandada.

f.1.4. INSTALACION:

Programa de instalacion automatica BPINST.EXE puede
rse desde cualguier disco de instalacidn previamente

2do con todos los archiveos ejecutables o por lo menocs
gue se lindican inicialmente. Estc es especialmente

adads 51 no ose va a usar frecuentemante la RELD.

gzo de la red es muy frecuente, se recomienda bootear

£l disco duro.
#l procedimiento de instalacion se lo realiza a traves

TANaS

- Ventana de TRANSCRIPCION
- WVentana de AYUDA
= Weantana de PREGUNTA
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5.1.4.1. PREGUNTASE GEMNERALES

La primera pregunta trata de gue drive contiene el Disco
instalacidn.

Az a] B:
&5 segunda pregunta trata de cual es el boot drive
Al Q 4]

tercera pregunta es respecto al sendero y nombre

2to del directorio en donde se desez almacenar los
a¥os de BP-LAM, por ejemplo:

C:\BP=-LAN
= ultimo, el programa automdtice de instalacion pregunta
agministrador de la red s1 todas las respusestas a este

& de preguntas estan correctas

Y/MAE (31; Mo, Exit}

i.4.2. PREGUNTAS DEL PUERTO SERIAL

primera pregunta al respecto de los puertos seriales es
£ sockets de red (R5=-2Z32C) desea instalar.

Agui se pueden definir un maximo de 256 sockets que es

imo numerc posible en un byte {socket 0 a socket 255).
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zabemos qgue estc es tedrico y se aleja de toda realidad
tica.

Cabe anotar gque si el casg es de mas de dos puertos
les,es decir mas de dos clientes, habra gue instalar una

ta multipuerto en el serwvidor.

programa preguntara cual es la direccidn base
cimal de cada szocket; generalmente 3FB, 2F8; 3E8, etc.

siguiente pregunta es respecto a la rata de baudios
ratel de cada socket; donde velocidades de 576800 baudios

lasmis lentas y 115200 baudios para las mas rapidas.

1.4.3. PREGUNTAS DE DRIVE COMPARTIDOS

programa pregunta cuantos drives compartidos desea

=
-

‘=z en el servidor la respuesta debe ser "0" y las
fentes preguntas no se responderan ya gque el concepto es
#1 servidor no tiene drives compartidos.

Zi el gaszo ez en los clientes; se debera reésponder el
pde drives del servideoer gue desearia compartir el

te, puede ser disco duro, floppy drives, etc.

siguiente pregunta es coh respecto al drive de mas alta
idad para la instalacidn de BP-LBN gque no esta en red.

51 el sistema tiene dos drives la respuesta puede ser bi
2i el sistema es de disco duro la respuesta puede 'ser o:
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utilitarie también pregunta por cada socket conectado
cliente paras cada drive compartido.
As! por ejemplo: socket # 0 para 2l drive compartide D;:

cusrta pregunta se refiere a gque drive en el servidor
ponde a tal drive compartido, por ejemplo:
El drive C: en el server corresponde al drive compartido

2l mismo servidor.

.4.4. PREGUNTAS DE CORREC ELECTRONICO
ia red tliene un correc electrénico &g necesaric en el
de instalacidn la inclusidn de un blogue de preguntas
do al efecto.
=1 el proceso de i1nstalacién se le estd haciendo en el
r, no se debera responder a las preguntas de este
»S1N0 que se las parara presionando RETURN.

To=o paso previe debemos crear manualmente un directoric
2lmacenar los mensajes del corren electrénico en el

¥ en un drive compartido, ejemple: D:\mail

Praguntara por &l senderg del directoric donde se ha

o previamente almacenar los mensajes: D:\mail

preguntara por el senderco del cliente donde esti el
=dor EDLIN.COM {editor de texto ASCII), ejemplo:

crhdosvedlin, com

gltima pregunta se refiere al 1tnico nombre o
2ficacion del usuario. El1 nombre de usuario corresponde
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sivo en el directoric de correo por loe gue se

-tsccger un nombre compatible, por ejemplo:
PEDRO, PEDRO 1, efc.
gtilitario copia todos los archivos gue comlenzan con
Bel drive fuente al directorio de la red o destino.
ién el AUTOEXEC.BAT v CONFIG.S¥YS en el drive de
0N copiados COomo AUTOEXEC . QLD W CONFIG.OLD
tivamente en el directeorio de destino de la red. Un
tipo BAT 1llamado BFRUN.BAT, el cual setea la
les del D03, incluyendo el sendero, y configura todos
kets de red, es creado.
B=a linea gue llama a BPRUN.BAT as afiadida al final del
_BAT en el drive de booteo. Los comandes de los
tivos drivers a ser montadds en los drives compartidos
dos al final del CONFIG.5YS en el drive de booteo.

. REMOCION DE LA RED

semover la red del sistema es necesarieo seguir los
85 pasos:

Lopiar el CONFIG.QLD del directoric destino de la red

E.5Y5 en el drive de booteo.

sCopiar el AUTCEXEC.OLD del directorio destino de la

EC.BAT en el drive del booteo.

-Borrar todos los archives de la red del directoric de
de la misma.

SBemover el directorio desting de la Eed.
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?ITULO
Analisis de los programas

- : poder implementar la red por medio del BP-LAN, hay que

gar inicialmente 1unos programas residentes de memoria, de

coalez se hablo hace unds cuantos parrafos.

= la implementaron de este Tipo de programas hay algunas

Eernativas. Los gue estan implementados en este sistema son

mas sencillos, ya gue solo hacen usoc de la INT 27h.

Eisos gue €5 la manera mas sencilla, ya gue lo Unico gue se
&5 apuntar con bx al segmento gue deseamos mantener

Eildents. Hay otro tipo de programas residentes en memoria,

@ mtilizan otras técnicas. Por elemplo se suele reservar un

22 da memoria, gue es en donde sSe cargara el programa.
método tiene la ventaja de dque Se puede hacer una

Fificacion, para determinar si ya se cargo el programa cComo
g=nte 0 no. Ademas estos por lod general también se los

desinstalar.

mmestro caso nho se los puede desinstalar nl tampoco se

determinar =1 &5 gue va ha side instalado.

=-LaN tenemos dos principales programas residentes. Son

.COM v BPSERIAL.COM % =son los basices para su

10T,

08 es el gue redefine los bios y le incluye las hnusvas

Errupciones gue seran usadas por esta red.

ez el que especifica el puerto serial, la wvelocidad
ansmision, el tipo de paridad, la longitud de datos y el
ro de bits de parada.,
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I.1.1. BPBIOE.ASM:
te module se especifican las nuevas interrupciones y se
lece gue parte de programa se debe ejecutar al ser
da una de ellas. Esto se lo realiza mediante la INT 21H
BFE=25H, gque es SET INTERRUFT VECTOR. En AL se carga el
de la interrupcién ¥ en DM 38 carga el opifset al
o del manejador de IiInterrupciones. Asil tenemos por
io:
ah, 25h
@l,phys Int
=x,offset physical Interrupt
2ih
sjamplo se ve claramente como e cargan los distintos
ros (Notese gque phys int esta definide como 81H. EI
physical interrupt apunts & e€se procedimiento gque se
&n PHYSICAL.MOD.
o procedimiento se hace para las otras interrupciones

idas.

-.1.2. BPREIOSHD . MOD

=n programa en el ‘gue se definen muchas constantes de

cién, por lo gue debe estar incluldo en la mayoria de

Programas.

zg¢ definen constantes de usc general como =on las de

lacion, inicio de cabecera, reconocimiento Vv negacidn

EeConocimiento.

# se definen las interrupciones para cada capa. 3Se nota

Say capas que no estan implementadas en este tipo de red;

gus s5& han dejado definidas sus interrupciones para
ntaciones futuras.
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duda gue las partes de mas impeortancia la ‘constituyen los
es de BPBICS, GET FACKET y PUT PACKET.

8: Al invocar este macro, debemos incluirle una serie de
etros, para gque se pueda realizar su ejecucldn. Estos
BEros son:

Se especifica el numero de interrupcidn gque se desea
E=tar.
8: Se indica la funcién que se desea realizar. Este es,
gna misma interrupcidn puede ejegutar wvarias funciones
as. Estas son cargadas en AH.
i Se e=stablece d travées de gue puertc de esta
gando la comunicacién.

de estas hay otras de menor importancia, v gue para el
i5 gue se va a realizar no intervienen.
} BACKET: Este macro y el de PUT PACKET son idéntices. Se
una serie de parametros, los cuales son asociados con
espectivos TeglsEros.

distintos parametros gue se establecen son los
BEntes:
: Se especifica el puerto de comunicacidn.
£ length: longitud del paguete,
= address: Direccion del paguete,.
ez realizado esto se ejecuta INT LINK INT. Esto es una
Trupcitn concerniente 2 la capa de enlace. Se intercepta
@jecucidn y ejecutan procesos definidos en DATALTNK.MOD.
&n ese¢ modulo gue se realizan las operaciones de

itir o recibir paguetes.

®.1.3. MISC.MOD:
eodule eszta incluido en la gran mayorlila de los

ramas, yva que incluye funciones sencillas pero de uso
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Aqui hallamos macros Yy procedimientes <como los

ientes:

1: Hace un push de todos los registros

: Hace un pop de todos leos reglstros, pero manteniendo

d=rencia con el pushall

Lept: Rgui se determinan los parametros que han sido

esssdns en la linea de comando, y gue son necesarics para

icidn da un programa.

: E= llamade en casg de gue el parametroc este
an forma hexadecimal. Esto puede ocurrir al
posiciones. de memoria correspondientes a @ los

pusrtos gue se& usaran,

1déntico al caso anterior, pero es llamado en casc

los datos estén en forma hexadecimal.

scks: Esta es la manera basica de obtener la hora de un

sdor. Especifica mente en la posicioen 0000:046h se

un valor gue corresponde al numerc de TTICKS"

idos desde media noche,

£ a sec: E5 un pegqueno retardo de aproximadamente un

En la linea de comands, al ingresar los parametros,
son ingresados precedidos de un "/". Entonces este
trocea la linea caracter por cardcter y cuando

tra un "/" sabe gue lo gque sigue es un parametro u

programa.
Este convierte los caracteres mindsculas de AL en

estos, hay algunos macros para el movimlento de

LOWLEVEL.MOD:
encuentran todas la funciones y procedimientos de

=e
nivel, necesarios para el proceso de los paguetes.
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2 de estas funcicnes son 1llamadas principalmente

ante el PROCESS PACKET del BPSERVER.ASM

£ los paguetes utilizados por BPLAN llevan en la cabecera
caracter gue determina el tipo de pagquete.

& caracteres pueden 'ser los siguiertes;

Indica que el paguete lleva un requerimiento-de lectura de
rango especifico de memoria del servidos. Es ejecutado por
io de peekmern.

Ez lo contrario del caso anterior, es decir gue escribe en
rango de memoria dado. Lo ejecuta pokemem.

Lee un byte de una direccion especifica de I/0 del server.

procesado por portin.

P Escribe un byte en una direccion especifica de I/0 del
r. {portout).

£lscuta un cddigo de instrucciones, pasados en el paquete

: ior, en el servidor.

Zlena una direcciton especifica del servidor con un byte
ifico (fillmem) .
Mueve un rango determinadso de memoria del servider a ctro

de memoria del misme servidor.

Ttodas estas funciones; ahora nos dedicaremos a analizar
ge ellas gue por el momento las consideramos las mas

Lantes. Estas soni
‘portin: El formato del paguete gue llega es el siguiente:

Packet ID. I/0 Address
il 2 Bytes

nte la interpretacién de la cabecera del paguete,

inamos gue corresponde a un ingreso de un byte por un
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merto (Ya que es "i"). Asi mismo podemos determinar la
sccidn del puerto gue se encuentra en los 2 bytes gue
guen en el paguete. Estos se hallan en PACKET BUFFER, ¥y son
@roados al registro DX. ABhora se hace un IN.

siguientes pasos son un tanto confusos, ¥4 Que no se
jastan a los diagramas de flujo indicados, y asi mismo crean
B nuevo tipo de paguete (Con cabecera "D" y PACKET LENGTH =
s del cual no se hace ninguna mencion en el libro.

vez que ha leido el byte del puerto; envia el paguete
medic de put packet y loa 3siguientes parametros:
et num, packet length, offset packet buffer. A 3u vez
BL con poertnum, CX con packet legth, DX con packet
Bereszs y AH con transmit packet. Este ultimo corresponde a
interrupcién del Data Link Layer, para luego hacer una
link int. Esta 1Interrupcidn es Interceptada por el
pios, que es5 una especie de "interpretador". Le podemos
r asi, ya gque interpreta la interrupcion ¥ determina 51
gna interrupcién normal del DOS ¢ es una de las ampliadas
BPLAN., En vista de gue ya esta instaladoc un nuevo vectar
interrupciones; leo gue se ejecuta con esa orden es un
==a llamado out packet gue se encuentra en DATALINK.MOD.
= es donde se utiliza el transmit byte, de manera gue el
FALINK sabe que se debe ejecutar sl out packet.
DRTOUT: Este al contrario del anterior, pone un dato en
puserto para ser enviado. Al reclibir el paguete, este
fiene en la cabecera una "o", seguido de 2 bytes de la
iccion de I/0 vy seguldo de un bytete de DATA. Con esto
1la direccion del puerto en DX, y en AL carga el dato a

enviado. Para enviar el dato se ejecuta la funcién QUT.



7.1.5. FILESERV.MOD

modulo e&s el gue s& encarga de los reguerimientos de
ira, escritura y chegueo de MEDIA. Los paquetes wvan
zados con cualguiera de las siguientes opciones:

Para ejecutar una accidn de lectura

Para realizar una escritura

Fara hacer una revisién al MEDIA

TURA: En casa de gue la cabecera del paquete lleve una
. & sjecutara el procesc llamado "wrisec". Lo gue se& hace
cizlmente es rambiar una bandera, indicando de esta manera
el media ha cambiado. E1 medis se refiera propliamente
o al disco duro, su estructura, tipo y contenido. EIl
Eietivo de cambiar esta bandera es el indicar gque el
tenido gue tenlia el discc ha cambiado. Esto s& hace
sncipalmente debido a gue los servidores estan provistos de
memoria cache para el disco duro; de tal manera que,
@z de buscar la informacldén en el disco, lo hara primero
el cache. La idea de hacer estc es la de incrementar la
idad, vya que en la memoria cache no se involucran
ientos mecanicos, gqgue son los gue en definitiva retrasan
tiempos de proceso.
fonces, al recibir un requerimiento de lectura de disce, se
ificara primerc la bandera de MEDIA. S5i la bandera indica
hubo un cambio, se accesard directamente al disco, caso
rario se acrcesard al cache; evitandc asi datos
rrectos o desactualizados.
2l proceso normal de recibir un paguete con cabecera "W",
de cambiar la bandera, s Ccreara un nuevo paguete con
era "D". Estec al igual gque en el caso de portin es un
gete desconocids, del cual no se hace mencidn en el libro.
fdo se puede leer del paguete la informacidm del disco,

fos bits MSB y LSB del =ector inicial y la longitud.
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ID | Drive # Sector # | Length of Data
2 Bytes 2 Bytes 2 hasta 1024 Bytes

@8l programa se inicializa otra wvarliable 1lamada
* gue especifica a otros segmentos del programa si se
@@= lectura (si funcion=0) o escritura (si funcien=1).

seran almacenados los dates gue deberin ser escritos y
=jecutara el modulo "sector io™.
caso se inicia CX=1 para trabajar con 1 sector y en
w=pecifica ¢l sector inicial, En BX seran cargados los
¥ -uego se ejecutara la INT 26h gue es la de escritura
de sector,
punto se termina con la ejecucidn de sector ioc y se
& wrisec, donde leemos un nuevo paguets y repetimos
o hasta encontrar un paquete con cabecera "T", gue
£in de lo=s paguetes,
mtramos obra inconsistencia, va que el servidor de
deberia ser el gue genere un pagquete con cabecera
Sars gue de tal manera la estacién sepa que el proceso
<fura ha sido realizado exitosamente, pero, siguiendo
ncia del programa, se interpreta gue uno de los
que envia el terminal lleva cabecera "T". Segin la
== la pagina 81 del libro guia, entre los paguetes del
52 halla uno que es indicador de que la escritura de
tor se ha ejecutado, lo gue se contradice con 1la
Cia Jdel programa.
= La lectura se produce casi ldénticamente a la de la

ara. El pagquete lleva el siguiente formato:

Packet ID. |Drive # Bactor #
F R " 1 Byte 2 Eytes
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reciben los parametros necesarios para la lectura de un

r especifico del disco. Notese que ern estas
tancias no serda necesarico modificar la bandera de

IR, va gque la lectura no altera en nada el contenido del

Es por esto gue directamente se ejecuta la lectura por

edico de la IMNT 25h. Loz registros gue se cargan soni

Fumeroc del disco

Offset de direccién de transferencila

Numero de sectores a leer

Sector inicial

vez realizada la lectura, se creara un nuevo paguete con

ceras "E". BAgqui encontramocs un nueve problema, va gue un
te de esbte tips ez de ejecucidn remotba en el servidor.

realidad no se entiende el porgue de este tipeo de paguete,

eual sera ensamblado ¥ enviado por put packet, De esta

& so btermiria el proceso de lectura de disco.

anotar que la interrupclones 25H y 26H corresponden a
a2 y escritura ahsoluta de disco. Es decir gue en este
de acceso a disco se pierden las ventaja de usar la INT
gue provee manejo de directerios y blogueo ¥ desblogusc
ENivVoSs.
28 gue INT Z6H y Z5H tratan todos los reglstros como
Jongitud de sector, se debe Implementar un propio sistema
Biogueo v desblogues de archivos. Esta operacidén accesa

Ertamente un sector o blogque de sectoras,

de este moduloc también se determina la cantidad de
io libre Bn disco ¥ se 1o hace mediante:
ah . 36h
el drive
21h
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torna:

= sectores por cluster

= § de clusters disponibles
# de byvtes por sechar

# de clusters por drive

1 7.1.6. CONSOLE.MOD

tisne una serie de procedimientos de muestrec y manejo de
£allas a&asil como de lectura de teclado., Forma parte: de
1. 515,

ialmente =e define BACKGROUND=0, indicando que la
racidn se realliza en FOREGROUNLD.

f=ne procedimientos como por ejemplo:

: Este sensa 3i se ha oprimido la tecla ESC. Para esto
INT 16h con RAH=0]1 para leer el =status. 8i no hay
ter disponible ‘se enciende la bandera de EERD. Caso
ario el wvalor de caracter se carga en AL. En caso de
wer AL el numero 27, gue €5 el asoclado con la tecla
z2 gabe g5i ha side o no oprimido es3a tecla.

Este proceso hace usco de ESCIST para wverificar si la
fue o no presionada.: En gaso afirmativo de ejecuta INT
gue es5 para finalizar el programa (Program Terminate).
Proceso para limpiar la pantalla.

: Agui se hace escritura en pantalla en modo teletipo,
gue se usa AH=0eH e INT 10H. Al contiene el cardcter gue

o2 mosCrar.

T.1.7. BPTIME.ASM

modulos =sirve como ejemplo para explicar un poco mejor
25 de las operaciones realizadas por LOWLEVEL.MOD., Este
10 se elecuta en las estaciones de trabajo, v su funcidn
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la de cbtener informsacidén de la hora del servidor. Esto se
, debido a que por lo general las estacicones de trabajo
ilen ser computadoras muy limitadas, e= decir, muchas wveces
a carecen de una tarjeta gque retenga la informacidén de la
y fecha. Esto implica gue cada vez gue se enciende el
utador, haya que actualizar manualmente la fecha ¥y hora.
al ejecutar este programa, se la fecha desl
idor, gque es una computadora mas compleja gue 51 esta
iz2ta de eze Cipo de tarjeta. Ademas de esta manera se
fica la hora te todas las computdadoras conectadas.

programa arma un pagquete de la siguiente manera:

T ID. | ADDRESS OFF. ADDRESS SEG. | LENGTH OF DATA
= O46CH oooo oon4

paguete llewva :esta Iforma debldo a gue: 85 un procesc de
a | "r" ) de un valor de memoria del servidor.

leera la posicion 0000:0046CH que es donde todas las
sgtadoras almacenan la informacidon de la hora. Y se
ifica una longitud de 4 debido a gque es5a es la longitud
¥a hora.

Setacion para la ejecucidn es la siguiente:

/ numero de socket

numerc_de socket determina a traves de gque socket se
[Rizara la comunicacidn,

S&siera por hacer las siguientes definiciones:

:  request: Esto correspeonde al requerimiento gue deseamos
r, que &n este caso &3 "r" para hacer la lectura en el
| ®ddoff: Aqui se especifica el cffset de la direccidn de

WemOria a leer gue es D48CH.
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b addseg: Se especifica el segmento (0000)
_length: Longitud del dato a leer. En este caso es 4.
jalmente se hace una werificacidén de gue la linea de
o incluya el numero de socket. Luego se ejecutan dos
iones gque se definen en BPBIOSHD.MOD gue son las de
L packet gue pone el paquete en el medio de transmision
gus el servidor lo interprete. Luego el servidor
lve el paquete ¥ se leo recibe con get packet. Una vez
ido el paguete, pone los wvalores &n S5us registros
ondientes y de esta manera se actualiza la hora. EI

a finaliza con INT 20H de terminacion de programa.

&5 Un programa gque viene incluido en la red, aungue no
nada gue ver con la red proplamente dicho. Este solo
de avyuda para poder determinar s1 los puertos de

icacidon estan bien definidos.
programa simplemente muestra’ lo digitads en un

dor en la pantalla del otro ¥y wviceversa., S1 se
iece correctamente la comunicacidn, no deberian haber
e&mas posteriormente.

Snteresante de este programa es gue utiliza el BFBIOS vy el

IAL como programas de soportes

30 de operacion de este programa es muy sSencillo y opera

22 siguiente manera:

a2lments se establecen los: parametros gue han sido

ado= en la linea de comando,; especificamente del numero

lee el estatus del teclado mediante INT 16H AH=1.

=2 lo hace para determinar 51 ha sido oprimida alguna
. 51 se ha detectade la presencia de alguna tecla, se
cual fue, mediante la INT 16H AH=0. El wvalor de la

gue foe oprimida e cargara en AL,




werifica que la tecla presionada ne haya sido ESC, ya gue
este caso se terminara con la ejecucidn del programa,
vez que se tiene cargado el registro AL, se invaca al
I05 con los sgtes parametros: FPHYS INT, TRANSMIT BYTE,
fUM. Con PHYS INT se especifica gque gqueremos realizar una
rrupcién a la capa fisica. TRANSMIT BYTE indica gue
mos transmitir el byte gue tenemos en AL, y FORTHUM

ifica el numeroc del puerto.
c2so de gue no se detecte la presencia de ninguna tecla,
EBace un  BPFEIDS PHYS_lHT,EECIEHE_STHTUS,FDRTNUM. Con esto
Bare una verificacidn &l puerto de comunicacieén, para
sminar si hay algun caracter presente. En case negativo
iF=pite todo el proceso, pero en caso positivo se lee el
ter mediante BPFBIOS FPHYS INT,RECIEVE BYTE, PORTHNUM. Luego
2=ar el caracter del puertoc se lo muestra con INT 10H y
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. PROBLEMAS ¥ SOLUCIONEE DE HARDWARE

'8.1.1. CABLEADOD

del 95% de los problemas en una Red de Computadores son
ionados por los cables, Estocs problemas s¢€ pueden
§ficar y solu-cionar sigulendo los items de chegueo gue

tinuacidn se relata:

Corresponde el cable al tipo de conexidn recomendada?
po de conexién recomendada es la de Modem Nule deonde se

lan lineas de recepcidn, transmision y de tierra,

el cable de la longitud adecuada?
itud del cable debe minimizarce por razones econdmicas
speracifn, éstas Ultimas occaclionadas por la degradacién
sefial en aste medic de Lransmisidn.
=ar necesario reducir sl baud rate para comunicacicnes

lesz de longitud mavor a 50 metros.

el cable con por lo menos & pies de cualguier equipo
de fuertes campos electromagneticos?
lamparas fluorescentes, motore=s de neveras.
campos electromagnéticos inducen corrientes en los

@, degradando la sefial a transmitir.

s= 2] gable torceduras?

scedura puede indicar rotura interna de alambres, por

s=ra un factor a chequear.

29



Esta algun alambre del cable roto?
continuamente el multimetro u otro tipo de probador para
robar gue ninguna conexion haya disconktinuldad eléctrica.

Estid algin cable cortocircuitade?
ificar ésto, ya gque se produce frecuentemente en el mismo

CEOT .

Eetidn loz cables atornillados en el lugar correcta?
2 cables podrian atornillarse antes de verificar que s5ea

eonexidn correcta.

Bz probado reemplazando un cable bajo sospecha de falla
gno gque se tenga la seguridad de una buena operacidén?
Srica manera de asegurarncs de que tal o cual cable es el

i £21la es reempalzandolo con unc ya probade como bueno.

R5-232C

wez assgurados de gue los cables no presentan falla, los=
entes puntos a revisar son los relativos a los puertes

232C, a continuacién enumeradas:

E=th la tarjeta ajustada firmemente en el slot?
gue asegurarse que este ajustada y atornillada.

i la tarjeta del puerto estéa en el slot B de una IBM XT-
Hbhle?
tarjetas deben configurarse de manera diferente en el

8 de una IBM XT- compatible, si la instalacién manual no

ad



ee la informacién de configurar la tarjeta para le slot

oo lo instale en ese slcot

= Estéd alguno de los slot de la tarjeta dafiado?

£s suclios, c¢on polvo, o torcides son fallas potenciales

las tarjetas.

Ea probadc mover la tarjeta hacia otro slot?
a3 veces las tarjetas madre estan cémbadas ¥ no ofrecen
Buen contacte en algin slot o sine algin punto de
dura esta roto .o partido.

tan dos puertos R3-323C mapeados en el mismo lugar?
&z g2 el caso ningunc de les deos puertos funcionara

damente,

Esta el puerto R5-232C siendo manejado por
ITHpCiOnes?
tarjetas de puertoc RS5-232C scopertan ser manejades por

rupciones de entradafsalida. Las comunicaciones de alta

idad BP-LAN pueden fallar cuando a la ftarjeta se le
t& generar Iinterrupclones. Usualmente &5 posible
flirar esta faceltad removiendo el Jumper el cual

ciona una linea de splicitud de interrupcilon.

Bz probade el puerto RS-Z3ZC con el programa BPTERM.COM
= TAN?

al




cte el cable entre el cliente y el servidor. Instale el
SAN BIOS tante en el cliente ecomoe &n el servidor

ecutando BPBIOS.COM. Configure el socket 0 tanta en =l

&nte como en el servidor con BPSERIAL.COM, por ejemplo:

BPSERIAL /fS3FB /3 /1

configura COM1 para 1152800 baudics.
BFTEEM /0 para inicializar el programa de terminal
tanto en el cliente -como en &€l servidor. Escriba: un
72 para cada computadora.

2) El mensaje no tiene eco en ninguna pantalla?
puade ser un indicativo de que no funcionan las puertos
ies o uUna impropia configuracion en el puertao. Amnos

Tos deben estar szeteadosz a la misma velocidad (baudios)
gue la comunicacién ocCurra.

b) Los mensajes tienen eco pero aparecen montados.

ser un indicativa de gue se ha configurado
rrectamente la longitud de la palabra, la paridad a el

=) Estan los mensajes teniendc eco en la misma pantalla

tras se son digitades?

& un indicative de que existe un corto entre las lineas
nEmisioén y recepcién del cable. Algunas veces la sefial

fransmite le UART 1lnduce una corriente en la lines de

=

2] La computadora transmite mensejes apropiadamente pero

Ios recibe de la misma marera.

bl




linea de recepciton puede estar rota, o algin programa TSE
e estar interceptando los caracteres que llegan. Tanto
MOUSE.COM comoc MOUSE.SYS pueden ser la rcausa de ezta
olema.

#) La computadora recibe los mensajes apreopiedamente
o no los transmite de la misma manera.
puede asumir gque puede haber una rotura en la linea de
transmision. Chequear la linea con un puerto gue se

2 la seguridad que reciba correctamente,

f)] Falla el accesc a la red a pesar de que ambos puertos

232C funcionan adecuadamente con BFTERM.COM?
El BPTERM. COM transmite por caracteres, asi, la
misidn en red consiste en transmitir un blogue de
=cteres en secuencia rapida, dando un muy pequefioc espacio
tiempo para procesar cada caracter y recibir el siquiente.
2cir el baud rate en ambos puertos RS5-232¢C incrementa el
de procesamiento de cada caracter, pudiendo ésto ser

=olucién a nuestro problema.
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ONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES

sistema BP-1AN tiene un gran valor didactico, pero en la
ctica es un sistema muy limitade comparado con los
temas gque se venden en el mercado. Es limitada
incipalmente en cuanto a niveles de sequridad se refiere.
cuenta con ningin sistema de asignasién de claves para los
marios, lo gue lo hace muy vulnerable en ese sentido.
sistema tal comc esta implementado, (con accese de modo
@ctor] nunca sera un sistema eficiente, ya gue como s5e ha
sciconadao antes, no hay posibllidad de bloguec de registros
srchivos. Esto lo hace poco seguro para usarlo.

velocidad de comunicacion de un puerto serial es mucho
por gque la de los actuales sistemas de comunicacion y es
cho mas limitada, ya gque no fue disefiada para ese proposito
Epecifico.

programa sole funcicnarad eficientemente en discos de
pacidad maxima de 30Mb. Esto se debe principalmente a gue
diseflads para trabajar solo ‘con FAT de 12 bits ¥ no en
extendida de 16 bits. Estc hace gue el programa presente
des problemas al tratar de trabajar con versiones de
0.5, mayores & la 3,30, vya gue esas versiohes ya 1lncluyen
ERT de 16 bits para poder soportar discos de gran capacidad.
el hecho de realizarse la comunicacién a traves de cables
itipares v al '‘sencilleo cédige de transferencia de datos,
fte &5 un sistema gque no se presta para abarcar grandes
tancias.

ha podide interpretar Yy coemprender la 1idea de los
gramas residentes de memoria, sobre tedo para interceptar
vectores de interrupcién. El sistema de enrutamiento de
ajos de impresidn se ‘basa en este esguema ¥y es mnuy

ilar al de otro tipo de redes comerclales. Lamentablemente

B4




B8 previsto la comparticion de EqUlpos gue no esten
EmanE a2l servidor,

T

un  programa de correc elecktronice gque es muy
=0, ¥ =l cual se lo podria adaptar para que funcions
#5 marcas de redes, ya gque es sencillo de interpretar
jar.
Berma modular en que estd diseflado este programa permite
= futuras ampliaciones v modificaciones al mismo, para
=Er un mejor rendimientoc y mavor confiabilidad. Mas aun
=ndo en cuenta que se basa en el models OSI e implementa
o5 capas inferiores para su funcicnamients. Dentro del
&m0 programa se ha tenido el cuidado de dejar listas las
pecificaciones e interrupciones para 1la implementacion
Beura de las siguientes capas superiores.
=luye un programa de ejecucion remota para disminuir =l
Eafico en la red. Este es muy util; ¥a gue para determinados
FOCEez0s se recargaria de un trafico intenso e innecesario a
rad,
=30 a la manera en gue se implementan los pProgramas
®ildentes de memoria en este programa, es casi imposible
S&I cargar algun otro que no forme parte de la red. Esto
ya que los programas no reservan partes de memoria ni Ia
juzan. Entonces al cargar otro programa residente, se
ria cargar encima de alguno de los de la red, e interferir
B £5Ta manera con las funciones bésicas de la red.
definitiva podriamos decir gque el programa nas  ha
BEstrado Yy ensefiado los pasos. necesarios para la
Eolementacién de sistemas operatives, programas residentes
memoria v los dispositivos instalables.
83 podido apreciar los distintos niveles de seguridad que
deben implementar para la correcte transmisién ¥ recepcidn

datos. Definitivamente, en esto nos ayuda en gran mayoria




uso de los paguetes para la transmision de datos, ya due
antemanc se puede establecer gue tipo de dato se espera.

los conocimientos oue nos ha proporionado este trabajo,

iamos pensar en futuras modificaciones, una de las
incipales gue deberiamos tener en cuenta es la de cambiar
modo de acceso al disco. Apesar de gue esto complicaria
blemente el programa, no habria la limitacion de trabajar
FAT de D05, obteniendo de esta manera un programa dgue

trabajar en cualquier wversion de sistema operativo ¥

o durp. Una wvez logrado esto, podriamos reemplazar el

Stema de semaforos por sistemas de blogquec de registros Y

nIVOS.
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ANEXO A
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RECIBIR UN PAQUETE

FUE
UM BYTE
RECIDIDO?

ACCONOCI-
MIENTO
1ACK)

FUE
UM BYTE
LEIDD?

OYTEw
RECOMOCIDO?
ACK)

RECIDE Lan
Y MED DE
LOMNG, DEL

PAQUETE

ESTA
EL CHEQUED
oK?

ENVIA
RECONOCIH-
MIENTO IACK)
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TRANSMITIR UN PAQUETE

EMNVLIA
IMICID DE
HEADER

BOH)

FUE
NECIIDD
EL
pYTE
81

EMNVIA
PAQUETE DE
LONOITUD
2 a¥YTED

EMVIA
FPAQUETE
ODE DATO

RECIDE
2 BYTEG
DE CHED.
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ENTRADA / SALIDA DE ARCHIVOS LEER SECTOR (LADO DEL SERVIDOR)

EXTRAE DRIVE
AEMOTO Y SECTOR
DESDE PAQUETE

OMERO
SECTOR=0 7

INICIALIZA
DANVE DOS DE
INFORMACION

-2
——
LEE

SECTOR
DE DISK
EM EL
PAQUETE
BUFFER

CONSTRAUYE PAQUE-
TE BUFFER PARA
DATO RETORANADO

¥

TRASMITE
PAQUETE

&
=<
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ENTRADA / SALIDA DE ARCHIVOS ESCRIBE SECTOR (LADO DEL
SERVIDOR)

~en )

PAQUETE
10 =w?
EECRIDE
SECTOR

MARCAR
CORFAIENTE DEL
DRAIVE COMD
MODIFICADA

EXTRAERA DRIVE
AEMOTO, SECTOR
¥ DATOS DESDE
EL PAQUETE

LEER
PAQUETE
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IMPRESION EN RED (LADO DEL SERVIDOR)

INICIO

AECIDE PAQUETE
COM CARACTER
A IMPHIMIA
DESOE EL
usuAnIOo

EXTRAE FUNCION.
MO DE DISFOSITIVO
¥ CARACTER
DESDE EL
PAQUETE

DisrFoOSITIVD
ENTA OCUPADD
POR EQSTE
CLIENTE?

IMPRIME
CARACTER

DIgPORITIVO
DEBOCUPADDT

EM IMPRESORA
DE RED

CAMBIA DEVICE
OCUPADD PANA CSTE |
usuAanio

ATIGNA VARIADLE
ULTIMA VEZ UGADA
AL TIEMPD DE
SIBTEMA AGTUAL

i

PONE TIEMPO
ACTUAL
OEL G16TEMA

CONBTRUYE
PAQUETE PARA
INDICAN IMPRESORA
A POR DTHO CL

o

-~
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IMPRESION EN RED (LADO DEL USUARIQ)

IMICIALIZA
CUENTA
AEBRESIVA

v

CONSTRAUYE PAQUETE

DE CARACTER
A IMPRIMIR

AECIBE ESTATUS
DE PAQUETE
DE RETORNO

DISPOSITIVO
USADO POR OTRAO
CLIENTE

B1
CUE

DECREMENTA
NTA
AEGQRECIVA

ESPERA
Z SEQ.
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COMANDO DE EJECUCION REMOTA (LADQ DEL SERVIDOR)

EXTRAE
COMANDO DESDE
EL PAQUETE

y

ADRE
COMMAMND. COM
SHELL

v

EJECUTA
COMANDO

CIERARA
COMMAND.COM
SHELL

4

MARCA TODOS LOS
DRAIVES COMO
MODIFICADOB

&
*

Y
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BPINST.EXE

coLocAa
DRIVE FUENTE

COLOCA DAIVE CON
AUTOEXEC.BAT Y
CONFIO.8Y8

cOoLOCA
DIRECTORIO
OE DESTIND

EXISTE
AEALMENTE
EL DIRECTORID

o
DEATIND
CREA

DIRECTORIO
DE DEGTINO
|
COPlA ARCHIVOS
BP-LAN AL
DIRECTORIO
OEGTIND
v
coPua

AUTOEXEC.DAT Y
COMNFIG.6YE A DIA.
DESTING COMO
AUTOEXEC.OLD
¥ CONFIG.OLD

T

DA AL USUARIO

GUIA FOR FALLA
OF EOITOR TEXTO

cotoca mnsl:::gm
AL CORHED E o
TROMICH DE BPLAN O

19

COLOCA MOM-
BRE DEL USU-
ARID BPLAMN

CREA BPAUN.BAT
EN DIRECTORIO
DE DESTINOD

v
ESCRIDE BP-LAM

INSTALL EM
BPAUMN.BAT

cuIQPMTIDO
AMIDADO EN
COMFIO.BYS

o S359CA ron-
N EN PUERTO

oE m-umt:m:iﬁll

E INFORMACION
DE PUERTO DE CO-
"uu;mo"' L

ARADE LLAMADA A
BFAUN.BAT AL FIN
DE AUTOEXEC.BAY
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BPSEMAPH.EXE

INICIO

OBTEMER TIFOD DE
OPERACION DE
SEMAFORO DEL

coMANDO

v

OBTEMNMER #iG DE
EDCKET ¥ SEMAFORD
DEL COMANDD

sensge,, | Coror )
ORTENER LA PRAI- EnNNOR LEVEL=0

MERA LETHRA DE
TIPO DE OPERACION
¥ = MAYUBCULA

SETEA DOBD
EAAORN LEVEL=200

caAnOAn PRIMER
BYTE DEL PIAQUETE

DE CAMBIO DE
SEMAFOAD CON LA

PHRIMERA LETRA

¥

CAROAR SEQUNDO
BYTE DE PAQUETE
DE CAMDIO DE BE-
MAFORO COM NOME-
no DE SEMAFORO
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ANEXO B
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LISTADO DEL PROGRAMA

:"'i‘.i..it'“‘..""iﬁil‘f.‘.tﬁl..&l.‘..‘.b....

;* Mensaje de eco a socket de BP-LAN L
:* FUNCION: mensaje de eco a un socket definido*
:* Formato del Comando: BPECHO /socket /message*
LR BPECHO.ASM, BPECHO.COM *
- &

AR R R e R R R e R R S R R R R R R

codeseg segment byte
assume cs:codeseg,ds:codeseg,es:codeseg

org 100h
start: Jjmp echo
socket_num db 0

include bpbioshd.med
include misc.mod

echo prec near ;Salir si no hay parametros
mov al,cs: [80h]
or al,al
jnz echol
jmp echo3
echol: mov si,81h
call get_opt
jb echo3
mov socket_num,cl
call wslash
echo2 mov al, [si]
bpbios phys_int,trasmit_byte, socket_num
inc si
cmp al, 13
jnz echo2
echo3 int 20h
echo endp
codeseg ends
end star

-tttiii*il&iiii*it*itttiiittiiitﬁttitit*titti
v

;* BP LAN BIOS Header (BPBIOSHD.MOD)

[
v

.+ pefine todas las constantes BP-LAN BIOS

*
-
F -
;* Debe ser incluido en todos los programas *
;* de los sistemas BP-LAN para mantener *
> customizacion *

*

i
.t!diiiitiiii..ili!i.iii.ti**i*".‘.iﬁ“iiti

*##** Constantes ***

. Sa we w

;oh = 0lh ;inicio del encabezonamiento del byte

ack = 06h jreconocimiento de byte

nak = 15h ;no reconocimiento de byte

can - 18h ;cancelar byte

;axsockets equ 10h jespacio de localizacion para 16 sockets de red
étrl_int equ 80h 7B10S del Control de Interrupciones
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phys_aint equ 81h Jinterrupcion de 1/0 fisicas

link_int equ 82h /interrupcion de enlace de datos

netw_int equ 83h finterrupcion de Red

tran_int equ 84h Jinterrupcion de transporte de datos punto a
punto interrupt

sess_int equ 85h icontrol de interrupcion de sesion

pres_int equ 86h finterrupcion de presentacion

appl_int equ 87h tinterrupcion de aplicacion

f4** Subfunciones para control de interrupciones del BIOS***

get_nodes equ 0

set_nodes equ 1

attach_printer equ 2

detach_printer equ 3

install port equ 4

next_port equ 5

install_appl equ 6

get_info equ 7

;%¥** subfunciones para interrupciones Fisicas ***
;recieve_status equ 0
;recieve_byte equ 1
stransmit_status equ 2
;transmit_byte equ 3

;*** Subfunciones para interrupcion de capa de enlace ***

clear_checksum equ 0
calc_checksum equ 1
get_checksum equ 2
transmit_packet equ 3
recieve_packet equ 4
get_retries equ S5

;*** subfunciones para interrupcion de capa de Red ***
; reservado para customizacion

;*** subfunciones para interrupcion de capa de transporte *+*
; reservado para customizacion

;*** subfunciones para interrupcion de capa de sesion ***
lock_printer equ
unlock_printer equ
set_semaphore equ
get_semaphore equ
clear_semaphore equ

PN AN S =]

;*** subfunciones para interrupciones de capa de Presentacion y

aplicacion ***
; reservadas para customizacion

;*** Macros parar accesar a funciones de BPBIOS ***
bpbios macre intnum, funcnum, portnum, count,buffer_addr, overflow

mov ah, funcnum

IFNB <portnum>

mov bl, portnum

ENDIF

IFNB <count>

mov cx,count

ENDIF

1FNB <puffer_addr>

mov dx,buffer_addr overflow ;
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ENDIF

int intnum
endm
get_packet macro portnum,packet length,packet address,more
mov ah, recieve_packet -
IFNB <portnum>
mov bl, portnum
ENDIF
IFNB <packet_addr>
mov dx, packet_address more

put_packet macro portnum, packet_length, packet_address, more

mov ah, transmit_packet
IFNB <portnum>

mov bl, portnum

ENDIF

IFNB <packet_length>
mov cx,packet_length
ENDIF

IFNB <packet_address>
mov dx, packet_address more
ENDIF

int link_int

endm

;ii*fitfi**************ti*****i******i************f

:* Utiliitario de instalacion BP-lan modem remoto *
;* funcion: INstala impresora de red remota *
;* Formato del Comando : *

;* BPCOMDEF/socket_num/local modem/remote modem  *
;*******iti**k**i*!i*iiiiii*tii‘ifitti‘f*fiti******

-
’

codeseg segment
assume cs:codeseg,ds:codeseq,es:codeseg

org 100h

start: Jjmp intinst
include bpbioshd.mod

;*** variables ***

old_intl4h _vector label dword
old_intl4h_offs dw ?
old_intl4h_seg dw ?
socket_num db 0
local_printer db 0
remote_printer db 0
packet_buffer db 6 dup (0)

-‘tt!iltlttttti!tttilil’tii.i*iiiilii*iitttt
‘

;*** Manejador de Nuevas interrupciones ***
.i&t.iltiiiittiiit*i.lltiiii*t'iittitiiti*ﬁ
i

new_intl4h proc far
B cmp dl,cs:local_printer
jz new 11l

es:old_intl4h_vector

new_il: pushf
push bx
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push
punh
push
push
push
push

push
pop
mov
mov
mov
mov
mov

mov
mov
new_pl:

new_intl4h

ox
x
ai
di
ca
0n

ca
da

iCopy C8 Into DS

packet buffer, 8’

packet_buffertl,ah
ah, remote_printer

packet_buffer+2,ah
packet _buffer+3,al
put_packet
get_packet

socket_num, 4, of fset packet_buffer
socket_num,cx,of faset packet_buffer

ah, packet_buffer
al,packet_buffer+l

pop
pop
pop
pop
pop
pop
pop

popf
iret
endp

es
ds
di
si
dx
cx
bx

:‘tiltiiiiliitiiiliiiiiiiiiii.ttitiitiiiiiititi.tt.

:*** Instala manejador de nuevas interrupciones ***
;oot.ttiitittittiti.tiiittit!t*ttttttiil*iititt‘tt.

intinst proc
mov
or
jz
mov
call
ib
mov
call
ib
mov
default: mov
interrupcion
mov
int
mov
anterior
mov
mov
interrupcion
mov
mov
int
lea
int
intinst endp

include misc.mod

codeseg ends

near
al,cs: [B80h)

al,al

default

si,81h

get_opt ;obtiene socket_num

default

socket, num, cl

get_opt ;obtiene numero de impresora local
default

remote_printer,cl

ah,35h ; obtiene funcion de vector de

al, 1l4h
21lh
old_intl4h_offs,bx ; salva interrupcion

old_intldh_seg, es i direccion
ah,25h ;setea funcion de ventor de

al,l4h

dx,offset new_intl4h ; apunta a nueva rutina
21lh

dx,intinst

27h
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end start

JRARAA R F AR AN AR R AR AR R R b b h bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb

. * 4
7* Fin de modulo de instalacion de manejador de interrupcion”
:1&0&6&‘&&‘6&‘4GiiIril&&t"Qa*‘.{‘.{‘iﬁ&'{b‘&&&‘i&‘&biiiii‘..‘.

program bp_drive_info:
{ii*‘iilllibliiiiﬁiiil&iitiiﬁ*&li*iii

ool BPDRIVES.PAS, BPDRIVES.EXE i

S e RS R R R A R S AR S R R R RN R R RN R R RS

uses dos;

{$I BPPASCAL.INC)

var
ofs, seg:word;
attributes, sl, 0l:word;
clien;_drive,new_server_drive,new_access,newﬂaocket:byte:
s:string;

begin

if paramcount>0 then

begin
s:=paramstr(l);
client_drive:=ord(upcase(s[2]))-65;

end;

if paramcount>1 then

begin
s:=paramstr(2);
newﬂ;erver_drive:=ord[upcase(s[Z])}-65:

end;
if paramcount>2 then
begin
s:=paramstr(3);
if (s='/RW') or (s="/rw’) then
new_access:=0
else
new_pccess:-l

end;

if paramcount>3 then
new_socket:=get_opt(4);

writeln( 'BP-LAN Network Drive Information:'):;

writeln(" ")7
writeln('Client Drive',chr(9),
chr(8), "Access’);
------------ *,chr(9), =======-----",¢chr(9), '----—,
chr(9}, " '=——=— ;
regs.ah:=$52;
intr (521, regs);

ofs:=regs.bx+$22;

seg:=regs.es;
while memw [seg:ofs]<>3£fff do

begin
attributes:-memw[seg:ofs+4];
if ((attributes and $8000)<>$8000) then

if memw[seg:ofs+11]=$5042 then
begin

‘Server Drive’,chr(9), "Socket”,

writeln("’

(*** ofs+5d = BP-LAN Version khd)
(*** ofs+Se = Socket Number hd )

(*** ofs+Sf = Client Drive# ki)
(*** ofs+$10= Server Drivef# ***)

(*** ofs+$11l= Access Wi )
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if paramcount>0 then
if mem[seg:ofs+$f]=client_drive then
if paramcount>1 then
begin
mem[:eg:ofs+310]:-new_aerver_ﬁrive:
if paramcount>2 then

mem|[seg:ofs+§1l1] :=new_access;
if paramcount>3 then
mem[seg:ofs+$e) i=new_socket
end;
regs.ah:=536;
regs.dl:=client_drive;
msdos (regs) ;
write (char (65+mem[seg:0fs+5f)),chr(9),chr(9),
chr (65+mem[seg:0fs+$10)),chr(9),chr(9),
mem[seg:ofs+$e],chr(9);
if mem[seg:ofs+$11]=0 then
writeln( Read/ Write')
else
writeln( Read Only’);
end;
01:=memw[seg:ofs);sl:=memw[seg:ofs+2);o0fs:=01;seg:=sl;
end;
end.

R R S R s s RS SRR RS R R R R R R

*

d MODULDO DE APLICACION *
3 APPLICAT.MOD *
-

R R S S S S S e Ee EEE EE EE R L LR

s*** VARIABLES***

application_interrupt_table dd 256 dup (0)
application_interrupt proc far

pushall

xor bx, bx

mov bl,al

add bx, bx
add bx,bx
;ignora requerimiento de interrupcion si no esta definida en la tabla

cmp word ptr cs:application_interrupt_table[bx],0
jnz appl_1
cmp word ptr cs:application_interrupt_table[bx+2],0
jnz appl_1
jmp appl_2

appl_1: call cs:application_interrupt_table[bx]

appl 2: popall
recf

application_interrupt endp

b dddddddadaddiardasAis bRttt At AT R R R

-
F B BPBIOS.ASM *
.
H

.

TR e R R R R R R R

include bpbioshd.mod
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code segment
assume cs:code,ds:code,es:code;
org 100h
start: Jmp install
maxnode db 0
include misc.mod
include physical.mod
include datalink.mod
include applicat.mod
include console.mod
control_interrupt proc far
push bx
cmp ah, get_nodes
jnz cont_1
mov al, cs:maxnode
jmp cont_5
cont_1: cmp ah, set_nodes
jnz cont_2
mov cs:maxnode,al
jmp cont_5
cont_2: cmp ah,install_port
jnz cont_3
mov bl, cs:maxnode
xor bh, bh ;forma el offset para vector de interrupciones
fisicas
push ax
add bx, bx
add bx, bx
add bx, bx
add bx, bx
add al,al
add al,al
Xor ah, ah
add bx, bx
pop ax
mov word ptr cs:physical_interrupt_table([bx],dx ;instala
vector
mov word ptr cs:physical_interrupt_table[bx+2],ds
jmp cont_5
cont_3: cmp ahl, next_port
jnz cont_4
inc cs:maxnode
jmp cont_5
cont_4: cmp ah,get_info
jnz cont_5
mov ax,word ptr cs:physical_interrupt_table(bx]+2
cont_5: pop bx
iret
control _interrupt endp
install proc near
mov ah,25h
mov al,ctrl_int
mov dx,offset control_interrupt
int 21h jinstala control interrupciones bpbios
mov ah, 25h
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mov
mov
int
mov
mov
mov
int
mov
mov
mov
int

mov

int

install endp

code end
end

S

al,phys_int
gfﬁoffsetiphysical_interrupt
rinsta
A, 25h la interrupcion de capa fisica
al,link_int
dx,offset_datalink_interrupt
21h iinstala interrupcion de capa de enlace
ah, 25h
al,appl_int
dx,of fset application interrupt
21h ;instala interrupcion de capa de aplicacion

dx,offset install+l

27h

start

;-li**i******i****i**t*it**i**i#*i*****ii

DE ARCHIVO BPBIOS.ASM &
sEREEREF I KA ARk Ak h ko kkh kA ke k kA AN

FIN

R e L2 22 s 222 s SRR RSS2 2 2 R R A RS2 AR A2 R AR R AR R R R R A A

;* Funcion: Instala impresora remota

- %
v

;* Formato de comando:
:* BPLPTDEF /socket num/local_printer/remote_printer

']

e /time o

ut

* * & * *

.t**i*tf*iii*iﬁii:***i*tiit**t*i*****i*t*****iiti#i ok ok ok ok ke ok

r

codeseg segment

start: Jjmp

assume cs:codeseg,ds:codeseqg,es:codeseqg
org 100h

intinst
include bpbioshd.mod
include misc.mod

sewwes VA RIABLES #wttvss

cld_intl7h_vector
old_intl7h_offs
old_intl7h_seg
old_int2lh_vector
old_int21lh_offs
old _int2lh_seg
socket_num
local_printer
remote_printer
packet_buffer
time_ocut

printer

retry count

dw
dw

dw
dw
db
db
db
db
db

db

label  dword
?

?
label dword

dup(0)
0 ; 40 seg para reintentar si esta ocupada

HENOO0 O

?

.*tita-ittidtt&ilaﬁitattiittltiitiiitti
’
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i* Manejador de nuevas interrupciones *
'.1ddiiQiit*i‘iiidiQiiiiiii****i**ii***ii
new_int17h proc far

cmp dl,cs:local_printer

jz  new_1

jmp c¢s:old_intl7h_vector
new_1: push bx

push cx

push dx

push sx

push di

push ds

push es

push ax

push cs ; COPIA C5 A DS

pop ds

mov cl, time_out

shr ¢1,1

mov retry cout,cl ; reintenta count=time_out /2

mov cx,4

cmp ah,0
jz  new_ 2
dec c¢x

new _2: mov packet_buffer,'P'
mov packet buffer+l, ah
mov ah, remote_printer
mov packet buffer+2, ah
mov packet_buffer+3,al
put_packet socket_num,cx,offset packet_buffer
get_packet socket_num,cx,offset packet_buffer
cmp packet_buffer, 255
jnz new_3
call wait_a_sec
call wait_a_sec
dec retry count
jnz new_2
new 3: pop ax
- mov ah,packet_buffer

pop es
pop ds
pop di
pop S1
pop dx
pop cx
pop bx
iret
new_intl7h endp
new int2lh proc far
- pushf

emp ah,40h  ;escribiendo al dispositivo
jz  new_i2

popf
jmp cs:old_int21lh_vector
new i2: cmp bx,4 ; manejo de impresora??
- jz new_i3
popf

jmp cs:old_int2lh_vector
new i3: cmp cs:remote_printer,0 ;1lptl?
- jz  new_id
popf
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new_id:

new_i5:

new_i6:

Jmp caiold_int2lh_vector

cld

push ex

push dx

push ai

Xor dx,dx

jexz new_i6
lodsb

mov  ah,0

int 17h

loop new_i5

pop

si

pop dx
pop cx
mov  ax,cx

popf
cle
sti

ret 2

new_int21lh

endp

;di&*&**i*i**&i*i*ii**iii*‘rﬁ**iiiiittiiii**iitt

;* Instala manejador de nuevas interrupciones *
’-1"tttifiiiti'i***ii***t*lit*i*tt*’t**‘*.t*titi

intinst proc

printer number

interrupcion

de interrupcion

near

mov
or
jz
mov
call
jb
mov
call
jb
mov
call

jb
mov
call
jb
mov

default: mov

intinst

codeseg

mov
int
mov
mov
mov

mov
mov
int
lea
int
endp

ends
end

al,cs: [80h]

al,al

default

si,81h

gat_opt ; obtiene el socket_num

default

socket_num,cl

get_opt : obtiene el numero de impresora local
default

local_printer, cl

get_opt ;obtiene el numero de get remote

default
remote_printer,cl
get_opt ;obtiene el time out en segundos
default
time_out,cl
ah,35h ;obtiene funcion de vector de

al,17h

21h

old_intl7h_offs,bx ;salva interrupt anterior
old_intl7h_seg,es ;direccion

ah, 25h ;setea funcion de vector

al,21lh

dx,offset new_int2lh ;apunta a nueva rutina
21h

dx, intinst

27h

start
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n’"““"‘“““‘"‘*““"‘ihhhl&aoaatalcanbaololiaoannatitbnnainpanatinillooo

;% Blueprint LAN Capa de Enlace de Daton (DATALINK,.MOD) *

:“iilididll.l‘ld.l‘l‘lh.‘lil!Iti&l‘t.).i‘.l..l.ii‘ll....lll.l.libll‘llillll.

.

%% VARIABLES ¢4¢

temp cw ?
checksum dw
packet_length dw 0
retries db 0
socket_error db 0
inta0l db 0
intb01 db 0
datalink_table label word
org datalink_tablet2*clear_checksum
dw datalinkl
org datalink_table+2*calc_checksum
dw datalink2
org datalink_table+E‘Qet_checkaum
dw datalink3
org datalink_table+2*tranamit_packet
dw datalink4
org datalink_tablet+2*receive_packet
dw datalink5
org datalink_tablet2*get_retries
dw datalinké
org datalink_table+16
datalink_interrupt proc far
push bx
xor bx, bx
mov bl, ah
add bx, bx
jmp cs: [datalink_table+bx]
datalinkl: pop bx ;limpia el checksum
mov ¢s:checksum, 0
iret
datalink2: pop bx javade AL al checksum
xor ah,ah
add cs:checksum, ax
iret
datalink3: pop bx ;jcoge el checksum dentro de AX
mov ax, ca:checksum
iret
datalink4q: pop bx jtransmite paquete hacia DS:SI
call out_packet
iret
datalink5: pop bx ;jrecibe paquete dentro de DS:SI
call in_packet
mov cx,cs:packet_length
iret
datalink6: pop bx tAL= paquete retransmitido
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mov al,ca:retries
) lret
datalink_interrupt endp

;*** Bloque de Drivers de Entrada/Salida ***

out_packet proc near i*** transmite paquete via Socket actual ***
push ax
in al,21lh
mov cs:inta0l,al
in al,O0alh
mov cs:intbh01, al
mov al,0ffh
out 21h,al
out Oalh, al
pop ax
mov cs:retries,-1
transl: inc cs:retries
call put_header
push di
push cx
bpbies link_int,clear_checksum
mov al,el
bpbios phys_int, transmit_byte
mov al,ch
bpbios phys_int, transmit_byte
mov di,dx -
trans2: mov al, [di]
inc di
bpbios phys_int, transmit_byte
loop trans2
pop cx
pop di
call send_checksum
cmp cs:socket_error, 0
jz trans3
jmp trans4
trans3: cmp al, ack
jnz transl
transd: push ax
mov al,cs:inta0l
out 21h,al
mov al,cs:intb01
out O0alh,al
pop ax
xor ah, ah
ret
out_packet endp
in_packet proc near ;*** Recibe Paquete ***
in al, 21h
mov cs:intall,al
in al,0alh
mov cs:int01,al
mov al,0ffh
out 21h, al
out Dalh,al
call get_header
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push di

push CX

bpbios 1ink_int,clear checksum
bpbios phys_int, receive _byte

nov cl,al
bpbios ch, al
mov cs:packet_length, cx
mov di,dx
receil: bpbios phys_intreceive byte
mov [di),al ~
inc di
loop receil
pep cx
pop di
call verify checksum
cmp cs:socket error,0
jz recei2
jmp recei3
receil: cmp al,ack
jnz in_packet
recei3: push ax
mov al,cs:intl01
out 21h,al
mov al,cs:intb01
out Oalh,al
pop ax
xor ah, ah
ret
in_packet endp
put_header proc near ;*** Envia el Encabezado del
Paquete a Transmitir ***
push ax
put_hl: mov al, sch
bpblosphya int, tran:mit status
jz put_h2
bpbios phys_int, transmit_byte
put_h2: bpbios phys_int, receive_status
jz put_hl
bpblosphys int, receive_byte
cmp al,ack
jnz put_hl
call acknowledge
pop ax
ell
ret
put_header endp
get_header proc near ;*** Aguarda por el Encabezado del
paquete a transmitir *#*
push ax
get_hl: bpbios phys_int, receive_byte
cmp al, soh iVerifica si el caracter es SOH
inz gel.'._hl
call acknowledge ;si es asi, reconoce SOH
get_h2: bpbios phys_int, receive_byte iconsume todos los duplicados SOHs
crp al,soh
jz get_h2
cmp al,ack ;/es SOH seguido por ACK?
jnz get_hl ino, entonces aguardar por retransmisi¢n
pop ax
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cli

ret
get_header endp
verify checksum proc near ;*** Verifica el Checksum del Paquete ***
push cx
bpbios link_int, get checksum
mov cs:temp, ax
bpbios phys_int, receive byte
mov cl,al -

bpr:. os phys_int, transmit_byte
bpbios phys, receive_byte

mov ch,al

cmp Cx,cs:temp

pop cx

sti

jz verifl

jmp neg_ack
verifl: jmp acknowledge
verify checksum endp
send_checksum proc near ;*** transmite el Checksum del Paquete
L

push cx

bpbios link_int, get_checksum

mov CcX,ax

mov al,cl

bpbios phys_int, transmit_byte
bpbios phys_int, receive_byte
mov al,ch

bpbios phys_int, transmit_byte
bpbios phys_int, receive_byte

pop cx
sti
ret
send_checksum endp
acknowledge proc near ;*** Reconocimiento de la Recepci¢n del Paquete
L &
mov al,ack )
bpbios phys_;nt,transmlt_pyte
ret
acknowledge endp
neg ack proc near ;*** Reconocimiento Negativo, Paquete dazmado
e
mov al,nak )
bpbios phys_;nt,transmlt_pyte
ret
neg_ack endp

-a*ttt*tttt****ttjtt**ttiiti*t**i*i**ihii.iilii*iiititl’lii!ttttittt.iiti.ﬁtt
’

;* Fin de DATALINK.MOD

;!t!iittl—itiilitﬁ*iiit

*i’l’lill‘iiiitiit*tiiiiti*i*l—**ﬁtii!itttiltilttttiii!ll'

esssTeeeprereres e P LTRSS LALALLALAALAALAARAAAL AL LA LELEL)

;i’iittiil’
-

+ Modulo del Servidor de Archivos como centro de actividad de la Red
(FILESERV.MOD) *

procesos de Solicitudes de Conexi¢én, lee/escribe en Sector.

.

’
;t

;* Funci<n :
;* Requerimientos : Ninguno
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B AR R E R EEEEREEE
e N N N R R R R R R

’
;*** Variables **¢

startsect dw ?
function db 2
drive db ?
drive_table db maxsockets*32 dup (-1) ;Todos los drives
necesitan actualizaci¢n
seclen_table dw 26 dup (512) ;Longitud del sector de
drives A-Z
fi%eser proc near ;**+ Lee desde o escribe a un Sector conectado
mov al,packet_buffer
cmp al,'R'
jnz filesl
jmp reasec
filesl: cmp al,'w'
jnz files2
jmp wrisec
files2: cmp al,'M'
jnz files3
jmp ckmedia

files3: ret
fileser endp

reasec proc near ;*** Lee desde Sector scbre el
Drive conectado

call charout

mov packet_buffer, 'D' ;descriptor del paquete de
datos

mov al,packet_buffer(l]

mov drive,al ;Obtiene drive

mov cl,packet_buffer[2] :Obtiene el LSB absocluto
del sector

mov ch, packet_buffer[3] ;Obtiene el MSB absocluto
del sector

mov startsect, cx

or cx; 0

jnz rloopl

mov ah, 36h

mov dl,drive

inc dl

int 21h

push bx

xor bh, bh

mov bl,drive

add bx, bx

mov seclen_table[bx], cx

pop bx
rloopl: mov function, 0 _ ;funci¢n=leer sector

call sector_10

push bx

push cx

“Zor bh, bh

mov bl, drive

add bx, bx

mov cx,seclen_table([bx)

add Cx;‘

mov word ptr packet_length,cx

pop CcX
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pep
put_packet
packet_buffer

bx

socket_num,packet_length,offset

;*** Escribe en el Sector sobre el

;Obtiene
;Obtiene el LSB

;OBtiene el MSB

;*** Proceso de un

;manipula 1 sector

;Obtiene el sector de inicio

ret
reasec endp
wrisec proc near
Drive conectado ***
. call change flag
wrise0: call charout -
mov packet_buffer, 'D’
mov al,packet_buffer[1]
mov drive, al
el drive
mov cl,packet_buffer[2]
absoluto del sector -
mov ch, packet buffer(3]
absoluto del sector -
mov startsect,cx
wrisel: mov functioen, 1
lea bx,packet_buffer[4]
call sector_io
get_packet
socket_num,packet_length,offset packet_buffer
mov al,packet_buffer
cmp al,'T'
jnz wrise0
ret
wrisec endp
sector_io proc near
Sector Sobre el Drive conectado ***
pushall
mov ax,cs
mov es,ax
mov ds, ax
mov al,' '
call charout
mov al,drive
add all 'A’
call charout
mov ax, startsect
call decout
mov al, 13
call charout
mov al,drive
mov cx, 1
mov dx, startsect
lea bx, Packet_buffer(4]
mov ah, funCtiOﬂ
or ah, ah
jz rsect
int 26h
jnc secto?
rsect: int 25h
Ju ot ButEur; i
. acke '
sectol: mov mov 2 word ptr packet_buffer(2],ax

secto2: popf

93


https://v3.camscanner.com/user/download

popall

ret
sector_io endp
;g;;?i;;gdo S hote s proc near :SI=Balance del drive
push ax
push bx
push cx
mov cl,5
xXor bh,bh
shl bx, cl
xor ah, ah
add bx, ax
lea si,drive_table
add si,bx
PopP cx
pop bx
pop ax
ret
get_drive endp
change_flag proc near ;marca el drive como
modificado para todos los sockets
push ax
push cx
push si
mov cX,maxsockets
lea si,drive_table
xor ah, ah
mov al,drive
add si,ax
changl: mov byte ptr [si],-1 jmarca el drive como
modificado
add si, 32 ;préximo socket
loop changl
pop si
pop cx
pop ax
ret
change_flag endp
ckmedia proc near
call charout
push si
call get_drive
mov al, [si)
mov byte ptr [{ai],1
Pop si
mov packet_buffer([2],al
mov word ptr packet_length,d
put_packet socket_num, packet_length,offset
packet_buffer
ret
ckmedia endp

ii*i.llt*itiiiililiiili‘liiﬁ"t*‘itiﬁQitittittili&t

;itt’ittttttttitttltttii!***
*

:* Fin del M¢dulo del servidor de Archivos de la Red

it'iiiittiiiltti‘l.!iitt‘.tlliii*ii*iii‘i*iiiiiiilitititittiﬁiﬁittititttttin
’
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;* Funcidén:

~e %a wa g e

lowlev proc

lowlel: cmp

lowle2: cmp

lowle3: cmp

lowled: cmp

lowle5: cmp

lowleé6: cmp

lowlev7: ret

lowlev

peekmem

buffer

peekmem

pokemem

;* Médulo de Ejecuci¢n de Funciones de de BAjo Nivel (LOWLEVEL.MODJ'

Ejecuta Funciones de Bajo Nivel en PC Remotas

R R R R R T T I T T T I I ez a2 R R A A A A A A

near
cmp packet_buffer,'r’'
inz lowlel
jmp peekmem
packet buffer, 'w'
jnz lowle2
jmp pokemen
packet_buffer, 'i’
jnz lowle3
jmp portin
packet_buffer, 'o'
jnz lowled
jmp pertout
packet_buffer,'e'
jnz lowle5
jmp execute
packet buffer,'f’'
jnz lowle6
jmp fillmem
packet_buffer, 'm’
jnz lowlev?
jmp movememn
endp
proc near
pushall
mov si,word ptr cs:packet_buffer+l
mov es,word ptr cs:packet_buffer+3
mov cx,word ptr cs:packet_buffer+5
mov di,offset cs:packet_buffer+l
mov bx, cx
inc bx
mov cs:packet_length, bx
mov byte ptr cs:packet_buffer, 'D’
call essitodi
put_packet cs:socket_num,cs:packet_length,offset packet
popall
ret
endp
proc near
pushall
mov di,word ptr cs:packet_buffer+l
mov es,word ptr cs:packet_| “buffer+3
mov cx,word ptr cs:packet_| “buffer+5
mov si,offset cs:packet_ buffer+7
mov bx, cX
i bx
;23 cs:packet_length,bx
call sitoesdi
popall
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ret

pokemem endp
portin proc near
pushall
mov dx,word ptr cs:packet buffer+l
in al,dx -
mov cs:packet_buffer+l,al
mov cs:packet_buffer, 'D’
mov word ptr cs:packet_length,2
put_packet cs:socket_num,cs:packet length,offset
packet_buffer - -
popall
ret
portin endp
portout proc near
pushall
mov dx,word ptr cs:packet_buffer+l
mov al,cs:packet_buffer+3
out dx, al
popall
ret
portout endp
execute proc near
pushall
call word ptr cs:packet_buffer+l
popall
ret
execute endp
fillmem proc near
pushall
mov di,word ptr cs:packet_buffer+l
mov es,word ptr cs:packet_buffer+3
mov cx,word ptr cs:packet_buffer+9
mov al,cs:packet_buffer+10
cld
rep stosb
popall
ret
fillmem endp
movemem proc near
pushall
mov si,word ptr cs:packet buffer+l
mov ds,word ptr cs:packet_buffer+3
mov di,word ptr cs:packet_buffer+5
mov es,word ptr cs:packet_buffer+7
mov cx,word ptr cs:packet_buffer+9
call sitoesdi
popall
ret
movemem endp

R T L L e R s s R R R s I
‘

;Fin del M¢dulo gue Ejecuta Funciones de Bajo Nivel *
-ittttiitttittti*'t*‘ittiiitiit!iil‘*iiittiittQiii*iiittitiii*it*tttiiiiiiiti.
’
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;% M¢dulo de Subrutinas Miscelaneas (MISC.MOD) *
*

#* Funci¢n: Subrutinas y Macros de Propositos Generales

P R R S 222 2222 2 s TS S P R A R R R

ticks_low dw ?
ticks_high dw ?
cmz macro i***Complemento de la bandera 2 ***
lahf
xor ah, 64
sahf
endm
stz macro i*** Establece el acarreo de la bandera ***
cmp al,al
endm
clz macro ;*** Limpia el acarreo de la bandera ***
lahf
and ah,255-64
sahf
endm
pushall macro ;*** Graba todos los Registros ***
pushf
push es
push ds
push bp
push di
push si
push dx
push (o34
push bx
push ax
endm
popall macro ;*** Restaura todos los Registros ***
pop ax
Pop bx
pop cX
pop dx
pop si
pop di
Pop bp
pop ds
pop es
popf
endm
get_opt proc near j*** CX=Pré¢ximoe Entero despues de DS:SI de
forma/nnnnn *
xor cx,cx®
call wslash
cmp al, 1fh
ib get_ol
call get_dec
get_ol: ret
get_opt endp
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?ff—d°° proc near J*%% CXA=ASCII Nimero D,cimal en D3:SI

"’y push ax ;444 o ASCIT HEX Precedido Por '$'

pushf

Xor CX,CcX

Xor ah, ah

cmp byte ptr [si],'s’

jz got_hex
get_dl: mov al, [ai)

cmp al,'o’

ib get_d2

cmp al,'9’

ja get_d2

sub al, 30h

call cx10

add CX, ax

inc ai

jmp get_dl
get_da2: popf

pop ax

ret
get_hex:

inc si
get_d3: mov al, [si)

cmp al,'o!'

je get_d2

cmp al,'9'+1

jc get_d4

and al,255-32 jconvierte a Mayfscula

cmp al,'A’

jec get_d2

cmp al,'F'

ja get_d2

sub al,?
get_d4: sub al,'o!'

add cX,CX

add cx,cX

add CcX,CX

add cx,CX

add cx,ax

inc si

jmp get_d3
get_dec endp
get_ticks proc near ; DX=MSW marca desde el
momento de arrangue

push es ;CX=LSW marca desde el
momento de arranque

push di

push ax

mov ah, 1

int 16h

mov ax, 40h

mov es,ax

mov di, 6ch

mov cx,es; [di]

mov dx,es:[di'}Z]

Pop .

pop di
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get_ticks

wait_a_sec
segundo

wait_1:

wait_a_sec

cx10

cx10
wslash proc

slash

wslasl:
wslash endp

sitodi proc

sitodi endp

essitodi
hacia DS:DI

»

pop
ret

proc

push
push
call
mov
mov
call
sub
sbb

jc
pop
pop
ret
endp

proc
push
add
mov
add
add
add
pop
ret
endp
near
mov

inc
cmp
jz

cmp
ja

ret
mowv
ret

near

pushf
push
push
pop
cld
shr
rep
rcl
rep
pop
popf
ret

es
endp

hear jpausa apré¢ximadamente de un
cx
dx
get_ticks

cs:ticks_low,cx
cs:iticks_high,dx
get_ticks
CX,cs:ticks_low
dx,cs:ticks high
cx,19 -
wait_1

dx

cx

near
bx
CX,cx
bx, cx
CxX; Cx
cX, CX
cx,bx
bx

;*** Multiplica CX por 10 ***

;al=Primer caracter despues del slash
al, [si] ;o controla el caracter si no hay el
si
al,'/'
wslasl
al,1lfh
wslash

al, [si]

;*** Mueve CX byte desde DS:SI hacia DS:DI ***

es
ds
es

cx,1
movsw
cx, 1
movsb
es

near i*** Mueve CX byte desde ES:SI

proc
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pushf

push es

push ds

push es ;jcambia ES y DS

push ds

pop es

pop ds

cld

shr ex:l

rep movsw

rcl cx,1

rep movsh

pop ds

pop es

popf

ret
essitodi endp
sitoesdi proc near ;*** Mueve CX byte desde DS:SI
hacia ES:DI *

pushf

cld

shr cx, 1

rep movsw

rcl cx,1

rep movsb

popf

ret
sitoesdi endp
uppercase proc near ;*** Convierte los Byte en
AL a Mayisculas *

cmp al,'a’

jb upperl

cmp al,'z"

ja upperl

and al, 255-32
upperl: ret
uppercase endp

ek sk kb kb d ok h kb hk ko okok ok bk ok ok ke ok d ko e e e e b ok ok e e e e e e e e e o e o ok o ke ke e o ok ok ok ek ek
F

;* Fin del Modulo de Subrutinas Miscelaneas .
e S S S SRR D]
’

.
‘

et A 2 A A R A R S R A A A AR A A AR AA R R R R R SRR RS RS R R R R R R
i

;* Blueprint LAN BIOS Interrupciones de la Capa Fisica (PHYSICAL.MOD) *

S B R R
’

physical_interrupt_table dd 4*maxsockets dup (?)
physical_interrupt proc far

push bx

push cx

xor bh,bh ;construye el offset para la entrada del vector
de interrupci¢n Fijsico *

mov cl;2

shl bx,cl

100


https://v3.camscanner.com/user/download

add hl,ah

shl by, el

call catphysical_interrupt_table[bx]
pop cx

pop bx

retf 2

physical-interrupt endp

e R R Ty R
:* Fin de PHYSICAL.MOD

-

AR AL LR s L L2 2 22 s R R R R R R R R R 2 2

AR AR E R R e R R R R R RS R R Etd g

;* BP-LAN Modulo del Servidor de Impresoras (PRINSERV.MOD) *
*

;* Funci¢n: Imprime Caracteres en la Impresora Especificada

:Q"‘*ti'l#iitit*ii*ii*i**i*!*i*iil—i**kii**k*i****ii*i*liiiii*tt*”it't'f*'*l.

;*** Variables **+

parown dw 3 dup ('UU',546,0,0) ;546=# del reloj gqgue marca en 30

segundos
prinser proc near ;*** Comprueba el Blogue de Comandos
para imprimir **#

mov al,packet_buffer

cmp al,'p’

jnz prinsl

jmp parallel
prinsl: cmp al,'s'

jnz prins2

jmp serial
prins2: ret
prinser endp
parallel proc near ;*** Imprime Caracteres en
Impresora Parallela ***

;*** obtiene o libera la Impresora

adjudicada ***

push bx

push cx

push dx

push si

lea si,parown

mov bl,packet_buffer+2

xor bh, bh

mov cl,3

shl bx,cl

add si, bx

mov bl, socket_num

cmp [si+l],bl ;Esta la Impresora
adjudicada a este cliente?

jz parall

cmp byte ptr [si],'U’' +/Esta la Impresora
sin Uso?

jnz paral2

pyte ptr [(si],'L’ ;Cambiar la

paral0: mov
a este cliente

adjuducaci<én

mov
mov

bl, socket_num
[si+l],b1
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parall: mov ah, packet buffer+1 ;Imprimir Caracteres

mov dl,packet buffer+2

mov al,packet buffer+3

xor dh, dh

int 17h

call get_ticks

mowv [si+4],cx

mov [3i46],dx
paral3: mov packet_buffer, ah jRetornar el estatus de
la Impresora

put_packet socket_num,1,offset packet buffer

pop si

pop dx

pop cx

pop bx

ret
paral2: call get ticks

sub cx, [si+4)

sbb dx, [si+6]

cmp dx, 0

jnz paral0

cmp cx, [si+2]

ja paralo0

mov ah, 0ffh ;Indica que Impresora esta con
seguro

Jjmp paral3
parallel endp
serial proc near ;*** Imprime Caracteres en

Impresora Serial **

;*** Obtiene o Libera la Impresora

del poseedor **

mov ah, packet_buffer+l

mov dl, packet_buffer+2

mov al,packet_buffer+3

Xxor dh,dh

int 14h

mov packet_buffer, ah

mov packet_buffer+l,al

put_packet socket_num, 2, offset packet_buffer

ret
serial endp
:iittttt&t**i*&tii*‘iiﬁ*iiitiiﬁlii**ii*t*ii***it**ttitt**iiii*ittitiiitiiittt
;* Fin del Modulo Servidor de Impresora de la Red *

:itiiiiitttiﬁ**iii*ilttt***ii**ii*ii*ii*ii**ti**iti*t**li*i*i*ii*tiiiiitttii*

P T e T R L )

;* Modulo para manipulacion de los Semaforos (SEMAPHOR.MOD) *
;*Funcion: Blogue , Desbloquea © Limpia el Semaforo especificado .
T T e S T S 2 S L E L e R R e N N s R R 2 s s
H
semaphore table dw 256 dup ('UU') ;Todos los semaforos
sin uso
semaph proc near .

cmp packet_buffer,'L isemaforo de
Eloqueo

jnz semapl

jnz .lock_aem
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semapl: cmp packet_buffer, 'U’ ;semaforo de Desbloqueo

inz semap2
jmp unlock_sem
semap2: cmp : packet_buffer, 'C' ;Limpia semaforo
nz semap3
jmp clear_sem

semap3: ret
semaph endp

kol R near ;retorna los estos del semaforo

mov packet_buffer, 'D’ ;paquete ID para
Responder Solicitud -

mov packet_buffer+l, 255 ;Adopta Cambiar un
Semaforo sin exito

lea si,semaphore_table

Xor bh, bh

mov bl,packet_buffer[1] ;Obtiene el Nimero
del semaforon

add bx, bx ;Construye la
tabla offset del Semaforo

ret
pre_sem endp
lock_sem proc near
:Semaforo de Bloqueo sin uso

pushall

call pre_sem

cmp byte ptr [si+bx],'U’ ;Semaphore no es usado?

jnz lock_1

mov packet_buffer([1],0 ;51 es asi, indica
el suceso

mov al. 3! ;y semaforo de
blogqueo

mov ah,packet_buffer[1]

mov [si+bx], ax
lock_1: put_packet cs:socket_num, 2, offset packet_buffer

popall

ret
lock_sem endp
unlock sem proc near ;semaforo de desbloqueo si es
poseido por este cliente

pushall

call pre_sem

mov ax, [si+bx]

mov cl,'l’

socket num

E;; :2:cx - ;Esta el semaforo
Blogueado por este cliente?

jnz unlocl . ¢ g

mov packet‘bufter[ll,o isi es asi, indica un
SEERSS o a1, "y ;y desbloquea el semaforo

P ah, packet_buffer[1]

i e lnc £ ket_buff
unlocl: put_packet cs:socket_num,2,offset packet_buffer

popall

ret
unlock_sem endp
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c}ear_som proc near tEl semaforo Desbloqueado no
tiene en cuenta el estado actual

pushall
call pre_sem
mov packet buffer[l],0 sindica suceso
iy al,'v' ;y Bloquea el
Semaforo
mov ah,packet_buffer[l]
mov [si+bx]), ax
put_packet cs:socket_num,2,offset packet_buffer
popall -
ret
clear_sem endp

PR T L st e

;* Fin del Modulo para manipulaci¢n de Semaforos (SEMAPHOR.MOD) *

e R R

program set_time_from server:
(f!*1*****i*********************i*ttt*ittiiiittiii*ttiitiifi******l*i0*

* Establece el tiempo usando el tiempo del Servidor "
* (BPSCREEN.PAS, BPSCREEN.EXE) *
* Funcion: *
* Este programa copia la pantalla del *
o servidor al cliente. »
- *
* Formato del Comando: *

g BPSCREEN /numero del socket *
**dii&ii***ii*i***i{*iiiiiiil—**il—{iiiiiiii*ii*itiiiiiiﬁiitiitiiitiiitii}
uses dos;
($I bppascal.inc)
var
i, temp:integer;
procedure screen_block (block_number:integer);
var i:integer;
begin
socket number:=get_opt(l)/
packet_buffer[0):=ord('r');
packet buffer[1]:=0;
packet_buffer[2]):=2*block_number;
packet_buffer[3]:-0:
oacket_buffer[d]:-SbS:
packet_buffer[S]:-O;
packet_buffer(6):=27
packet_length:=7;
put_packet (socket_number) :
temp;ugec_packet(socket_pumber):

for i=1 to 512 do . )
mem[sbeoo:512*block_numbar+1—1]:-packet_buffer[x]:

end;
begin
fori:=0 to 7 do
screen_block(i);
end.
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program mail utility;
uses crt,dos;
(di{iiiiii!iitiiiii‘i{iﬁ*ﬁtliiiiii*tii

* BPMAIL.EXE BPMAIL.PAS *
daii‘tiiﬂ&i#iiiﬂti*iii&idi*iiikaiiiii&]
const

title='Blueprint LAN MAIL FACILITY';
minx=1;maxx=80;miny=1;maxy=25;
max_messages=100;

name_length=9;

line_length=90;

savefile="mbox"';
mailfile='mailfile.tmp"';
editfile='editfile.tmp';
savemail='savemail.tmp';
printer="LPT1';

type
mailrec=

record
startpos:longint;
endpos:longint;
from:string[line_length];
cc:string[line_length]:
to_:string[line length];
subject:string[line_length]:;
date:string(line_length];
return_path:string[line_length];
save,delete:boolean;

end;

var
mail:array[l..max_messages+l] of mailrec;
start of line,end of line:longint;
menu Ievgl,keytemp,savekey,message_pum,nuq_mesaages:integer;
linerstring[line_length]; .
username:string[name_length]; o
in_message,mail_processed,mail_modified:boolean;
infilevar,outfilevar:file;

ch:char; ) . .
editor,maildir, comspec,homedir, netdir:string;

function whoami:string;
var s:string;

begin
maildir:=getenv('BPHAILDIR'l;
if maildir=' ' then
begin

write('BP-LAN Mail DIrectory:');
readln(maildir);
end;

maildir:=maildir+'\'; '
editor:;=getenv('BPEDITOR');
if editor=' ' then

pegin write('BP-LAN Text Editor:');
readln(editor);

end;

comspec:-getenv('COHSPEC'];
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i1f comspec=' ' then

begin
write ('COMMAND.COM Path:' ):
readln(comspec) ;

end;

comspec:=comspec;

netdir:=getenv('BPDIR');

if netdir=' ' then

begin
write('BP-LAN Directory:'):
readln(netdir) ;

end;

netdir:=netdir+'\';

homedir:=netdir;

username:=getenv('BPUSER') ;

if username='"' then

begin
write('Username:');
readln(username) ;

end;

whoami :=username;

end;

function starts with(line:string;s:string):boolean;
begin

starts_with:=(copy(line, 1, length(s))=s);
end;

function keyval:integer;

var
temp:integer;
begin
if savekey<>0 then
begin
savekey:=0;
temp:=keytemp
end
else
begin
temp:=ord (readkey) 7
if temp=0 then
temp:=ord (readkey) shl 8
end;
keyval :=temp
end;

function charloc(line:string:start:integer;findchar:char):integer:
var
s:string(line_length];

begin -
S:=copy(line,atart,length(llneli;
charloc:=pos(findchar,s)+=tart—1

end;

procedure delete_ﬁile{filename:string):
begin sxacicomspet; LB del '+filename+' > nul');

end;
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function date_string:string;

var
s1,s2:string;
year,month, day, dayofweek,
hour, minute, second, secl100:word;

begin
getdate (year,month,day,dayofweek);
gett?Te(hour,minute,second,seclOO}:
sl:="";
str(month,s2);if length(s2)=1 then s2:='0'+s2;sl:=sl+s52+"/";
str(day,s2);if length(s2)=1 then s2:='0'4s2;sl:=sl+s2+'/"';
str(year,s2);if length(s2)=1 then s2:='0"+s2;sl:=sl+s2+"' ';
str(hour,s2);if length(s2)=1 then s2:='0"'+s2;51:=s51+32+":
str(minute,s2);if length(s2)=1 then s2:='0'+s2;sl:=s1+s2;
date_string:=sl

v
L
v

end;

procedure reverse_write(message:string);

var
i:integer;
begin
i:=textattr;
textattr:=(i and $80) or ((i and $70) shr 4) or ((i and $7) shl
4):
write (message);
textattr:=i;
end;

function get_choice(message:string;choices:string):char:

var
c:char;
begin
c:=chr (255);
while ((c<>choices[1]) and (c<>choices[2]) and
(c<>choices[3]) and (c<>choices[4]) and
(c<>choices[5]) and (c<>choices([6])) do

begin
write (message);
c:=readkey;
writeln(' ',c)
end;

get_choice:=c
end;

procedure box (x1,yl,x2,y2:integer; top,bottom: string) ;

var ;
i,xla,y1a,x2a‘yza,topoff:et,bottomoffsat:lnteger:

clipx,clipy:boolean;
begin
clipx:=false;
clipy:=false;
xla:=x1; x2a:=x2;
yla:=yl; yza:-yZJ
if (xla<minx) then

begin :
clipx:=true;
xla:=minx
end;
if (x2a>maxx) then
begin
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clipx:=true;
X2a:=maxx;

end;
if (yla<miny) then
begin
clipy:=true;
yla:=miny
end;
if (y2a>maxy) then
begin
clipy:=true;
y2a:=maxy;
end;

window (minx, miny, maxx,maxy) ;
assigncrt (input); reset(input);
assigncrt (cutput); rewrite(output);
if not clipy then
for i:=xla to x2a do
begin
gotoxy(i,yla); write(chr(219));
gotoxy(i,y2a); write(chr(219));
end;
if not clipx then
for i:=yla to y2a do
begin
gotoxy(xla,i); write(chr(219));
gotoxy(x2a,i); write(chr(219));
end;
topoffset:=((x2a-xla-length(top)) shr 1);
bottomoffset:={(x2a-xla-length(bottom)) shr 1);
for i:=1 to length(top) do
begin
gotoxy(xla+i-l+topoffset,yla); reverse_write(top[i]);
end;
for i:=1 to length(bottom) do
begin . .
gotoxy (xla+i-l+bottomoffset, y2a); reverse write(bottom(i])’
end;
window (x1+41,yl+1,x2-1,y2-1);
clrscr;
end;

procedure unix_readln;
var

i,num_read:integer;

c:char;
begin

i:=0;

num_read:=1;

3Bile inum read=1) and (c<>chr(10)) and (i<line_length-3) do

begin

blockread(infilevar,c,l.nuq_read);
if num read<>0 then
case ord(c) of

9:

begin
if(i and 7)=0 then
begin
inc(i);
line[i):="' "'
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end;
while (i and 7)<>0 do

begin
ine(i);
line(i]:=" '
end;
end;
13:
begin
inc(i);
line[i] :=c;
inc(i);
line[i] :=chr(10)
end;
32..255:
begin
inc(i)s
line[i] :=c
end

end
end;

line[0]) :=chr (255 and i);

end;

procedure get header(i:integer);

begin

6);

end;

if starts_with(line, 'From') then
begin
mail[i+1].return_path:=copylline,G,Charloc(line,E,chr(13)l-

in_message:=true;
inc(message_num) ;
if i>0 then
mail[i].endpos:=start_of line-2;
mail[i+1].from:=copy(11ne,6,charloc(line,6,chr(13))—6):

mail [i+1].cc:=chr(0);
mail [i+1].to_:=chr(0);
mail [i+1).subject:=chr(0);
mail[i+l).date:=chr(0);
mail[i+l).delete:=false;
mail [i+1).save:=false
end
else
if starts with(line, 'Date:') then
mail(i].date:=copy(line,7,charloc(line,7,chr(13))-7)
else
if atarts_with(lina,'To:'} then
mail[i].to_:ncopylline,S,Charloctline,s,chr(la))-5)
else
if starts with(line,'Cc:') then
mail(i].cc:=copy(line,5,charloc(line,5,chr(13))-5)
else
if starts uith|1ine,'5ubject:') then _
mail (i) .subject:=copy(line, 10, charloc(line, 10, chr(13))-10)
else
if starts with (line, 'Return-Path:') then
mail(i).return_path:=copy(line,15,charloc(line, 15,'>')~15)
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procedure process;

var

begin

s:string[line_length);
linepos:integer;

mail processed:=true;
num messages:=0;
if paramstr(l)='' then

($1-)

assign(infilevar,paramstr(1));

reset(infilevar,1):;

($1+)

if (ioresult<>0) or (filesize(infilevar)=0) then

begin

end
else
begin

end;

rewrite (infilevar,1);

highvideo;

writeln('No mail for ',username);
writeln('Press <Return> to continue');
readln;

lowvideo

highvideo;

write('Processing Mail File');
in_message:=false;

message num:=0;
mail[1l].subject[0] :=chr(0);
mail[l] .date[0] :=chr(0):
mail(1l].return_path[0] :=chr(0);
start_of_line:=filepos(infilevar);
unix readln;

end_ of line:= =filepos(infilevar);
while 1ine[0])<>chr(0) do

begin
write('.');
get_header (message_num) ;
if (in_message and (line[0)=chr(2))) then
begin
in_message:=false;
if message_num>0 then
mail [message_num].startpos:=end_of_line;
end;
5ta;t_of_line:=filepos(infilevaz);
unix_readln;
end_of_line:=filepos (infilevar);
end;
num_messages:=message_num;
ma11[num messages) .endpos:=start_of line-1;
lowvideo
end;

procedure headers(i:integer)’

begin

box(1,1,80,7,title+" View Message','');
if i<=num_messages then

else

writeln(‘Message : ',1,"' of ',num_messages)

writeln('Send Message');
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end;

if isnum _messages then

: writeln('To t ',mail(i).return_path);
1f i<=num messages then
: writeln('From t ",mail[i].from);
writeln('Subject 1 ',mail[i].subject);
if i<=num_messages then
writeln('Date : ',mail[i].date);

1f i<=num messages then
write('Distribution : ',mail(i].to_,'',mail(i]).cc)

procedure body(i:integer);

const

var

begin

File'

lines_per_screen=16;

startpos, endpos:longint;
s:string[line_length];
linenum:integer;

box (0,7,81,24, 'Message Body',chr(24)+'-Prev '+chr(25)+'-Next D-Del

+' P-Print R-Replay T-Top U-Undel Q-Quit');
startpos:=mail[i].startpos;
endpos:=mail [i] .endpos;

linenum:=0;

seek(infilevar, startpes);

if not mail([i].delete then

begin

mail [1]).save:=true;
while (filepos(infilevar)<endpos) do

else

begin
inc(linenum) ¢
if linenum>=lines_per_screen then
begin
highvideo:;
write
(**** Press SPACE for more ***');
lowvideo;
keytemp:=keyval;
writeln;
if (keytemp=ord(' ')) then
begin
clrscr;
linenum:=1;
end
else
begin
seek(infilevar, endpos);
savekey:=keytemp
end;
end;
unix_readln;
write(line)/
if ord(line[0))>79 then
inc (linenum);
end
end
begin

clrscr;

4 |
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highvideo;
writeln('This message has been tagged for deletion'):

writeln;
lowvideo
end;
highvideo;
write('** End of message **');
lowvideo;

end;

procedure delete (message_num:integer);

begin
mail_modified:=true;
mail [message_num] .delete:=true;
clrscr;
highvideo;
writeln('Message # ',message_num, ' has been tagged for deletion’);
lowvideo
end;

procedure undelete (message_num:integer):

begin
mail [message_num) .delete:=false;
clrscr;
headers (message_num) ;
body (message_num) ;
end;

procedure write_message (message_num:integer);
var .
num_read:integer;
i,headerpos:longint;
buffer:array[l..20000] of char;
begin
headerpos:=0;
if message_num>1 then
headerpos:=mail[message_num—l].endpos+1:
seek(infilevar, headerpos):
i:=mail [message num].endpos-(headerpos-1);
blockread(infilevar,buffer,i,num_read);
blockwrite (outfilevar,buffer, num_read);
write('."')
end;

procedure filel (message_num:integer)/
var
tempfilevar:text;
filename:string(line_length];
startpos, endpos:longint;
begin
clrscr;
highvideo;
if (keytemp=ord('p')) or (keytemp=ord('P')) then
begin
write('Printing message # ',message_num,
filename:=printer
end

' to ',printer);

else
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', filename);

end;

begin
write('Save message ¥ ',message_num,' to which filename? ');
readln(filename) -
end;
assign(tempfilevar, filename) ;
rewrite (tempfilevar);
startpos:=mail[message_num].startpos;
endpos:=mail [message_num].endpos;
seek (infilevar, startpos);
if (keytemp=ord('p')) or (keytemp=ord('P')) then
write('")
else
write ('Saving message # ',message_num,' to ', filename)/
writeln(tempfilevar, 'Message ', message_num,' to

writeln(tempfilevar, 'From : ',mail [message_num].from);
writeln(tempfilevar, 'Subject $ ',mail[message_num].subject];
writeln(tempfilevar, 'Date : ',mail [message_num] .date);
writeln(tempfilevar, 'Return - Path : ' ,mail [message_num].to_," ',
mail [message_num].cc);

writeln(tempfilevar);

while (filepos(infilevar)<endpos) do

begin
unix_readln;
write('.'):
write (tempfilevar, line)
end;

if (keytemp=ord('p')) or (keytemp=ord('P')) then
write (tempfilevar,chr(12));

close (tempfilevar);

writeln;

if (keytemp=ord('p')) or (keytemp=ord('P')) then
writeln('Print completed')

else
writeln('Save completed'};

lowvideo

procedure save(me:sage_num:integer):

begin

end;

{$I-])
assign(outfilevar,homedir+savefile];
reset (outfilevar,1);
{S$I+)
if ioresult<>0 then

rewrite (outfilevar,1);
seek(outfilevar,filesize{outfilevar));
write_measage(mes:aqe_num):
close (outfilevar);

procedure update;

var

begin

i:integer;

clrscr;
highvideo;
begin

31~} . .
t assiqn[outfilevar,homed1r+savet11e):
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reset (outfilevar,1);
($I+)
if ioresult<>0 then
rewrite(outfilevar,1);
write ('Appending undeleted message to ', homedir+savefile);
for i:=1 to num_messages do
if (not(mail[i]).delete)) and (mail[i].save) then
save(1i);
writeln
end;
if mail_processed then
begin
assign(outfilevar, homedir+mailfile);
rewrite (outfilevar);
write('Updating mail file');
for i:=1 to num messages do
if (not mail[i].delete) and (not mail([i].save) then
write_message (i)
writeln;
close (outfilevar);
if paramstr(l)='"' then .
exec (comspec, '/c copy /b'+homedir+mailfile+’
'+maildir+username
+'> nul')
else
exec (comspec, ' /c copy /b'+homedir+mailfile+’ ‘+paramstr(l)
+'> nul');
if doserror=0 then
delete_file(homedir+mailfile);
end;
lowvideo
end;

procedure edit;

var
i:integer;
filename:string[line_length];
c:char;

begin

81.24, title+' Send Message ',''}; .
2?:;gévéhéicei'oriqinate message from keyboard, Editor or File (K/E/F)?',

'KkEeFf');
case c of
Ky, vkt
begin
:=chr(10);
gss:qﬁ:ouiéilevar,homedir+mailfile);

rewrite (outfilevar,1);
box(0,7,81,24,title+’ Edit Message', . .
'T;p; a ''.'' and < Return > alone on a line to terminate

message');
clrscr;
readln(line)/ ) L
while :1ine[01<>chrll)l or (line[l]<>'.') do

=ERa blockwrite(outfilevar,line(1],length(line));

c:=chr(13); )
blockwritetouc£1levar,c,11:

c:=chr(10)7 )
blockwrite{outfllevar,c,1];
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readln(line);

end;
close (outfilevar);
end;
'E','e':
begin
exec (editor,homedir+mailfile);
clrscr;
if menu_level=1 then
headers (max_messages+1)
else
headers (message num) ;
box(0,7,81,24, title+'Send Message','');
end;
'F','f':
begin
write('Enter Filename of Message: ');
readln(filename);
< exec (comspec, '/c copy '+filename+' '+ homedir+mailfile+'> nul');
en
end
end;

procedure reply (i:integer);

var

begin

c:char;
outfilevar:text;

edit;

highvideo;

c:=get choice('Do you really want to send this message

if (e="Y') or (c='y') then

begin
writeln('Sending message')/

{$1-}

aSSign(Outfilevar,maildir+mail[i].return_path};

append (outfilevar);

{S$1+)

if ioresult<>0 then
rewrite (outfilevar);
writeln(outfilevar, 'From ', username);
writeln(outfilevar, 'To: ',mail[i].return_path);
writeln(outfilevar,'Subject: ',m311[+].3ub]ect);
writeln (outfilevar, 'Date: ', date_string);

writeln(outfilevar)i

close (outfilevar); _ o : .
exec (comspec, '/c type ‘+homedir+mailfile+'>>
+maildir+mail [1) .return_path);

if doserror<>0 then

writeln({'Dcs Error = ' ,doserror)

end

nias 'Message aborted by user');

writeln( homedirtmailfile)

assign(outfilevar,
erase (outfilevar)i
writeln('Press <return> to co
lowvideo;
readln;
if menu_level=1 then
begin

ntinue');

headers(max_measages+1):
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= body(max_massaqes41)

end;

procedure send;

begin
D ietaco 1T At Send bessager,
mail[max_messages+1].from:ausernamE'
mail[max_messages+ll.date:-'Today"'
write('To:'); '
regdln(mail[max_measages+1].return_path):
write('Subject: ');
readln(mail[max_messagea+l].subject):
lowvideo;
mail [max_messages+l].save:=false;
mail [max _messages+l].delete:=false;
headers (max_messages+1) ;
reply (max_messages+l);

end;

procedure view;
begin
clrscr;
message_num:=1;
headers (message_num) ;
body (message_num) ;
keytemp:=keyval;
while (keytemp<>ord('q')) and (keytemp<>ord('Q')) do
begin
case keytemp of
54800: (Up-Arrow)

begin
if message num>1 then
begin
dec (message_num) ;
headers (message num) ;
body (message_num) ;
end;
end;
$5000: {Down_Arrow)
begin
if message_num<num messages then
begin
inc(message_num) ;
headers (message_num) ;
body (message_num) ;
end;

end;

68,100: (D or d)

delete (message_num)/

70,102,80,112: (F, f,P or p)
filel (message_num);
#2,114: (R or r}

begin
reply(message_numl:
headers (message_num);
body (message_num) ;

end;

84,116: (T or t)

begin
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headers (message num) ;
body (message_num)
end;
85,117: (U or u)
undelete (message_num);

end;
keytemp:=keyval;
end;
window (minx, miny, maxx, maxy) ;
clrscr;
end;
begin
clrscr;
menu_level:=0;
mail_ processed:=false;
mail_modified:=false;
keytemp:=0;savekey:=0;
num_messages:=0;
username : =whoami;
box(12,8,68,17,title+’' Initialization ', 'Please Wait');
process;
while (keytemp<>ord('q')) and (keytemp<>ord('Q'))
and (keytemp<>ord('x')) and (keytemp<>ord('X')) do
begin
if (keytemp=ord('s')) or (keytemp=ord('s')) then
begin
menu_level:=1;
send;
window (minx, miny, maxx,maxy) ;
clrscr;
menu_level:=0
end
else
if (keytemp=ord('y')) or (keytemp=ord('Y')) then
if num messages>0 then
view;
box(12,8,68,17,title+'Main Menu', 'Please Select an Option'):;
writeln{('Q - Quit mail and update mail file');
writeln;
writeln('s - Send a mail message or file');
writeln;
writeln('V - View mail messages (Messages waiting = '
,num_messages, ') ")
writeln; . ) )
writeln('X - Exit without updating mail file');
keytemp:‘keYvalf
d;
52 (keytemp=ord('q')) or (keytemp=ord('Q')) then
update/
window (minx,miny, maxx,maxy) ;
clrscri
end.

S22 R R )
L

1sco BPMOUNT .ASM *

TR
-tttttintcioi..tttt.irgittiititit
‘
. *
’

;% Driver para compartir el d
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- %
4 *
+

:Q"I"i"l..ﬁii"lQii“.i‘0“iti*tiiti#.‘#{tiliﬁ*.’l

code segment public 'CODE!'
assume cs:code,ds:code,es:code

org 0
7 Device driver header

header dd =1 ;link to the next device
dw  2000h
dw  start ;punto de entrada
dw  intr ipunto de entrada de interrupc.

blkdev db 1 ;one block device
db 'BP’' ;7indica que el dispositivo es de BPLan
version db 10h /BP-LAN version 1.0
socket_num db ?
local_drive db 3 ;dispositive d
remote_drive db 2 ;dispositive ¢
write_protect db 0 ;por defecto no protejido contra escitura
rh ptr dd ?

;*** Tabla de vectores del MS DOS ***

vector_table:
dw init ;0=inicializa el dispositiveo
dw media_check ;l=hacer un media_check
dw  build_bpb ;2=arma bloque de parametros del bios

dw bad

dw read ;4=lee del dispositivo
dw bad, bad, bad

dw write ;8=escribe al dispositivo

dw write verify ;9=escritura con verificacion

include bpbioshd.mod
include misc.mod
include console.mod

packet_length dw ?
socket_error db 7

;*** Rutina principal ***

start proc far
mov word ptr cs:[rh_ptr], bx
mov word ptr cs:[rh_ptr+2),es
ret

start endp

;*** Rutina de interrupcion ***

intr proc far
pushf
push ax
cli
mov cs:stackseg,ss
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mov cs:stackpt
mov ax,cs

mov s8s,ax

mov sp,offset
sti

push
push
push
push
push
push
push
push

mov
mov
les
xXor
mov
cmp
jle
mov
jmp

intrl:
shl
mov
Jmp

error:
or
cmp
jz
and

success:
or
les
mov
pop
pop
pop
pop
pop
pop
peop
Pop

cli
mov sp,cs:stac
mov ss,cs:stack
sti

pop

popf

ret
intr endp

; Setea status pa
bad proc near

r,sp
local_stack

bx
cxX
dx
ds
es
di
si
bp

ax,cs

ds, ax

di,cs:rh_ptr

bx, bx

bl,es:[di+2] ; salta si es numero valido de comando
bx,9

intrl

ax,3

short error

bx,1
si,offset vector_table
word ptr cs:[si+bx]

ax,800Ch

cs:write_protect, 0

success

ax,0ff00h ; indica error de escritura (protejide)

ax,0100h ;setea bit de procesado (ok)
di,cs:rh_ptr

es: [di+3),ax ;retorna palabra de status
bp

si

di

es

ds

dx

cx

bx

kptr
seqg

ax

ra todos los codigos no soportados
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Xor ax,ax
jmp success
bad endp

¢/ Media Check == Asume que es un dico fijo el de la red
media_check proc near
mov word ptr packet length,2
mov packet_buffer, 'M’'
mov al,remote drive
mov packet_buffer([1l],al
put_packet socket_num, packet_length, offset packet_buffer
get_packet - -
mov al,packet_buffer[2]
mov byte ptr es:[di+14],al
Xor ax,ax
jmp success
media_check endp

; Crea blogque de parametros del BIOS
build bpb proc near
mov word ptr es:[di+18],offset bpb
mov es:[di+20],cs
call getboot ; obtiene configuracion del dispositiveo
xor ax,ax
jmp success
build_bpb endp

; Lee del dispositivo

read proc near
mov function,0
jmp io

read endp

reasec proc near ; lee un sector absoluto ***
mov word ptr packet_length,4
mov packet buffer,'R'
mov al,remote_drive
mov packet_huffer[l],al
mov cx,startsect
mov packet_buffer[Z],cl
mov packet_buffer[3],ch
put_packet socket_num, packet_length,offset packet_buffer

get_packet
mov cx,cs:seclen
ret

reasec endp

;**+ escritura al dispesitivo ***
write verify:
write proc near
cmp cs:write_protect,0
jz writel
jmp error
writel: mov function,l
jmp io
write endp

wrisec proc near
mov packet_buffer, 'W'
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mov al,remote drive
mov packet_buffer[1],al
mov cx,startsect
mov packet_buffer[2],cl
mov packet_buffer([3],ch
mov CcX,cs:seclen
mov word ptr packet length,cx
add word ptr packet length, 4
put_packet socket_num, packet_length,offset packet_buffer
re
wrisec endp

; *** Manejador de entradas/salidas del dispositivo ***
io proc near
mov ax,es: [di+14)
mov dtaoff, ax
mov ax,es: [di+l6)
mov dtaseg, ax
mov ax,es: [di+18] : # sectores
mov numsectors, ax
mov ax,es: [di+20] ; sector inicial
mov startsect, ax
push es
push di

iol: mov ax,numsectors ; sale si sectores =0
or ax,ax
jz io5
mov es,dtaseg
mov al, function
or al,al

jnz io2

cmp startsect,0

jnz ioda

call getboot

jmp io3
iocda: call reasec

jmp io3

io2: push cx

push si

push di

mov si,dtaoff

lea di,packet_buffer+d
mov cx,cs:seclen

call essitodi

pop di

pep si

pPop cx

call wrisec

jmp iocd

io3: pop di
push di
push cx
push si

push di
lea si,packet_buffer+d

mov di,dtaoff
mov es,dtaseg
mov cx,cs:seclen
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call sitoeadi

pop di

pop si

pop e€x
i04: pop di

push di

dec numsectors
inc startsect
push di

mov di,dtaoff
add di,cs:seclen
mov dtaoff,di
jnc sameseq
mov ax,es

add ax,1000h
mov es,ax

mov dtaseg,ax

sameseg: pop di

jmp iol
io5: pop di
pop es
cmp socket_error,0
jnz io6

call ewrite
jmp success

106: mov ax,word ptr packet_buffer(2]
call ewrite
jmp error

ewrite: mov al,function
cmp al,l .
jnz ewritl
mov packet_putfer,'r'
mov word ptr packet_length,2
put_packet socket_num, packet_length,offset packet buffer

ewritl: ret
io endp

near ;** oObtiene configuracion del disco de arranque ***

push cs

pop ds

mov startsect,0
call reasec

lea di,packet buffer+d
mov ax, [d1+0bh]
mov seclen,ax
mov al, [di+0dh]
mov clulen,al
mov ax, [ditOeh]
mov numres,ax
mov al, (d1+10h]
mov numfat,al
mov ax, [di+1lh]
mov numdir,ax
mov ax, [di+13h]
mov numsec, ax

getboot proc
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mov al, [di+15h)
mov medtyp,al
mov ax, [di+16h)
mov fatlen,ax
ret

getboot endp

;%% RPR %%+
bpb_vec dw offset bpb

bpb: ;valores de ejemplo. Son reemplazados en el arranque de la red
seclen dw 512

clulen db’. .1
numres dw 1
numfat db 2
numdir dw OeOh
numsec dw 960h
medtyp db 0fSh
fatlen dw 7

; * variables *

stackptr dw
stackseg dw
; * stack local *
even

function db ?
startsect dw ?
numsectors dw ?
dtaseg dw ?
dtaoff dw ?

?

?

dw 3fh dup (?)
local_stack dw ?
packet_buffer db ?
; * messages *
messl db 'Mounting Server Drive ',0
mess2 db ': as client drive ',0
; * inicializa *
init proc near
push di
push si
push ds
push di
lea di,messl
call messout
pep di
mov ax,es:[di+20]
mov ds,ax
mov si,es:[di+18]
call wslash
call charout
sub al,4lh
mov cs:remote_drive,al
push di
push ds
push cs
pop ds
lea di,mess2
call messout
pep ds
pop di
mov al,es:[di+22)
mov cs:local_drive,al
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add al,d41lh

call charout

mov al,':"

call charout

mov al,13

call charout

mov al,1l0

push cx

call charout

call get_opt

ib default

mov cs:socket_num,cl

call get_opt

jb  default

mov cs:write_protect,cl

call get_opt

jb default

mov cs:seclen,cx
default: pop cx

pop ds
pop si
pop di

mov byte ptr es:[di+13],1
mov word ptr es:[di+14],offset packet buffer
mov ax,cs:seclen
add ax,16
add word ptr es:[di+l4],ax
mov word ptr es:[di+lé],cs
mov word ptr es:[di+18],cffset bpb_vec
mov es:[di+20],cs
jmp success
init endp
code ends
end

;Qiii***tii**tiii

;* BPREMOTE.ASM *

:ii**}i*iti*i***i

codese segment byte
assume cs:codese,ds:codese,es:codese

org 100h
start: Jjmp remote
;emote_buffer db 256 dup (?)
socket_num db 0
packet_length  dw 0

include bpbioshd.meod
include misc.mod

;Salida si no hay parametros

remote proc near
mov al,cs:[80h]
or al,al
jnz remotl
ret
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remotl :mov si,81h
call get_opt

mov socket_num,cl ;obtien el # de socket de linea de comando
call wslash

lea di, remote_buffer[l]
mov word ptr packet_length,0

remot2 :mov al, [si)

inc si

cmp alp'me

3% remot2

mov [di],al

inc di

inc packet_length
cmp al, 13

jnz remot2

inc packet_length

mov byte ptr remote_buffer, 'E’

put_packet socket_num, packet_length,offset remote_buffer
int 20h

remote endp
codese ends
end start

program change_server _semaphore;

uses dos;
{$I bppascal.inc]
var
semaphore_number:byte;

procedure change_semaphore;
{tt*it*i*ii***ti****ﬁ**ti**ii‘**ti—ii}

{**lock specified semaphore kdkk bk ]
{**ﬁ*ii—i**ii'i****i**i*i***t***i**ﬁ**],
var

temp_string:string;

begin
{*** Requerimiento de cambio de semaforo ***}
temp_string:-paramstrIS): .
packetﬂbuffer[O]:sord(upcase(tempnstrlngIZ])):
packetﬁbuffer[l]:-semaphore_number:

packet_length:=2;

put_packet (socket_number)

(**%* status de recepcion correcta ***)

packet length:-get’packet(socket_number):

(*#++ salida al DOS; seteo variable DOS ERRORLEVEL ***}

if packet_buffer[1]<>0 then
~ exit with_error(255);

end;
begin
socket_number:=get_opt(1)7

semaphore number:=get_opt(2)
if (?paraﬁst:(S)-'lLOCK'l or (paramstr(3)='/lock') or

125


https://v3.camscanner.com/user/download

(paramstr (3)="'/UNLOCK') or (paramstr(3)="'/unlock') or
(paramstr (3)='/CLEAR') or (paramstr(3)='/clear')) then
change_semaphore
else

begin

writeln('Syntax: BPSEMAPH /socket number /semaphore number',
'/semaphore_change_switch') ; -

writeln(' '' ' ,paramstr(3), ' '' ' ,

' Unsupported Semaphore change switch!');

wrételn('Supported switches: /LOCK, /UNLOCK,and /CLEAR')

end;

end.

s AR A A,
;* BPSERIAL.ASM *
sEEREEE AR A AR AN AR

v

include bpbioshd.med

codese segment
assume cs:codese,ds:codese
org 100h
start: jmp install
in_stat dd 0
out_stat dd 0
;*** byte de manejador de entrada/salida ***
in byte proc near ;*** recibe byte del nodo***
F push dx
push ax
mov dx, cs:curport
add dx,S
getbyl: in al,dx
test al,1l
iz getbyl
pop ax
mov dx,cs:curport
in al,dx
pop dx :
bpbios link_int,calc_checksum
retf
in byte endp ;
out byte proc near j*** transmite byte al node***
- bpbios link_int,calc_checksum
putbyl: call cs:out_stat
jz putbyl
call outport
retf
out byte end
Feew ianejadores de Bgs de nivel de hardware ***
;nport proc near i***lee puerto de datos del nodo***
push dx
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mov dx, cs:curport

in al,dx
pop dx
ret
inport endp
outport proc near ;*** escribe al puerto de datos***
push dx
mov dx,es:curport
out dx,al
pop dx
ret
outport endp
in_status proc near j***retorna nz si hay datos en el buffer***
push ax
push dx
mov dx,cs:curport
add dx, 5
in al,dx
test al,1
pop dx
pop ax
retf
in_status endp
out_status proc near ;***retorna nz si el buffer de trans- ***
push ax i*** mision esta vacio b
push dx
mov dx, cs:curport
add dx, 5
in al,dx
test al,20h
pop dx
pep ax
retf
out_status endp
curport dw 03£f8h
conf dw 3
brw dw 1
;*** fin del codigo residente *** . )
setbaud proc near ;***setea velocidad en baudios***
push cx
push dx )
mov dx, curport iDivisor Latch =1
add dx, 3
mov al, 80h
out dx,al : . ;
dec dx ; Deshabilito interrupciones
mov al,0
out dx,al
mov cx,brvw
mov dx, curport
mov al,cl
out dx,al
mov al,ch
inc gl .
X,a
fzz dx ; configura UART
inc dx
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mov
out
pop
pop
push
mov
mov
pop
mov
push
mov
mov
pop
mov
ret

setbaud endp
include

install proc
mov
or
Jjz
mov
call
jb
mov
call
ib
mov
call
jb
mov

default:

call
mov
bpbios
mov
bpbios
mov
bpbios
mov
bpbios
bpbios
mov
int

install endp
codese ends
end

{ttti*tiiittittittttttti*i*i.i*"*

jx FIN DE EBPSERIAL.ASM

e L L A e R R R R R R R R S D]

{*iii**’iil******ﬁlt**i

;t'ltli‘ﬁﬁtt*t*itﬁﬁ

;* BPSERVER.ASM *

TR R EE R E R R R R
v

ax, conf

dx, al

dx

cX

ax

ax, offset in_status
word ptr cs:in_stat,ax
ax

word ptr cs:in_stat+2,cs
ax

ax, offset out_status
word ptr cs:out_stat,ax
ax

word ptr cs:out_stat+2,cs

misc.mod

near

al,cs: [80h) ;uso valores de defecto si la
al,al ;linea de comando esta vacia
default

si,B1h

get_opt ;obtengo direcc. base del puerto serial
default

cs:curport,cx

get_opt

default

cs:conf,cx

get_opt

default

cs:brw,cx

setbaud

al,receive_status

ctrl_int,install port,,,offset in_status
al,transmit_status

ctrl int,install_port,,,offset out_status
al, receive_byte

ctrl int,install_port,,,offset in_byte
al,transmit_byte

ctrl int,install_port,,,offset out_byte
ctrl_int,next_port

dx,offset setbaud

27h

start

liitttl*iiitit*ﬁi*iiidiitfﬁi}

*)
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codese segment byte

TRARE csicodese,ds:codese, es:codese
org 100h
init proc near i***Inicializo todos los nodos ***)
mov al,cs: [B0h)
or al,al
jz default
mov si,81h
call get_opt ;obtengo buffer length
ib default
mov buffer length,cx
call get_opt iobtengo background_flag
mov background, cl
cmp cl,o0
jz default
call intinst
default: call cls
lea di, banner /muestro mensaje
call messout
jmp poll
init endp
include bpbioshd.mod
include misc.med
include console.mod
include fileserv.mod ;comparticion remota de arch.
include child.mod ;sejecucion remota
include lowlevel.mod ;ejecucion de bajo nivel
include prinserv.mod ;impresion remota
include semaphor.mod ;manejo de semaforos
process_packet proc near ;***procesa paquete ***
call fileser ;entra a FILESRV.MOD
call comman ; entra a CHILD.MOD
call lowlev ;entra a LOWLEVEL.MOD
call prinser ;jentra a PRINSERV.MOD
call semaph ;entra a SEMAPHOR.MOD
ret
process_packet endp . ) P i 5
poll proc near ; reviso todos los nodos por algun
dato
mov socket_num, 0
polll: call packet
inc socket_num
bpbios ctrl_int,get_nodes
cmp al,socket_num
jg polll
jmp poll
d
pets 4 near J***procesa paquete **+*
packet proc ' al in a .
mov ax,ss /almaceno inform. de stac
mov cs:sslocal, ax
mov axf’pl {
cs:splocal, ax
gff ;icambio a stack local
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mov ax,cs

mov ss,ax
mov ax,offset cs:sflocal
mov ap, ax
sti
call escape ireviso si <ESC> ha sido oprimida
ypb1oa phys_int.receive_status,socket num
jnz packel -
Jmp packe3
packel: bpbios physﬁint,receiVe_byte,socket_num
cmp al, soh ;leo bloque si recibo cabecera de
datos
jz packe?2
Jmp packe3
packe2 : get_packet socket_num, packet_length,offset packet_buffer
call process_packet
packe3 : cli ;restauro stack anterior
mov ss,cs:sslocal
mov sp,cs:splocal
sti
push cs
pop ds
ret
packet endp

’

;***yariables ***

’

sslocal dw ?
splocal dw ?
dw 128 dup(?)
sflocal dw ?
banner db 32,201,76 dup(205),187,13,10,32,186
db 19 dup (32)
db " BP-LAN version 1.00 server active”
db 19 dup (32)
db 186,13,10,32,200,76 dup (205),188,13,10,10,0
packet_length dw ?
socket_num db 0
buffer length dw 512
intnum equ 28h
new_int proc far
pushf
push es
push bx
push ax )
cmp byte ptr cs:in_28,0
jnz new_i4
mov byte ptr cs:in_28,1
pushall
push gs
o] 3
:os cs:socket_num, 0
new il: call packet
- inc socket_num
bpbios ctrl_int,get_nodes
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cmp

g
popall

mov

new_1i4:
Pop
Pop
pop
popf
_ Imp
new_int endp

ah,cs:socket_num
new_il

byte ptr cs:in_28,0

ax
bx
es

cs:old_int_vector

:-1--l--l'l-i't’Q-ti'l-i!-i-i-*i-i'i-i'l"l'ii'*i‘****t**iit*i****ii*if’*

i*** instalo nuevo manejador de interrupciones ***
;f**i*iiiiiiOit*titt*******i*iii*ii*f*iii**i*i***‘

intinst proc
mov
int
mov
mov
mov
mov
int
mov
mov
mov
mov
mov
int
lea
add
add
int

intinst endp

;*** variables **#*

dos_flag_offs dw
dos_flag seg dw

old_int_vector label

old_int_offs dw
old_int_seg dw

int_src_vector label

int_src_offs dw
int_src_seg dw

dw 100
newstack dw
stackseg dw
stackoff dw
in_28 db
packet buffer db
codese ends

end

;illlil!t‘iitl.l

i* BPTERM.ASM *

near
ah, 34h

21h
dos_flag_offs,bx
dos_flag_seq,es
ah, 35h

al, intnum

21h

old_int offs,bx
old_int_seqg,es
ah, 25h

al, intnum
dx,offset new_int
21h
dx,packet_buffer
dx, 16

dx, buffer_length
27h

&word
?
dword

?
dup(?)

- O -

init
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:iii#‘iiidt&i&q{

codese segment byte
assume cs:codese,ds:codese, es:codese
org 100h
start: mp term
portnum db 0
include bpbioshd.mod
include misc.mod
term proc near isalgo si no hay parametros
mowv al,cs:[80]
or al,al
jnz terml
ret
terml: mov si,81lh
call get_opt
mov portnum, cl
term2: mov ah,1
int 16h
jz term3
mov ah, 0
int 16h
cmp al,1lbh
jz termS
bpbios phys_int, transmit_byte, portnum
term3: bpbios phys_int, receive_status, portnum
jz termd
bpbios phys_int, receive_byte, portnum
mov ah, Oeh ;muestro caracter en AL
int 10h
termd: jmp term2
term5: int 20h
term endp
codese ends
end start

;iii**iﬁitti***

;* BPTIME.ASM *

;.tifi*tii*t'*l

byte
e ::3ﬁ32t czzcodeseg,ea:codeseg
org 100h
start: jmp time
socket_num db 9 "
time_request db r
time_addoff  dw 046ch

time_addseg o0 dh

time_length  dw
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include
include

time

timel:

time
codeseg

bpbioshd.mod
misc.mod

proc
mov
or
jnz
ret

mov

call

mov
put_packet
get_packet
push

push

mov

mow

mov

mov

mov

call

pop

pop

int

endp
ends
end

sk wwdkh kb ok h ok ohk ok

;* CHILD.MOD

*

S22 S X R R RS E RS

;***variables**+*

pblock:
envstr
comlin
fcbhbl
fcbh2
fname
command

drvmed
comman

commal:

mov

lea
lea
call

jmp

hear /sale si no hay parametros
al,cs: [B80h)

al,al

timel

si,81h

get_opt

socket_num, cl
socket_num7,offset time_request
socket_num,cx, offset time_request
es

ds

cx,4

ax,0

es,ax

di, 046ch

si,offset time_request+l
sitoesdi

ds

es

20h

start

?
.7
7.7
?,?
' /command.com',0Q
a; t/c!

128 dup (?)

26 dup (-1)

near
packet_buffer, 'E'
commal

cx, packet_length
cx

byte ptr command,cl
si,packet_buffer+l
di, command+3

sitodi

child

133


https://v3.camscanner.com/user/download

comman endp

child proc near i***ejecuta proceso child ***
call drive_unknown_state
mov ax,4a00h ;idetermina memoria libre
mov bx,07ffh
int 21h
mov ax,cs sinicializa ambiente child
mov [comlin+2], ax
mov [fcbl+2], ax ;segmento 1 del FCB
mov [fcb2+2],ax
mov ax, [2ch] ;segmento del ambiente
mov word ptr [envstr],O0
lea ax, command
mov [comlin], ax
mov ax, 5ch ;joffset de fcbl
mov [fcbl], ax
mov al, éch joffset de fcb2
mov [fcb2],ax
mov ax, 4b00h ;jcarga y ejecuta commando
lea bx,pblock
lea dx, fname
int 21h
mov ax,4900h ;libera memoria
int 21h
el
mov ss,cs:sslocal
mov sp,cs:splocal
sti
push cs
pop ds
ret
child endp
drive unknown state proc near ;marca todos los drives como
= ~ lea si,drive_table ;modificados
mov bx,maxsockets
mov cl,5
shl bx ' cl
mov al,-1
rep stosb
ret
drive unknown state endp

ko ok Rk kK

;11**:*****{*:*tttttii*i*i*iii*i*i*i**
**

;** fin del proceso child

o ok
:**i*itiiiiti**tiitti*iiiiii*i*ﬁiii*i****i

;iiﬁt‘*itttttiit

;* CONSOLE.MOD *

;iitfii*iiiiii*t

background db 0 ;ejecucion en background si byte > 0
near
eeaps ﬁ;;c byte ptr cs:background, 1
jz escapl
call esctst
jnz escapl
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escapl:
escape
esctst

esctsl:

escts2:

esctst
cls

cls
charocut

charol:
charout
decout

int

ret
endp
proc
mov
int

jz

Xor
int
cmp
ret
xor
cmp
ret

endp
proc
push
push
mov
int
mov
int
pop
pop
ret

endp
proc
cmp
jz
push
push
mov
xor
int
pop
pop

ret
endp
proc
push
push
push
push
mov
call
pop
mov
call
mov
call
mov
call
mov
call
mov
call

20h

near
ah, 1
16h
escts2

ah, ah
16h
al; 27

al,al
al,1

near
"ax

bx
ah,0fh
10h
ah, 0
10h
bx

ax

near

;*** returna bandera z si esc ha
;sido oprimida ***

;borra la pantalla

;muestra character en al a la consola

cs:background, 1

charol
ax

bx

ah' Oeh
bx,bx
10h
bx

ax

near
ax

bx

dx

ax
ﬂl,l:'
charout
dx

bx, 10000
decoul
bx, 1000
decoul
bx, 100
decoul
bx, 10
decoul
bx,1
decoul

135


https://v3.camscanner.com/user/download

pop dx

pop bx
pop ax
ret
decoul: mov ax, dx
Xor dx, dx
div bx
add al,'o’
Jmp charout
decout endp
messout proc near
push ax
push di
messol: mov al, [di)
or al,al
jz messo2
call charout
ine di
jmp messol
messoz: pop di
pop ax
ret
messout endp

'-**t*****t*****i*i’*i***ﬁ*i**!**************

;* fin del modulo de consola ik
'-ttttt*********i*t****iiiii*i*i**i*********

{$M $7000,0,0 }

program mail utility;

uses crt,dos;

(i***t*itiii—ii ***i*it***i****i

* (BPINST.EXE,BPINST.PAS *

*********ii*iiii**i*ﬁ*i*tt*-&i)

const ' .
title='Blueprint LAN Version 1.00 Installation
07/06/93/"';
minx=1;maxx=80;miny=1;maxy=25;
type serial type=record
base address:string(8];
baud_rate_word:word;
config_byte:byte;
end;
drive type=record
T client_drive:char;
server_drive:char;
socket:string[B];
write_protect_flagibyte
end;
var

Utility

menu level, keytemp, savekey, message_num, num_messages,

transcript window_x, transcript_window_y,

help_window_X, help_window_y,
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gue§tion‘window_x,question window y:integer;
infilevar,outfilevar, transcript:text;

ch, sourcedrive, bootdrive:char;
bpdir,bpmaildir,bpuser,bpeditor::tring[255]:
dirinfo:searchrec;
num_sockets,num_drives:byte;
last_drive:char;

serial:array[0..255] of serial type;
drive:array[1..24] of drive type;

procedure exit_to_dos;
var regs:registers;
begin
regs.ax:=$4c00;
msdos (regs)

end;
procedure delete_file(filename:string);
begin
exec(getenv('COMSPEC'), '/C del '+4+filename+'>nul’);
end;

procedure copy file(filenamel, filename2:string);
begin

exec(getenv ('COMSPEC'),'/c copy '+filenamel+' '+filenameZ+'>nul');
end;

function starts_with(line:string;s:string) :boolean;
begin

starts_with:=(copy(line,1,length(s))=s);
end;

function keyval:integer;
var
temp:integer;
begin
if savekey<>0 then
begin
savekey:=0;
temp:=keytemp
end
else
begin
temp:=ord (readkey) 7
if temp=0 then
temp:=ord (readkey) shl 8
end;
keyval :=temp
end;

function charloc(line:string;start:integer;findchar:char):integer;
var

s:string;
begin

s:=copytline,start,length(lina)):

charloc:=pos (findchar, s) +start-1

end; )
procedure reversa_write(mea:age:atrlnqli
var

i:integer;
begin

i:=textattr;
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textattr:=(i and $80) or((i and $70) shr 4) or ((i and 37) shl

4);
write (message);
textattr:=i;
end;
function get_choice(measage:strinq:choice::strinq):char;
var
c:char;
begin
c:=chr(225);
while ((c<>choices([1]) and (e<>choices([2]) and
(e<>choices[3]) and (c<>choices[4]) and
(c<>choices[5]) and (c<>choices[6])) do
begin
write(message);
c:=readkey;
writeln(' ',¢)
end;
get_choice:=c
end;
procedure box(x1l,yl,x2,y2:integer;top,bottom:string) ;
var
i,xla,yla,xZa,yZa,topoffset,bottomoffaet:integez;
clipx,clipy:boolean;
begin
clipx:=false;
clipy:=false;
xla:=x1l;x2a:=x2;
yla:=yl;y2a:=y2;
if (xla<minx)then
begin
clipx:=true;
¥la:=minx
end;
if (x2a>maxx) then
begin
clipx:=true;
X2a:=maxx
end;
if (yla<miny) then
begin
clipy:=true;
yla:=miny
end;
if (y2a>maxy) then
begin
clipy:=true;
y2a:=maxy
end;
window (minx, miny, maxx,maxy) ;
assigncrt (input) jreset{input);
assigncrt (output)jrewrite (output);
if not clipy then
for i:=xla to x2a do
begin
ggotoxwi,yla;;wr;:e(chr(zlsn;
gotoxy (i, y2a) ;write(chr(219))
end;
if not clipx then
for i:=yla to y2a do
begin
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end;

gotoxy(xla.i}:write(chr(zlgll:
gotoxy (x2a,1) ;write(chr(219));
end;
tororfsrt:—(tx:n-xla-length(top)) shr 1);
bottomoffsetz-((xza—xla-lenqth(bottomll shr 1);
for i:=1 to length(top) do
begin
ndQOtDXY(xla+i-1+topofrset,y1al:reverse write (top(i]) s
end; -
for i:=1 to length (bottom) do
begin
3 gotoxy(xla+i-1+bottomoffset,y2a);reverse_write(bottom[i]J:
end;
window(xl+1.y1+1,x2-1,yz-l}:
clrscr;

procedure open_transcript;

begin

end;

box(1,1,90,13,title,'INSTALLATION TRANSCRIPT') ;
transcript_window_x:=wherex;
transcript_window_y:=wherey;

procedure open_help(s:string);

begin

end;

box(1,15,80,18,s, '"HELP WINDOW') ;
help window_x:=wherex;
help_window_y:=wherey;

procedure open_gquestion;

begin

end;

box(1,20,80,22, 'Please Answer the Following Question:',
'INSTALLATION QUESTIONS') ;

question_window_x:=wherex;

guestion_window_y:=wherey;

procedure write_gquestion(s:string):;

begin

end;

highvideo;
window(2,21,79,21);:

gotoxy (question_window_x, question_window_y) ;
write(s);

lowvideo;

procedure writeln_tzanscriptts:atrinq}:

begin

end;

window(2,2,79,10); ‘
gotoxy(t;aﬁsc;ipt_windou_x.transcript_wlndow_y);
writeln(s): L

if paramstr(1l)<>'' then

i transcript,s)i;
t,:;;gﬁigé window x:=wherex;transcript window_y:=wherey;

procedure writeln_pe]pls:strlnq):

begin

: 8):
ulndow12.16'79';oL x,help_window_y) 7

gotoxy (help_win
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writeln(s);
help_window_x:=wherex;help_window_y:=wherey

end;

procedure install;

var
i:integer;
outfilevar:text;

begin
open_help('Installing BP-LAN...");
open_transcript;
writeln_transcript('Creating BP-LAN Directory: '+bpdir);
($1-)
mkdir (bpdir);

($1+)

if ioresult<>0 then

writeln transcript('Directory ('+bpdir+') Already Exists');

writeln_transcript('Copying BP-LAN Files from
'+sourcedrive+':to'+ bpdir);

cepy_file(sourcedrive+':\bp*.*', bpdir);

writeln_ transcript(

'Saving Unmodified CONFIG.SYS and AUTOEXEC.BAT files to '+bpdir);
copy_file(bootdrive+':\autoexec.bat ',bpdir+'\*.old’);
copy_file(bootd:ive+':\confiq.sys',bpdir+'\*.old'l:
writeln_ transcript('Creating BP-LAN Startud Batch File: '+

bpdir+'\bprun.bat');

assign(outfilevar,bpdir+’'\bprun.bat');

rewrite (outfilevar);

writeln(outfilevar,'set bpdir=',6bpdir);

writeln(outfilevar, 'set bpuser=',6bpuser);

writeln(outfilevar, 'set bpmaildir=',6bpmaildir);

writeln(outfilevar, 'set bpeditor=',6 bpeditor);

writeln(outfilevar, 'paht=%paht%;%bpdir%’');

writeln(outfilevar, 'bpbios');

for i:=0 to num sockets-1 do

begin
writeln(outfilevar, 'bpserial /$',6 serial[i].base_address,' /3
/',serial[i] .baud_rate_word);

end;

close(outfilevar);

assign(outfilevar, bootdrive+':\autoexec.bat');

append (outfilevar);

writeln(outfilevar,bpdir, '\bprun.bat');

close(outfilevar);

assign(outfilevar,bootdrive+':\config.sys');

append (outfilevar);

writeln(outfilevar, 'shell=',getenv('COMSPEC'),"' /p /e:999%);

for i:=1 to num_drives do

begin
writeln(outfilevar, 'device=',bpdir, '\bpmount.sys
/',drive[z].server_drxve,'/',drive[i].aacket}:
end;
close(outfilevar);
wrlteln_help('RebOOE this machine to activate BP-LAN Software.'):
end;
procedure install_info;
begin A
open_help('Source Drive'):
writeln help('The Source Drive refers to the letter of the drive
(usually A: or B:) which')/ .
writeln_help('contain

installation program.');

s the BP_LAN version 1.00 Software,
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write_question('Enter Letter Source Drive: ');
readln(sourcedrive);
writeln_transcript( 'Source Drive
='4upcase (sourcedrive)+':');
open_help('Boot Drive');
writeln help(
'The Boot Drive refers to the letter of the drive (usually A: or
C:)which');
writeln_help(
'contains the CONFIG.SYS and AUTOEXEC.BAT files to be modified.');
write_question('Enter Letter Boot Drive:');
readln (bootdrive) ;
writeln_transcript('Boot Drive = '+upcase(bootdrive)+':"');
open_help('Destination Directory'):;
writeln_help(
'The Destination Directory refers to the Directory on the Local PC,
where');
writeln_help(
'BP-LAN files are to be copied (example, C:\BP-LAN).'):;
write question('Enter BP-LAN Destination Directory: '):
readln (bpdir);
writeln transcript('Destination Directory = '+bpdir):
open_help('Verify Answers');
writeln_help(
'Press Y if the information in the transcript window is correct.'):;
writeln_help(
'Press N if not correct. Press E to Exit Installation Utility.');
write_question('');
highvideo;
ch:=get_choice('Are the above answers correct? (Y/N/E)
', 'YyNnEe');
lowvideo;
if (ch='N') or (ch='n') then
install_info
else
if (ch='E') or (ch='e') then
exit_to_dos
end;

procedure mail_info;

begin
open_help('Electronic Mail Directory'):
writeln help(

'The Electronic Mail Directory refers to the directory on the server');
writeln help(

'where shared mail messages are to be stored (example, D:\MAIL).');

write question('Enter BP-LAN Electronic Mail Directory: ');

readln (bpmaildir);

writeln transcript('BP-LAN Electronic Mail Directory ='+bpmaildir);
cpen_help('Default Text Editor');
writeln help(

"The Default Text Editor refers to the path of the editor with which the

user');
writeln help(
'will create outgoing electronic mail messages

(example,C:\BRIEF\B.EXE)."')/
write question('Enter Path of BP-LAN Default Text Editor :');

readln (bpeditor);
writeln transcript('BP-LAN Default Text editor = 'tbpeditor);

open_help('Username’);
writeln_help(
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'The Username referas to the 8 characters, or less name which will

uniquely');

writeln_help (
'identify the user of the machine (example, MSMITH).'):
write question('Enter Username (8 characters or less) : '];
readln (bpuser);
writeln_transcript('Username = '+bpuser);
open_help('verify answers ');
writeln_help(
'Press Y if the information in the transcript window is correct.');
writeln_help(
'Press N if not correct. Press E to exit Installation Utility.');
write_question('');
highvideo;
ch:=get_choice('Are the above answers correct? (Y/N/E)

', 'YyNnEe'):
lowvideo;
if (ch='N') or (ch='n') then
mail_info
else
if (ch='E') or (ch='e') then
exit_to_dos
end;
procedure serial_info;
var s,s2:string;baud_rate:longint;i:integer;
begin

ports'

server

open_help('Network Sockets');
writeln help(
'The number of Network Sockets refers the number of RS232C serial
)i
writeln_help(
'that you wish to connect to other network nodes (clients and
s).")s
write_question('Enter the Number of BP-LAN Network Sockets:');
readln (num_sockets);
str(num_sockets, s);
writeln_transcript('Number of BP-LAN Network Sockets = '+s);
for i:=0 to num sockets-1 do
begin =
open_help('Serial Port Base Address');
writeln help(

'Base Addres refers to the hexadecimal number of the lowest'):;
writeln help(

'I/0 addres used by this RS232C Port. For example, COM1=3F8 and

COM2=2F8B'");

str(i,s);

write_question('Enter the Base Address for Socket ‘'+s+': ');
readln(s2);serial[i]) .base address:=s2;
writeln_transcript('Base Addres for Socket '+s+' = '+32);
open_help('Serial Port Baud Rate');

writeln help(

'Baud Rate refers to the data transmission speed. Slow (4.77 Mhz)

computers');
writeln help(

baud');

'can transmit at 57600 baud. Faster computers may transmit at 115200

write_question('Enter Baud Rate: ');
readln(baud_rate);

serial [1).baud_rate_word:=115200 div baud_rate;
str(baud_rate,s);

writeln_transcript('Baud Rate = '+s);
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end;
open_help('Verify Answera');
writeln help(

'Press Y if the information in
writeln help(

'Press N if not corret. Press
write_question('');
highvideo;
chi=get_choice('Are the ab i
e s ove answer correct? (Y/N/E)','YyNnEe');

if (ch='N') or (ch="n') then
serial_info;

the transcript window is correct.');

E to Exit Installation Utillity.');

end;

procedure drive_info;
var s:string;i:integer;
begin
open_help('Network Drives');
writeln help(
'The Number of Network Drive refers the number of shared network
drives');
writeln help(
'that you wish to make available to this client.');
write question('Enter the Number of BP-LAN Network Drives: ');
readln(num_drives) ;
str(num_drives,s);
writeln transcript('Number of BP-LAN Network Drives = '+4s);
if num drives<>0 then
begin
open_help('Last Non-Network Drive');
writeln help(
'The Last Non-Network Drive refers to the letter of the last drive prior
to'):
writeln help(
'installing BP-LAN. Example B for a floppy machine, C for hard drive.');
write _question('Enter the Letter of the Last Non-Network Drive:

readln(s);
last_drive:=upcase(s(l]);
writeln_transcript('The Last Non-Networked Drive on this client =
'+last_drive+':");
for i:=1 to num_drives do
begin . )
open_help ('Shared Drive '+chr (ord(last_drive)+i)+':Socket');

writeln_help (
‘Shared Drive Socket refers to the number of the socket connected to

the');
writeln_help(
'server for this drive.')/
str(i,s);
write_question('Enter the socket Number of the Server of client
drive'+

chr(ord(laat_drive)+i}+':']:
readln(s);drive[i].socket:=5; _
writeln transcript( ' S erver with
Driver'+chr (ord(last drive)+i)+': i3 '+
Tconnected via socket '+3); .
open help('Server Drive Letter'):
writeln help(
'Server Drive Letter re
that');

fers to the letter of the drive on the server
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writeln_help(
LT 1 .
you wlws:'.ittoo t::lo;l;\t'-i:nsf fiErni:E -;chr{ord(last drive)+i)+': on this client');
X er Serv K : 0
readls ot s er Drive Letter: |
drive[i].serVEr_driv

writeln_transcript ('Moanbi  ci2 (1)
Client Drive '+ 5 Pt('Mounting Server Drive 'tupcase(s[1])+':as

chr(ord(last driVe|+i)+':'):
end; -

end;
open_help('Verify Answers');
writeln_help(
'Press Y if the information
writeln_help (
'Press N if not correct.

in the transcript window is correct.');

Press E to Exit Installation Utility.');

write_question('');
highvideo;
ch:=get_choice('Are the above answers correct? (Y/N/E)

', 'YyNnEe') ;
lowvideo;
if (ch='N') or (ch ='n') then
drive_info;

end;

begin
clrscr;
if paramstr(1)<>'' then
begin

assign(transcript,paramstr(1));
rewrite (transcript);

end;

open_transcript;

open_question;

open_help('');

install_info;

open_transcript;

mail_info;

cpen_transcript;

serial_info;

open_transcript;

drive_info;

open_transcript;

;?;E:lééestion('Press <Return> to Exit to DOS');

if paramstr(1l)<>'' then

- g writeln(transcript,chr(12));

close (transcript);

end;

readln;

window (minx,miny, maxx,maxy) i/
clrscr
end.
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